ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

Kompakte Elektrozylinder

ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

Serie 3E

BaugrofRen: 20,32 mm

Die Elektrozylinder Serie 3E sind
Linearantriebe mit Kolbenstange. Eine
integrierte Kugelumlaufspindel wird

iiber einen Elektromotor angetrieben und
bewegt die Kolbenstange. Eine Alternative
zu pneumatischen zZylindern, die
gleichzeitig alle Vorteile der elektrischen
Antriebe in Bezug auf Geschwindigkeit,
einfache Parametrierung und Flexibilitat
bei der Handhabung unterschiedlicher
Lasten bieten. Das kompakte Design
gewadhrleistet eine einfache Integration in
die Maschine, ohne Leistungsverlust. Die
Antriebe sind robust und schnell, dadurch
ideal fiir Multipositionsanwendungen.

In Kombination mit Ndherungsschaltern
auch fiir Referenzfahrten oder Extra-
Hubmessungen geeignet.

» Flexibilitat

» Einfache Handhabung
» Schnelle Inbetriebnahme

» Erhohung von Effizienz
und Produktivitatin
lhrer Maschine

Des Weiteren kann die Serie 3E mit
bereits montiertem Motor geliefert
werden, um die Inbetriebnahme und
Verdrahtung zu reduzieren.
Elektromechanische zylinder der
Serie 3E sind perfekt flirindustrielle
Anwendungen, die einen schnellen
Formatwechsel oder hohe
Produktionszyklen erfordern.

Durch ihre Prazision, Zuverldssigkeit und
Flexibilitat eignen Sie sich fiir den
Einsatz in Montagelinien,
Verpackungsanlagen oder fiir den
Warentransport.

ALLGEMEINE KENNGROSSEN

Bauart Elektrozylinder mit Kugelumlaufspindel

Konstruktion

Aluminiumprofil ISO 15552, gewindeformende Schrauben Kopf/Deckel

Funktion Linearantrieb zur prazisen Positionierung

BaugrofRe 20,32 mm
Hub (min - max) 100 = 500 mm
Verdrehsicherung

Befestigungsart

Motoranbau In Achse, parallel
Betriebstemperatur 0°C = 50°Cd
Lagertemperatur -20°C+80°C

Schutzart P40

Schmierung Lebensdauerschmierung
Wiederholgenauigkeit +0,02 mm
Einschaltdauer 100 %

Verdrehspiel max. +0,4°

Mit Hilfe von leichtlaufenden Polymer-Fiihrungssteinen
Flansch vorn, FuRbefestigung,.... Schwenkgelenk vorn/hinten

Positionsabfrage Schaltelement an 4 Seiten des Profilrohrs (Mod. CSD)

Modell- und MaRdnderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.

1.06.01
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MODELLBEZEICHNUNG

3E 020

BS

0100

P10

ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

3E SERIE

KOLBENDURCHMESSER
0 2 0 020=20mm

032=32mm

BS BAUART
BS = Kugelumlaufspindel

HUB
0 1 0 0 Siehe Tabelle mechanische Kenngrossen

SPINDELSTEIGUNG
P 1 0 P03 =3mm

P10=10mm

M BAUART
M =male

F =female

KOLBENSTANGENVERLANGERUNG

(__) =Kolbenstange verldngertum __mm

MECHANISCHE KENNGROSSEN

MECHANISCHE KENNGROSSEN

Pitch “P"

Dynamic load coefficient “C"

Average load ™

Max torque applicable to screw's shaft

Max force applicable *

Max linear speed cylinder *

Maximum rotation speed of the cylinder shaft
Max accelleration of cylinder

Min Stroke

Max Stroke

[mm]
[N]
[N]

[Nm]
[N]

[m/s]

[rpm]

[m/s?]

[mm]

[mm]

BaugroRRe 20 mm
3
2100
177
0,42
800
0,4
8000
25
10
300

BaugroRRe 20 mm
10
1875
236
1,41
800
1,3
8000
25
25
300

BaugroRRe 32 mm
3
2800
236
0,53
1000
0,4
8000
25
10
500

BaugrofRRe 32 mm
10
2500
315
1,77
1000
1,3
8000
25
25
500

(A \Wert bezieht sich auf eine Laufzeit von 5000 Km (siehe Grafiken “Einsatzdauer im Verhaltnis zur durchschnittlichen Axial-Kraft").
* Die maximale Drehgeschwindigkeit des Zylinders variiert im Verhaltnis zum Hub (siehe Grafiken "Maximale Geschwindigkeit im Verhdltnis zum Hub").

1.06.02
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Modell- und MaRanderungen vorbehalten.

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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I SERIE 3E - BESCHREIBUNG DER BAUTEILE

ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

D @ G ® ?
N D NN
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\
J
BESCHREIBUNG DER BAUTEILE
BAUTEILE WERKSTOFFE
1.Kolbenstangenmutter Stahlverzinkt
2.VorderesVerbindungsstiick Edelstahl
3.Frontdeckel Aluminiumlegierung eloxiert
4.Kolbenstangendichtung PU
5.Fiihrungsbuchse Kunststoff
6.Kolbenstange Edelstahl
7.Permanentmagnet Plastoferrit

8.Fiihrungselement

Aluminiumlegierung

9.Kugellager

Stahl

10.Zylinderdeckel

Aluminiumlegierung eloxiert

11.Motorantriebswelle

Stahl

Modell- und MaRdnderungen vorbehalten.

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.

1.06.03
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Automation

ZUBEHOR SERIE 3E

‘\//

Ausgleichskupplung Mod.  Kolbenstangenmutter Lagerbolzen Mod. S Schwenklager sphdrisch Ausgleichsflansch Mod.
GQY Mod. U Mod.R GKF

A

&

2 N \ “

i B

. @~ \\\

&

o

&

é Gelenkauge Mod. GA Lagerbock 90° mit starrem Kombination Mod. C, L, S Flansch vorn Mod. D-E Ausgleichskupplung Mod.

Lager Mod. ZC GK

—

FuRBbefestigung Mod. B-6E  Schwenkgabel hinten Gabelkopf Mod. G Schwenklager hinten Mittelbefestigung seitlich
Mod. Cund C-H Mod. L Mod. BG

>

Motorverbindungskit, Motorverbindungskit, Schwenklager vorn mit Lagerbock Mod. BF
axial, Mod. AM parallel, Mod. PM Zentrierung Mod. FN
1.06.04 Modell- und MaRanderungen vorbehalten.

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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BERECHNUNG DER EINSATZDAUER

Zur genauen Auslegung eines Zylinders Serie 3E miissen einige
Faktoren betrachtet werden:

- Dynamik des Systems

- Bewegungszyklen und Stillstand

- Umgebungsbedingungen

- System-Anforderungen. Wiederholgenauigkeit,
Positioniergenauigkeit, Bewegungsprazision, etc..

#
w
EINSATZDAUER IN ROTATIONEN &
wm
o
L; = Einsatzdauer/Rotation der Kugelumlaufspindel 5 a
C = Koeffizient dynamische Last des Zylinders [N] L = ( c ) . 106 =
Fm = Durchschnittliche Axial-Kraft [N] T \Ep fa g
fw = Sicherheitsfaktor entsprechend der Arbeitsbedingungen &=
5
EINSATZDAUER IN km
Lm = Einsatzdauer [km] Ly = L, p
p = Steigung der Kugelumlaufspindel [mm] m 106
EINSATZDAUER IN STUNDEN
Ly = Einsatzdauer (h) L= Lr60
Nm = durchschnittliche Drehzahl der Kugelumlaufspindel [rpm] Tn
EINSATZBEDINGUNGEN BESCHLEUNIGUNG [ m/s?] GESCHWINDIGKEIT [ m/s] EINSATZ IN % SICHERHEITSFAKTOR f,,
Leicht <5,0 m/s? <0,5m/s <35% 1,0+1,25
Mittel 5,0 + 15,0 m/s? 0,5+1,0m/s 35% + 65% 1,25+1,5
Schwer >15,0 m/s? >1,0m/s >65% 1,5+3,0
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 1.06.05

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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I ANALYSE VON BEWEGUNG UND STILLSTAND

ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

Eine Analyse des Verhaltnisses von System in Bewegung zu Stillstand ist entscheidend fiir die Ermittlung der durchschnittlichen Axial-Kraft (Fm) und der durchschnittlichen Drehzahl der
Spindel (nm). Die Bewegung des Systems beinhaltet unterschiedliche Phasen, von denen jede aus Beschleunigung, konstantem Geschwindigkeitsverlauf und Bremsen besteht.

DURCHSCHNITTLICHE AXIAL-KRAFT (Fm)
SPINDELDREHZAHL (nm)

Die Werte in der Tabelle beziehen sich jeweils auf jede einzelne Phase und jede einzelne Bewegungsart.

= ¢ (Fal3 Mgy tar) + (Fvc13 Myer " tyer) (Fz'll3 Mgy tag) ot (Fa113 Man * tan) + (Fvc113 “Tyen * toen) (Fd113 “Man " tan)

m

- {(nal “ta1) + (yer “ toer) + (Maa ~ta) + o+ (Man * tan) + Mo " toen) + (Man * tan)
" ta1 + tycr +tgr + ot tan + byen + tan

}

(a1 tar) + (Myer * toer) + (May * ta) + oot (Mg tan) + My * tucn) + (M * tan)

39

FN] n [rpm] Zeit%
BEWEGUNGSABLAUF 1 Beschleunigung Fal nal tal
Geschwindigkeit konstant Fucl nvcl tvcl
Bremsen Fd1l ndl td1l
BEWEGUNGSABLAUF 2 Beschleunigung Fa2 naz2 taz2
Geschwindigkeit konstant Fvc2 nvc2 tve2
Bremsen Fd2 nd2 td2
BEWEGUNGSABLAUF “n-1"  Beschleunigung Fan-1 nan-1 tan-1
Geschwindigkeit konstant Fuvcn-1 nvcn-1 tven-1
Bremsen Fdn-1 ndn-1 tdn-1
BEWEGUNGSABLAUF “n" Beschleunigung Fan nan-1 tan-1
Geschwindigkeit konstant Fvcn nvcn-1 tven-1
Bremsen Fdn ndn-1 tdn-1
GESAMT 100%
I BEWEGUNGSABLAUF
Bewegungsablauf 1 Fa1 =142 N; Fye1 = 98N; F4; =54N;
Ngy = 630 rpm; Nyer = 1260 rpm; ng, = 630 rpm;
tar = 0,7 %; tyer = 12,9 %; tar = 0,7 %;
Bewegungsablauf 2
Fa; =616 N; F,e; =589 N; F4, =562 N;
Ngp = 450 rpm; Nyez = 900 rpm; Ng, = 450 rpm;
taz = 4,8 %; toez = 33,3 %; tax = 4,8 %;
Bewegungsablauf 3
Fa3 =997 N; Fyc3 =981N; F43 =965 N;
Ngz = 240 rpm; Nyez = 480 rpm; ngz = 240 rpm;
taz =7,1%; tyes = 28,6 %; tas = 7,1 %;
Das ergibt die a3 ves a3
folgenden Werte:
Ky = (F31 " Mg~ ta1) + (Fiey * Tyer “ tyer) + (Fd31 ‘Ngy - tdl) Ny = Mgy * La1) + Myt * toer) + (May ~ tar) Ty =tar + tyer +tax
Ky = (F3y Nz " tap) + (Ficz * ez " tucz) + (Fiy " Nz taz) Ny = (Naz * taz) + (Muez " tucz) + (Ma3 ~ tas) Ty = taz + tycz + taz
Daraus folgt: Ky = (F3s "Nz * tas) + (Ficz ez " tues) + (Fiz * Nz  ta) n3 = (g3 * ta3) + (Mye3 * tuez) + (N3 * tas) T3 = ta3 + tyez +taz
3|(Ky + K, + K-
Fp= Wy + Ky + Ks) 596,64 N
(ny + 1y +1n3)
ny+ny,+ng
Ny = = 685,7rpm
mE T AT, 4 Ty P
F[N] n [rpm] Zeit %
BEWEGUNGSABLAUF 1 Beschleunigung 142 630 0,7
Geschwindigkeit konstant 98 1260 12,9
Bremsen 54 630 0,7
BEWEGUNGSABLAUF 2 Beschleunigung 616 450 4,8
Geschwindigkeit konstant 589 900 33,3
Bremsen 562 450 4,8
BEWEGUNGSABLAUF 3 Beschleunigung 997 240 7,1
Geschwindigkeit konstant 981 480 28,6
Bremsen 965 240 7,1
GESAMT 100,0
1.06.06 Modell- und MaRanderungen vorbehalten.

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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BERECHNUNG ANTRIEBSDREHMOMENT [Nm]

Fa = Gesamtkraft, anliegend [N]

p = Spindelsteigung [mm]

n = Effizienz

Cum1 = Antriebsdrehmoment aufgrund externem Einfluss [Nm]

Jror = Tragheitsmoment der drehenden Bauteile [kg-m?]

Jp=Tragheitsmoment der drehenden Bauteile bei
fester Linge [kg-mm?]

Jy=Tragheitsmoment der drehenden Bauteile bei
variabler Linge [kg-mm?]

Ky = Tragheitskoeffizient der drehenden Bauteile bei
variabler Linge [kg-mm?/m]

C=Hub[mm]

= Winkelbeschleunigung [rad/s?]

a = lineare Beschleunigung der Spindel [m/s?]

Cumz = Antriebsdrehmoment aufgrund drehender Bauteile [Nm]

Frr = Kraft zur Bewegung der translatorischen Bauteile [N]

Fre = Kraft zur Bewegung der translatorischen Bauteile bei
fester Lange [N]

Frv = Kraft zur Bewegung der translatorischen Bauteile bei
variabler Lange[N]

mc; = Masse der translatorischen Bauteile [kg]

Krv = Massenkoeffizient der translatorischen Bauteile bei
variabler Lange [kg/mm]

Cwz = Antriebsdrehmoment fiir translatorische Bauteile [Nm]

ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

Cror = Cy1 + Cuz + Cy3

Fp-p

1
Cm1 =327 1000 7

Jror = Up +Jy) 1076
Jv=Ky-C

. a-2m-1000
O=—
P

1
Cyz =/ =
M2 TOT n

Frr = Frp + Fry
Frp=me-a

Fry =Kpy-C-a

Cpp = 1P 1
2m-1000 7
Massen- und Tragheitsmomente/drehende Komponenten der Serie 3E
BaugréRe Je [ kg:-mm?] Ky [ kg-mm?/m] me[kg] Kry [ kg/m]
20 2,1 6,13 0,12 0,46
32 2,1 6,13 0,13 0,46

Modell- und MaRdnderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.

1.06.07
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Automation
Einsatzdauer im Verhaltnis zur durchschnittlichen Axial-Kraft
'Z —
Z. 1000 z
w —p1o o 1200 —P10
--P0O3 ---P03
1000
800 ]
800
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vl | I
L | 4
& y 600
(%) \ \
o Y
= ‘
° 400 \
= 400
g \ ~~~~~~~~~~~~ \\\
A A I e s e N (N B S
o 200 - E— ] T e
--------------------- 200
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 1000

2000 3000 4000 5000 6000
L [km] L [km]
GroRe 20 mm

GrolRe 32 mm
F = Axial-Kraft [N] F = Axial-Kraft [N]
L = Einsatzdauer [km] L = Einsatzdauer [km]
Werte bezogen auff, =1 Werte bezogen auff, =1

1.06.08
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Modell- und MaRénderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

Maximale Geschwindigkeit im Verhdltnis zum Hub

= @
£ 1400 € 1400
£ P03 £ ~-P03
> —P10 7 —P10
1200 1200
1000 1000
800 800
600 600
400 400
200 200 i
0 0
0 100 200 300 0 100 200 300 400 500
¢ [mm] ¢ [mm]
GroRe 20 mm GroRe 32 mm
v = Geschwindigkeit [m/s] v = Geschwindigkeit [m/s]
¢=Hub[mm] ¢=Hub [mm]
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 1.06.09

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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Maximale Kraft im Verhaltnis zum Hub
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F = Axial-Kraft statisch [N]
C¢=Hub [mm]

300
¢ [mm]

ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

1200

FIN]
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800
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c [mm]

GroRe 32 mm

F = Axial-Kraft statisch [N]
C=Hub [mm]

1.06.10
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Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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I Elektrozylinder Serie 3E

Z) + PL
L1+ VA RT
SW1 1
\ s X 1
A
= [ e o [Ca
+=den Hub hinzufiigen == | El) E*u' @ ==
* Die Abmessungen
entsprechen nicht der der — -
Norm IS0 15552
AF, !
WH| BG
SW2 SW1 VD
A i
e — é =
AM _WH A
PRODUKTUBERSICHT
GroRe AM AF EB”‘“ BG E EF”‘B] KF KK L1+ ,MM R RT PL SW1 Sw2 TG VA VD N NA  WH ZJ+ GewichtHubO0[g] GewichtHub [kg/m]
20 16 11 285 10 35 5 M6 M8x1,25 75 14 16 M4 19 13 13 24 65 2 22 11,3 75 825 326 2,57
32 19 13 34 10 42 5 M8 M10x1,25 75 14 19 M5 19 13 17 325 55 2 22 135 7,5 825 430 3,64
I Motorverbindungskit, axial, Mod. PM
ieferumfang: XW
1x Gehduse S
1x flexible Kupplung <L_—
4x Muttern TF MxD PF_ .

4x Motoranschlussschrauben

i
t (T
! 7 7
_

Mod. GroRe  Motor  Schutzart ,C DM TF MxD PF F LS XW Nenndrehmoment (Nm)® Maximales Drehmoment (Nm)® J[kgmm?] Gewicht[g] n
AM-3E-20-0017 20 MTS-17-... P40 22 5 31 @3,5x14,5 5 42 24 53 5 10 0,85 127 0,78
AM-3E-32-0023 32  MTS-23-... IP40 38,1 6,35 47,14 M4x15 9 56,4 20 49 5 10 0,85 152 0,78
AM-3E-32-0024 32  MTS-24-... P40 38,1 8 47,14 M4axl5 9 56,4 20 49 5 10 0,85 152 0,78
AM-3E-32-0100 32 MTB-010-... IP40 30 8 31,8 M3x9 5 41,5 25 54 5 10 0,85 144 0,78

® Kontinuierlich anwendbares Drehmoment, unter idealen Montage- und Betriebsbedingungen. Fiir weitere Informationen wenden Sie

sich bitte an service@camozzi.de
) Kurzzeitig aufbringbares Drehmoment, bei idealen Einbau- und Betriebsbedingungen. Fiir weitere Informationen wenden Sie sich

bitte an service@camozzi.de

Modell- und MaRdnderungen vorbehalten. 1.06.11
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de. —44
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I Motorverbindungskit, parallel, Mod. PM

ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

LT
- J_Sj
i
I =
I o R =1
Lieferumfang: | =
1xvordere Abdeckung I
1x hintere Abdeckung <|o ® e
2x Umlenkrollen :
2x Verriegelungssatze @ ! @ ]
1x Zahnriemen ! E ,,,,,,,,,,,,,,,,, ol —-—- I
3x Muttern o @ ! @
4x Schrauben der hinteren | [
Abdeckung TG a1
2-4x Deckelbefestigungsschrauben F G2
2x zylindrische Stifte
4x Motorbefestigungsschrauben
Mod. GroRe Motor Schutzart A B C F F1 16 Gl G2 ,DC M LS LT TF MxD  J[kgmm?] Gewicht[g] n
PM-3E-20-0017 20 MTS-17-... IP40 835 17,5 45 35 42,5 22 26 29 22 5 20 25 31 M3x4,5 3,96 218 0,62
PM-3E-32-0023 32 MTS-23-... IP40 116,5 21 67,5 42 565 32,5 28 31 381 6,35 19 26,5 47,14 Maxé6 5,84 390 0,62
PM-3E-32-0024 32 MTS-24-... IP40 116,5 21 67,5 42 565 32,5 28 31 381 8 19 26,5 47,14 M4xé 5,84 390 0,62
PM-3E-32-0100 32 MTB-010-... IP40 87 21 45 42 42 32,5 28 31 30 8 19 26,5 31,82 M3x6 5,82 245 0,62
T2 £ 3
Z Z
o o
18
25
2
15
1 \
—~ | |
— 05
02
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

n frpm]

PM-3E 20...
C =Drehmoment [Nm]
n =Anzahlder Umdrehungen pro Minute

Die Kurven beziehen sich auf eine Einschaltdauervon 70%

PM-3E 32...

n [rpm]

C = Drehmoment [Nm]
n = Anzahl der Umdrehungen pro Minute

1.06.12
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Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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| FuRbefestigung Mod. B-3E-AM

Material: verzinkter Stahl

ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

g Lieferumfang:
= 2x FuBhalterungen
Q ; ) 4x Schrauben
o’
& +=den Hub hinzufiigen
i ’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’ ] 6 ’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’
! —
‘ <<
) i
I I/ [T/ | ; g|
> XA + R
SA + ER
T
Mod. GroRe Kompatibel mit SA XA AH TR AT AU AO ,AB ER
B-3E-20-AM 20 AM-3E-20-0017 113,5 105 28 44 4 16 9 4,5 55
B-3E-32-AM-1 32 AM-3E-32-0023 / AM-3E-32-0024 109 100,5 36 52 4 16 9 4,5 62
B-3E-32-AM-2 32 AM-3E-32-0100 99 90,5 36 52 4 16 9 4,5 62
Modell- und MaRdnderungen vorbehalten. 1.06.13

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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Automation

| FuRbefestigung Mod. B-3€-PM

Material: verzinkter Stahl

Geliefert mit:

ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

v
| - 2x FuRhalterungen
) i 4x Schrauben
\‘. +=den Hub hinzufligen
e — _g_ ________ L
| m/ NI [
_ AU AQ
<t XA +
SA +
Mod. GroRe Kompatibel mit SA XA AH TR AT AU AO JAB ER
B-3E-20-PM 20 PM-3E-20-0017 133 124,5 28 44 4 16 9 4,5 55
B-3E-32-PM 32 PM-3E-32-0023 / PM-3E-32-0024 / PM-3E-32-0100 135 126,5 36 52 4 16 9 4,5 62
Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
% Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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I Schwenklager vorn mit Zentrierung Mod. FN

Werkstoff: Stahl verzinkt

~ ® T
-
\ =
—
N
[%) F - —
> %
Lieferumfang: LL‘—]
1x Angestrichener Drehzapfen . XH - #
4x Schrauben L
4x Unterlegscheiben 2
w
wm
o
w
a
=
=
=
~N
o
o
=
e
w
=
" w
PRODUKTUBERSICHT
Mod. Grofle TK TY XH us TL ™ ;1D R
FN-3E-32 32 14 6,5 20 46 12 50 12 1
I Lagerbock fir Mittelschwenklager Mod. BF
Werkstoff: Aluminium
iy,
E 3 g N B2
) =
\ [ ]
N T
= NN\ 7117 L .
e | |
x .
i 7 T
HB
TH
Lieferumfang: uL
2x Lagerbdcke
PRODUKTUBERSICHT
Mod. Grofle ,R NH C B3 TH uL FK FN Bl B2 HB
BF-32 32 12 15 75 3 32 46 15 30 6,8 11 6,6

I Flansch vorn Mod. D-E

Werkstoff: Aluminium

33

41 4A oF

AP p ) w_.  MF TF

o
Y Lo i
|
[FiYa

Lieferumfang:
1x Flansch J
4x Schrauben
4x Unterlegscheiben
+=den Hub hinzufiigen
Mod. GroRe w MF TF R UF E FB
D-E-3E-32 32 16,5 10 64 32 80 45 7
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 1.06.15

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

I Mittelbefestigung seitlich Mod. BG
D2

=

Werkstoff: Aluminium

J
1

H1

- LT_I
Lieferumfang:
2x Mittelbefestigungen
© ©) €] o
P
£2

Mod. GroRe El E2 P Al B Schraube ,D1 ,D2 H1 H2 Gewicht [g]

BG-3E-20 20 60 48 5 38 47,5 M4 4,5 7,5 5 5.5 31

BG-3E-32 32 67 48 5 38 54,5 M4 4,5 7,5 5 7,5 35

I Schwenklager hinten Mod. L

Werkstoff: Aluminium

N \
\/

Geliefert mit:

1x Zapfen

4x Schrauben

4x Unterlegscheiben (nur fir
GroRe 32)

+=den Hub hinzufiigen

PRODUKTUBERSICHT

Mod. GroRe 5D L FL XD+ MR E EW
L-3E-20 20 8 14 20 151,5 8 34 16
L-3E-32 32 10 13 22 151,5 10 46 26

I Schwenkgabel hinten Mod. C

Werkstoff: Aluminium {
‘ \‘ %

o ¥
Lieferumfang: B
1x Zapfen
4x Schrauben L.
4x Unterlegscheiben FL
+=den Hub hinzufiigen XD +

PRODUKTUBERSICHT

Mod. GroRe ,CD L FL XD+ MR E B UuB

C-3E-32 32 10 13 22 212 10 46 26 45
1.06.16 Modell- und MaRanderungen vorbehalten.

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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Automation

I Lagerbock 90° mit starrem Lager Mod. ZC

XD+ al
} CETOPRP 107P
‘\ Werkstoff: Aluminium 1
®) e
i

N=
e

L5

PH

Lieferumfang:
1x Lagerbock

+=den Hub hinzufiigen

RA
UR

ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

PRODUKTUBERSICHT

Mod. GroRe ,EB 50K ;HB XD+ TE uL EA GL L5 RA EM UR PH BT BR
2C-32 32 11 10 6,6 212 38 51 10 21 1,6 18 26 31 32 8 10

I Schwenklager spharisch Mod. R

&

&A
(@4

Lieferumfang:
1x Zapfen

4x Schrauben
4x Unterlegscheiben E

DL

+=den Hub hinzufiigen XD +

PRODUKTUBERSICHT

Mod. GroRe /X L DL XN+ MSs E EX EP z
R-3E-32 32 10 12 22 212 18 45 14 10,5 4°

I Lagerbolzen Mod. S

O —

L3

Lieferumfang: L
1x Lagerbolzen (Edelstahl 1,4305)
2x Seegerringe (Stahl)

PRODUKTUBERSICHT

Mod. GroRe D L L1 L2 L3
S232 32 10 52 46 11 3

Modell- und MaRdnderungen vorbehalten. 1.06.17
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de. —50
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I Gelenkauge Mod. GA

1SO 8139
Werkstoff: Stahl verzinkt

ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

CN
Zl o |::r:’|:,,,f 777777 %
o— 7 N
.
<ZE’L/ AX
CE
Mod. GroRe SN U EN ER AX CE KK T z Sw
GA-20 20 8 9 12 12 16 36 M8x1,25 12,5 6,5 14
GA-32 32 10 10,5 14 14 20 43 M10x1,25 15 6,5 17

I Ausgleichskupplung Mod. GY

Werkstoff: Zinkdruckguss und Stahl
verzinkt

51

(&)
L1 [ L2
L3 | | AX
CE
L
Mod. GroRe KK L CE L2 AX N Swi1 L1 L3 o7 0 E 4B oC z
GY-20 20 M8x1,25 65 32 5 16 14 10 16 12 12,5 13 6 10 20 15
GY-32 32 M10x1,25 74 35 6,5 18 17 11 19,5 15 15 19 10 14 28 15
I Gabelkopf Mod. G
Werkstoff: Stahl verzinkt
CE
—
—J frary |
ol ER § |
LE
CK
o 3
Mod. GroRe 50K LE M CL ER CE KK B ,B1
G-20 20 8 16 8 16 10 32 M8x1,25 22 14
G-25-32 32 10 20 10 20 12 40 M10x1,25 26 18
1.06.18 Modell- und MaRanderungen vorbehalten.

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.



ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

I Kolbenstangenmutter Mod. U

IS0 4035
Werkstoff: Stahl verzinkt

.,

ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

)
e
N/
m
Mod. GroRe D M N
u-20 20 M8x1,25 5 13
U-25-32 32 M10x1,25 6 17
I Ausgleichskupplung Mod. GK
Werkstoff: Stahl verzinkt
“ L
\ ) L3 L L1
“ N | B1
_ﬂ y . /\ |
. \ AN \‘ - |
J: — I —.......
ﬁ%\ <X, | v 1 x|
= = af = °
&JJ S T I © A T
2 -
\_— Lo
| \— w2 SW1/ AX SW
Mod. GroRe KK L 11 13 14 A D H I SW SW1 Sw2 B1 AX z E
GK-20 20 M8x1,25 57 26 21 5 8 12,5 19 17 11 7 13 4 16 4 2
GK-25-32 32 M10x1,25 71,5 35 20 74 14 22 32 30 19 12 17 5 22 4 2
I Ausgleichsflansch Mod. GKF
Werkstoff: Stahl verzinkt
B L
TF N
D 0.5
/ | x
=¢ f H g; X
L
P = {0 b
Z'/L <| of & —& JF_._. _______
- ey =
5 O © T
I
|
Mod. GroRe KK A B R TF L 11 D ,D1 ,D2 SW E
GKF-20 20 M8x1,25 30 35 20 25 22,5 10 - 14 5,5 - 13 1,5
GKF-25-32 32 M10x1,25 37 60 23 36 22,5 15 6,8 18 11 6,6 15 2
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 1.06.19

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/04

Zylinderkonfiguration mit montiertem
Motor

Zylinder geliefert mit montiertem Motor und Standardzubehér AM und PM.

MODELLBEZEICHNUNG

36 020 | BS |

PIO M

0100

E| 0 E|- EC SF

3E SERIE
BAUGROSSE

020 o
032=32
BAUART

BS

BS = Kugelumlaufspindel

0100

HUB
Siehe Tabelle der mechanischen Eigenschaften

P10

SPINDELSTEIGUNG
P03 =3mm
P10=10mm

M

BEFESTIGUNGSART
M = mannlich
F=weiblich

EXTENDED ROD
(__)=Kolbenstange verldngertum _mm

AM

MOTORVERBINDUNG
AM = Kit Mod. AM
PM = Kit Mod. PM

MOTOR

A=MTS-17

B =MTS-23

C=MTS-24

E = DRVI-23ST (nur fir GroRe 32)
F = DRVI-24ST (nur fiir GroRe 32)
G = DRVI-24EC (nur flir GroRe 32)

BREMSE
0 = ohne Bremse
B = mit Bremse (nur fiir Motoren A, B, C)

ENCODER-VARIANTE
0 =ohne Encoder (nur fiir Motoren A, B, ()
E = mit Encoder (nur fiir GroRe 32)

EC

KOMMUNIKATION (nur fiir Motoren E, F, G)
PN = Profinet

CO = CanOpen

EC = Ethercat

El = Ethernet IP

SF

WEITERE FUNKTIONEN (nur fiir Motoren E, F, G)
= Keine zusatzliche Funktion
SF=ST0

1.06.20
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Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.



ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

I Konfiguration des Zylinders mit Inline-Motor AM

ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

—/

AM __WH
Mod. GroRe Motor AM AF BG E E2 KF KK L1+ .MM R RT SW1 Sw2 TG WH Z+ GewichtHubO0[g] GewichtHub [kg/m]
.../AMA0O 20  MTS-17-18-050-0-0-S-C 16 11 10 35 42,5 M6 M8x1,25 176 14 16 M4 13 13 24 7,5 184 800 2,57
.../AMABO 20  MTS-17-18-050-0-F-S-C 16 11 10 35 42,5 M6 M8x1,25 206 14 16 M4 13 13 24 7,5 214 910 2,57
.../AMB00 32  MTS-23-18-060-0-0-S-C 19 13 10 42 56,4 M8 M10x1,25 163 14 19 M5 13 17 325 7,5 171 1000 3,64
.../AMBOE 32  MTS-23-18-060-0-0-E-C 19 13 10 42 73,5 M8 M10x1,25 189 14 19 M5 13 17 325 7,5 196 1100 3,64
.../AMBBE 32  MTS-23-18-060-0-F-E-C 19 13 10 42 73,5 M8 M10x1,25 230 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 237 1200 3,64
.../AMC00 32  MTS-24-18-250-0-0-S-C 19 13 10 42 60 M8 M10x1,25 211 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 218 1980 3,64
.../AMCOE 32  MTS-24-18-250-0-0-E-C 19 13 10 42 77,5 M8 M10x1,25 235 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 243 2080 3,64
.../AMCBE 32  MTS-24-18-250-0-F-E-C 19 13 10 42 77,5 M8 M10x1,25 276 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 284 2180 3,64

Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 1.06.21

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

KRAFT-GESCHWINDIGKEITS-KURVEN DES ZYLINDERMOTORS IN LINIE AM

Mit Antrieb der DRCS-Serie

% 900 ey % 350 - igg
800 \ —48v 300
700 N P N
4 250
600 4 \
500 Y \ 200
400 \ 150 e
300 4 "
\ \ 100
200 N
100 S 50
0 0 T ™
0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,000 0,100 0,200 0,300 0,400
v [m/s] v [m/s]
3E020BS...P03.../AMA... (MTS 17) 3E020BS...P10.../AMA... (MTS 17)
F = Kraft [N] F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s] v = Geschwindigkeit [m/s]
Z 1200 gy Z 400 24V
L J—
: 1000 e 350 \ o
\ 300 \\
800 \ 250
600 \ 200 \
400 \ ! 150
100
200 : )
) 50 N
0 i 0 :
0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,000 0,100 0,200 0,300 0,400 0,500 0,600
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../AMB... (MTS 23) 3E032BS...P10.../AMB... (MTS 23)
F = Kraft [N] F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s] v = Geschwindigkeit [m/s]
Z 1200 24y Z 1200 24V
v —48v W —48V
1000 1000
800 800
600 600
400 400
200 200
0 0
0 0,01 0,02 0,03 0,04 0,05 0,06 0,000 0,050 0,100 0,150 0,200
v [m/s] v [m/s]

3E032BS...P03.../AMC... (MTS 24)

F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s]

3E032BS...P10.../AMC... (MTS 24)

F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s]

1.06.22
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Modell- und MaRénderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.



ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

I Konfiguration des Zylinders mit Inline-Motor AM + DRVI

7) +

L1+

L2 +

—H

Y +

==

ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

5 —{ CAt lo—-—— ] S -
N [
i
—1 -

AM__WH
Mod. GroBe  Motor AM AF BG A E E2 KF KK 11+ .MM R P RT SW1 Sw2 TG WH Z+ L2+ ZY+ gewichtHubO[g] gewichtHub [kg/m]
.../AMEO-... 32 DRVI-23ST 19 13 10 99 42 60 M8 MI10x1,25 249 14 19 70 M5 13 17 32,5 7,5 256,5 259 266 1660 3,64
.../AMFO-... 32 DRVI-24ST 19 13 10 99 42 60 M8 M10x1,25 275 14 19 70 M5 13 17 32,5 7,5 282,5 285 292 2240 3,64
.../AMGO-... 32 DRVI-24EC 19 13 10 99 42 60 M8 M10x1,25 254 14 19 70 M5 13 17 32,5 7,5 261,5 264 271 1700 3,64
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 1.06.23

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

KRAFT-GESCHWINDIGKEITSKURVEN MOTORZYLINDER PARALLEL AM + DRVI

Z1200 =
2 gy 21200 24V
—24V —24V
1000 —48V 1000 --48V
\\ \ --48V —48V
800 Y N 800
600 k < 600
400 400
200 T 200
0 0
0,000 0,050 0,100 0,150 0,000 0,200 0,400 0,600
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../AME (DRVI-23ST) 3E032BS...P10.../AME (DRVI-23ST)
F = Kraft [N] F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s] v = Geschwindigkeit [m/s]
Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Aktuators Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Aktuators
Gestrichelte Linien = Nennkraft des Stellantriebs Gestrichelte Linien = Nennkraft des Stellantriebs
I-Iz__ 1200 pqy  Z.1200 24V
—2qv * —24v
1000 --48V 1000 --48V
\ \ —48V \ \ —48V
800 3 800
N N
600 1 600 \ \
400 400 \\ A
200 > - 200 A I
0 h 0 e T -e o]
0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,000 0,100 0,200 0,300 0,400 0,500 0,600
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../AMF (DRVI-24ST) 3E032BS...P010.../AMF (DRVI-24ST)
F = Kraft [N] F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s] v = Geschwindigkeit [m/s]
Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Aktuators Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Aktuators
Gestrichelte Linien = Nennkraft des Stellantriebs Gestrichelte Linien = Nennkraft des Stellantriebs
Z1200 o4y Z.1000 oy
w —24v * —24V
1000 ———— ————————— o —--48V 800 _-48V
\ —48V —48Vv
800
\ 600
600
\ 400
400 \
200 200
0 \ 0
0,000 0,040 0,080 0,120 0,160 0,000 0,200 0,400 0,600
v [m/s] v [m/s]

3E032BS...P03.../AMG (DRVI-24EC)

F = Kraft [N]

v = Geschwindigkeit [m/s]

Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Aktuators
Gestrichelte Linien = Nennkraft des Stellantriebs

3E032BS...P10.../AMG (DRVI-24EC)

F = Kraft [N]

v = Geschwindigkeit [m/s]

Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Aktuators
Gestrichelte Linien = Nennkraft des Stellantriebs

1.06.24
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Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.



ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

I Konfiguration des Zylinders mit parallelem Motor PM

ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

Z) +
L1+ £2
M
SW1
N
L
<t
I~
=
= I Y I |
s -©
— ™
= , \
T
AR R
WH| BG TG
L2 + £
Y +
SW2 Sw1
s {1t o —— —|-
— ]
AM _WH
Mod. GroRe Motor AM AF BG E E2 KF M A KK L1+ L2+ ;MM R RT SW1 SW2 TG WH Z+ ZY+ vorgeschlagener Gewicht GewichtHub
Mindesthub® HubO[g]  [kg/m]
.../PMA0O 20 MTS-17-18- 16 11 10 35 42,5 M6 74 83,5 M8x1,25 101 104 14 16 M4 13 13 24 7,5 109 112 10 890 2,57
050-0-0-S-C
.../PMABO 20 MTS-17-18- 16 11 10 35 42,5 M6 104 83,5 M8x1,25 101 104 14 16 M4 13 13 24 7,5 109 112 10 1000 2,57
050-0-F-S-C
.../PMB00 32 MTS-23-18- 19 13 10 42 56,4 M8 67 116,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 10 1240 3,64
060-0-0-S-C
.../PMBOE 32 MTS-23-18- 19 13 10 42 56,4 M8 92,5 134 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 10 1340 3,64
060-0-0-E-C
.../PMBBE 32 MTS-23-18- 19 13 10 42 56,4 M8 133,5 134 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 40 1440 3,64
060-0-F-E-C
.../PMCO0 32 MTS-24-18- 19 13 10 42 60 M8 114,5 118,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 20 2200 3,64
250-0-0-S-C
.../PMCOE 32 MTS-24-18- 19 13 10 42 60 M8 139 136 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 45 2320 3,64
250-0-0-E-C
.../PMCBE 32 MTS-24-18- 19 13 10 42 60 M8 180 136 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 85 2420 3,64
250-0-F-E-C
(A Der Mindesthub fiir L1 muss groRer als M sein, siehe "Mechanische Eigenschaften” fiir den Mindesthub des zylinders.
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 1.06.25

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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ELEKTROZYLINDER > ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

KRAFT-GESCHWINDIGKEITS-KURVEN MOTORZYLINDER IN PARALLELSCHALTUNG PM

Mit Antrieb der DRCS-Serie

Z 900 owy = 300 _oay
800 - —agy " 2o b —48V
600 200
500
\ 150
400 .
300 100
200 S
50
100 | \
0 * 0
0,000 0,020 0,040 0,060 0,080 0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,250
v [m/s] v [m/s]
3E020BS...P03.../PMA... (MTS 17) 3E020BS...P10.../PMA... (MTS 17)
F = Kraft [N] F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s] v = Geschwindigkeit [m/s]
Z 1200 24y Z 350 24V
w —48v W —48V
1000 300 K
250 | -
800 S
200
600 LY
150
400
100
200 ] 50 .
0 | \ 0 s
0,000 0,050 0,100 0,150 0,000 0,100 0,200 0,300 0,400
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../PMB... (MTS 23) 3E032BS...P10.../PMB... (MTS 23)
F = Kraft [N] F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s] v = Geschwindigkeit [m/s]
= 1200 pay  Z 1200 ey
w —48y W —a48v
1000 1000
800 800
600 600
400 400
200 200 \
0 0
0,000 0,010 0,020 0,030 0,040 0,050 0,060 0,000 0,050 0,100 0,150 0,200
v [m/s] v [m/s]

3E032BS...P03.../PMC... (MTS 24)

F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s]

3E032BS...P10.../PMC... (MTS 24)

F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s]

1.06.26
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Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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Automation

I Konfiguration des Zylinders mit parallel geschaltetem Motor PM + DRVI

[ W Y

ELEKTROZYLINDER SERIE 3E

L1+

7+
L2 -
7Y .
|
(] a
)
,,,,,,,,,,,,,,,,,, o |-
L AM _WH
Mod. Grofe Motor AM AF BG E E2 KF M P A KK L1+ 2+ ,MM R RT SW1 SW2 TG WH Z}+ Z¥+ vorgeschlagener Gewicht GewichtHub
Mindesthub®  Hub 0[g] [kg/m]
.../AMEO-... 32 DRVI- 19 13 10 42 60 M8 153 70 157,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 110,5 113,5 60 1900 3,64
23ST
.../AMFO-... 32 DRVI- 19 13 10 42 60 M8 179 70 157,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 110,5 113,5 80 2480 3,64
24ST
.../AMGO-... 32 DRVI- 19 13 10 42 60 M8 158 70 157,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 110,5 113,5 60 1940 3,64
24EC

(A) Der Mindesthub fiir L1 muss groRer als M sein, siehe “Mechanische Eigenschaften” fiir den Mindesthub des Zylinders.

Modell- und MaRdnderungen vorbehalten. 1.06.27
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de. —60
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ELEKTRISCHE ANTRIEBE 2024/01

KRAFT-GESCHWINDIGKEITS-KURVEN MOTOR-ZYLINDER IN PARALLEL PM + DRVI

= 1200 24y Z1200 24V
v —24v * —24v
1000 --48V 1000 --48V
\ \\ —48v \ —48v
800 \ 800 \ \
600 ‘ \ 600 EAEEELNA
400 BN 400 N
200 RN 200 N
0 \ 0 \‘ IS
0,000 0,050 0,100 0,150 0,000 0,100 0,200 0,300 0,400 0,500
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../PME (DRVI-23ST) 3E032BS...P10.../PME (DRVI-23ST)
F = Kraft [N] F = Kraft [N]
v = Geschwindigkeit [m/s] v = Geschwindigkeit [m/s]
Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Antriebs Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Stellantriebs
Gestrichelte Linien = Nennkraft des Stellantriebs Gestrichelte Linien = Nennkraft des Stellantriebs
Z1200 24y 21200 —24V
v —24v & —24V
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F = Kraft [N] F = Kraft [N]
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Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Stellantriebs Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Stellantriebs
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3E032BS...P03.../PMG (DRVI-24E()

F = Kraft [N]

v = Geschwindigkeit [m/s]

Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Stellantriebs
Gestrichelte Linien = Nennkraft des Stellantriebs

3E032BS...P10.../PMG (DRVI-24EC)

F = Kraft [N]

v = Geschwindigkeit [m/s]

Durchgehende Linien = Spitzenkraft des Stellantriebs
Gestrichelte Linien = Nennkraft des Stellantriebs

1.06.28
61

Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.



