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Automation

Ejes electromecanicos Serie 5ES...TBL

Tamanos 50, 65, 80
Versiones disponibles: eje estandar, eje soporte, eje reforzado

» Sistema multiposicion con
trasmision del movimiento
con correa dentada

‘\ ——— — ® » Adecuado para alta dindmica
= - » Posibilidad de conectar
) el motor en 4 lados

Amplia gama de
interfaces de motor

Posibilidad de utilizar

|
i

EJES ELECTROMECANICOS SERIE 5ES...TBL

P

M

P> e B = e § detectores de proximidad
\JO. = ’ magnetica y/o sensores
inductivos
» IP 40
Los ejes de la Serie 5E son actuadores Para proteger los elementos internos » Carrera maxima 6 metros
lineales mecanicos en los que el de los potenciales contaminantes del
movimiento giratorio generado porun ambiente externo, el perfil se ha cerrado » Placas para realizar
motor se convierte en un movimiento con una placa de acero inoxidable. El eje sistema multi ejes
lineal por medio de una correa dentada. esta equipado con un iman que permite
La Serie 5E, disponible en 3 tamafos 50, utilizar sensores magnéticos externos » Presencia de canales internos
65y 80, se realiza mediante un perfil (serie CSH), permitiendo operaciones para re-lubricacion
cuadrado auto-portante especial, en el que de guiado o carrera extra. Ademas, los
los componentes han sido completamente actuadores también tienen accesorios » Amplia gama de accesorios
integrados, asegurando ser compactoy para ser utilizados con sensores de montaje de ejes
liviano. inductivos.
la presencia de una guia de bolillas La Serie 5E esta equipada con kits de » Vlersiones disponibles:
recirculantes conceden elevadarigidezy interfaz especificos que permiten Carro estandar
resistencia a las cargas externas. conectar el motor en 4 lados. EL uso con
alta dindmica y la posibilidad de realizar Carro largo
sistemas multieje, hacen que la Serie 5E Carro doble

sea especialmente adecuada para los
sectores de envasado y ensamblaje.

DATO GENERALES

Construccion eje electromecanico con correa dentada

Disefio perfil abierto con placa de proteccion

Tamafios 50, 65, 80

Carreras 50 + 4000 mm para tamafo 50; 50 + 6000 mm para tamafios 65y 80
Tipo de guia interna, con bolillas recirculantes (tipo jaula)

Fijacion Por medio de ranuras en el perfil y pinzas especiales.

Montaje del motor en los 4 lados

Temperatura en funcionamiento  -10°C + +50°C
Temperatura de almacenamiento -20°C = +80°C

Clase de proteccion IP 40

Lubrication lubricacion centralizada mediante canales internos

Repetibilidad +0,05mm

Ciclo de trabajo 100%

Uso con sensor externo sensores magnéticos de la Serie CSH en ranuras especiales o inductivos por medio de soportes

Productos para aplicaciones industriales. 2.05.01

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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EJEMPLO DE CODIFICACION

S5EL S | 050 TBL 0200 | A | s | 2(500)

5 E SERIE
PERFIL:

S S = seccion cuadrada
TAMARNO:

050 050 =50x50 mm

065 = 65x65 mm
080 = 80x80 mm

TBI. TRANSMISION:
TBL = correa dentada
0200 CARRERA[ C]:
0050 + 4000 mm para tamafio 050
0050 + 6000 mm para tamafios 065y 080
A VERSION:
A = estandar

D = eje soporte
H = eje reforzado (solo para tamarios 65y 80)

S TIPO DE CARRO:
S = estandar
L=largo

2(500) TE“;I_ECF;?FEE CARROS:

2( ) = 2 Carros situados a una distancia ( ) mm [ Valido sélo para deslizador tipo S ]

EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

I MATERIALES SERIE 5ES...TBL

COMPONENTES MATERIALES
1. Cabezal Aluminio
2.Polea Acero
3.Tapa del cabezal Tecnopolimero
4. Placa de proteccion Acero
5.Carro Aluminio
6.Tapa del deslizador Tecnopolimero
7. Correa dentada PU + Acero
8. Guia de bolillas recirculantes Acero
2.05.02 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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| CARACTERISTICAS MECANICAS

EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE 5ES...TBL

Tamario 50

Tamafio 50

Tamaiio 50

Version

A

A

D

Tipo de carro

S

L

S

Numero de guias

1

1

1

Numero de bloques RDS

pcs

2

3

2

Fy,eq®

3400

5100

3400

Fz,eq®

3400

5100

3400

Mx, eq®

Nm

19.4

29

19.4

My, eq®

Nm

91,7

183,5

91,7

Mz, eq®

Nm

91,7

183,5

91,7

Max. velocidad lineal mecanica (V

o)

m/s

5

2,5tEJ

5

Max. aceleracion lineal mecanica (a

o)

m/s

50

20®

50

PERFIL

Momento de la inercia superficial l,

mm*

1,89-10°

1,89-10°

1,89-10°

Momento de la inercia superficial |,

2,48-10°

2,48-10°

2,48-10°

CORREA DENTADA

Tipo

20 AT5 HP

20 AT5 HP

Paso

5

5

Fuerza de traccion maxima

Ver tabla

Ver tabla

POLEA

Didmetro de la polea primitiva

mm

31,83

31,83

Numero de dientes

z

20

20

Movimiento lineal por correa

mm/giro

100

100

Tamafio 65

Tamafio 65

Tamafio 65

Tamafio 65

Version

A

A

H

Tipo de carro

S

L

S

Numero de guias

1

1

2

Numero de bloques RDS

pcs

2

3

N n

4

Fy,eq®

8300

12450

8300

16600

Fz,eq®

8300

12450

8300

16600

Mx, eq®

Nm

47,7

71,6

47,7

234,7

My, eq®

Nm

282,3

564,7

282,3

564,7

Mz, eq®

282,3

564,7

282,3

564,7

Max. velocidad lineal mecanica (V

nar)

m/s

5

2,50

5

2,5@®

Max. aceleracidn lineal mecanica (a

bl

m/s

50

20®

50

20®

PERFIL

Momento de la inercia superficial Iy

mm*

4,94 -10°

4,94 -10°

4,94 -10°

4,94-10°

Momento de la inercia superficial I,

6,97 -10°

6,97 -10°

6,97 -10°

6,97 -10°

CORREA DENTADA

Tipo

32 AT5 HP

32 AT5 HP

32 AT5 HP

Paso

mm

5

5

5

Fuerza de traccion maxima

Vertabla

Vertabla

Vertabla

POLEA

Diametro de la polea primitiva

mm

47,75

47,75

47,75

Ndamero de dientes

z

30

30

30

Movimiento lineal por correa

mm/giro

150

150

150

Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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Automation

ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

Tamafio 80 Tamafio 80 Tamaiio 80 Tamario 80
Version A A D H
Tipo de carro S L S S
Namero de guias 1 1 1 2
Namero de bloques RDS pcs 2 3 2 4
e Fy,eq® N 13000 19500 13000 26000
)_ Fz,eq® N 13000 19500 13000 26000
é Mx, eq® Nm 106 160 106 454
e My, eq® Nm 626 1252 626 1252
g Mz, eq® Nm 626 1252 626 1252
S Méx. velocidad lineal mecanica (V) m/s 5 2,5® 5 2,50
§ Méx. aceleracién lineal mecdnica (a ) m/s? 50 20® 50 20®
'S PERFIL
HEJ Momento de la inercia superficial |, mm* 1,23-10° 1,23-10¢ 1,23-10¢ 1,23-10°
g Momento de la inercia superficial |, mm* 1,68-10° 1,68-10° 1,68-10° 1,68-10°
o CORREA DENTADA
j Tipo 32 AT5 HP 32 AT5 HP - 32 AT5 HP
= Paso mm 10 10 - 10
Fuerza de traccion maxima N Vertabla Vertabla - Vertabla
POLEA
Didmetro de la polea primitiva mm 63,66 63,66 - 63,66
Ndmero de dientes z 20 20 - 20
Movimiento lineal por correa mm/giro 200 200 - 200

®WElvalor se refiere a una distancia cubierta de 2000 Km con un sistema totalmente soportado.
®La velocidad “sugerida” no es el limite mecanico de la unidad sino que representa el mejor compromiso entre alta carga aplicaday alta
dinamica. En caso de requerimientos particulares, pongase en contacto con nuestra asistencia técnica (service@camozzi.com).

1. Comprobar el torque nominal admisible de los dispositivos de transmision de movimiento usados.
2. Para direcciones de cargas y momentos hacer. Consulte el parrafo “CARGA EQUIVALENTE".

Calculo de la vida del eje 5E

Para el correcto dimensionamiento del eje 5E, utilizado
individualmente o en un sistema cartesiano con varios ejes,
es necesario considerar algunos hechos, tanto estaticos como
dindmicos.

CALCULO DE VIDA [km]

L= vida del eje 5E

f, = factor de carga

f,, = coeficiente de seguridad de acuerdo a las condiciones de
trabajo

Las cargas que actiian sobre el actuador (Fy, Fz, Mx, My y Mz) que
aparecen en el calculo de fl son las cargas medias del ciclo. Se
calculan promediando las cargas de cada fase individual como se
indica en la ecuacion P.

ls = correr

s, = fase de aceleracion; s, = fase de velocidad constante;
s, = fase de desaceleracion

P=Mx/Mi/Mz/Fy/Fz

2.05.04

69

[Fy| | |Fz|
f'l p—

Mx M Mz
M| | Myl M

- Fy,eq Fz,eq

3

Leg = (ﬁ) - 2000

Mx,eq My,eq Mzeq

V(m/s)

()]

S1

(mm)

(mm)

Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.



ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

CARGA EQUIVALENTE

Fy = Fuerza que acttia a lo largo del eje Y [N]
Fz = Fuerza que actia a lo largo del eje Z [N]
h = distancia fija para el eje 5E [mm]

Mx = Momento a lo largo del eje X [Nm]

My = Momento a lo largo del eje Y [Nm]

Mz = Momento a lo largo del eje Z[Nm]

NOTA: A continuacion se indican los valores "h" para tres tamaiios.

-h=45,5mm (5E050)
-h =56 mm (5E065)
-h=69,5mm (5E080)

Valido para la version H, los valores "A" y "B":
"A"=56,0 mm “B" 32,9 mm (5ES050)
"A"=57,0mm "B" 45,0 mm (5ES065)
"A"=71,6 mm"B" 51,6 mm (5ES080)

EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

= 15
2
1,25
1
0,75
\\
0,5
\\\
0,25 —
0
100 1.000 10.000 100.000
Leq [km]
APLICACION ACELERACION [ m/s?] VELOCIDAD [ m/s ] f
luz <10,0 <1,0 1,0+1,5
normal 10,0 = 25,0 1,0+2,0 1,5+2,5
pesado >25,0 >2,0 2,5+3,5

Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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Automation

EJEMPLO CALCULO VIDA UTIL - 5ESO50TBLO500AS1 - MONTAJE HORIZONTAL

M O | V(mis)
L]
]
- t1 t2 t1 s
= S1 S2 St
A {mm)
; 5 {mm)
&5
E
o
% Datos de la aplicacion: acc=dec=6m/s;
< M =15kg S1=S3=30mm
2 bM =86 mm ls=500 mm
5 hM =50 mm fw=1
o v=0,6m/s
CALCULO DE LAS CARGAS APLICADAS
E,=0
M, =F by=M-a-by=

F2=M'g=15'981=147N =15-0-0.086 = 0 Nm

M, ,, = F, by = 147-0.086 = 12.7 Nm M, = i/i-(Myf cSL+My,® 52+ Mys® + s3++ My,® - sn) =

My  =F-(hy+h)y=M-a-(hy+h)= =2 -(8553 - 30+0- 440+ 855 % - 30) = 422Nm

500

=15-6-(0.05 + 0.045) = 8.55 Nm

My =>|—=(7.743 - 304 0- 440 + 7.74 3 - 30) =3.82Nm
ud 500

My, = F - (hy+h) =M-a- (hy +h) =

=15-0(0.05+ 0.045) = 0 Nm Fley i g M8 g towl o, Dol b 0.
Fy.eq Fz.eq Mx,.eq My.eq Mzeq

My, =Fby=M a by= 0 147 127 422 382 .

= 3200t 3200 T 9 T o7t 917"
=15-6-0.086 = 7.74 Nm

CALCULO DE VIDA UTIL

3 3
1 1
= | — X =|——- =
Leq= (=) x2000 = (7= x 2000 = 4115 km
- 15
E
1,25
1
0,785 >
0,75
’ ™~
\\\\
05
025 B
0 /
100 1.000 4115 10.000 100.000

Leq [km]

Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

EJEMPLO CALCULO VIDA UTIL - 5ES065TBLO750AS1 - MONTAJE VERTICAL

oM _%
V(m/s)
u 1
of | @) Py 0)
HElg 3 o o |9
R o ° o |9
[©] o O |
] 2 E 2 ° O |q
H © o ©
t1 t2 t1
- T 1 (s)
o = St S2 St
@ (mm)
) [ es
(mm)
Datos de la aplicacion: acc=dec=10m/s;
M =50 kg S;=S3=32mMm
bM =120 mm ls=750mm
hM=79,5mm fw=1,5
v=0,8m/s
CALCULO DE LAS CARGAS APLICADAS
M, =Fc-by=M-(g+a) by =
E,=0N
=50-(9.81+10)-0.12 =1189 Nm
E=0N M, =F by=M-(g+a) by =
My, =0Nm =50-(9.81+0):0.12 = 589 Nm
& M, =Fcrby=M:(g+a) by =
My =F - (hy+h)=M-(g+a) - (hy+h)= =50-(9.81 - 10)-0.12 = 1.14 Nm*
=50-(9.81 + 10) - (0.056 + 0.0795) = 134.2 Nm My =L (13427 - 32+ 665> 686+ 137 - 32) = 719Nm
My, =F - (hy+h)=M-(g+a): (hy +h) =
3 =g " g ) G g th) My =[5 (1189 - 32+589 3+ 686 + 1.14 * - 32) = 637 Nm
=50-(9.81 + 0) - (0.056 + 0.0795) = 66.5 Nm
fl= IFy| + |Fz| |Mx| Imy| |pz]| &
Myg £ Fx 5 (hM + h) =i (g it a) . (hM 4 h) - Fy.eq Fzeq Mx,eq My.eq Mz.eq
_ 0 0 719 637 0 »
=50-(9.81 — 10) - (0.056 + 0.0795) = 1.3 Nm* = 8300 " 300 324 T 324 T 55 0%
*N.B: Signo positivo porque para cada fase los valores se
consideran en valor absoluto.
CALCULO DE VIDA UTIL
Una vez calculado el valor de fl, se puede obtener el valor de la vida (til a partir del grafico o mediante la formula:
1Y 13
Leq:(—) xzoooz( ) X 2000 = 8013 km
fl-fw 0.42:15
= 15
&
1,25
1
0,75 N
063 =
X L
05 ~—
\\\\
0,25 ——
0 i
100 1.000 8013 10.000 100.000
Leq [km]
Productos para aplicaciones industriales. 2.05.07
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EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE 5ES...TBL

CALCULO DEL PAR MOTOR [Nm]

Fa = Fuerza total que actta desde el exterior [N]
Fe = Fuerza que se aplicar externamente [N]

g =Aceleracion gravitacional [9.81 m/s2]

me = Masa del cuerpo a trasladar [kq]

Dp = diametro primitivo de la polea [mm)]

Cm1 = Par motor debido a agentes externos [Nm]

Jror = Momento de inercia de los elementos rotativos [kg - m2]
w = aceleracion angular [rad /s2]

a=Aceleracion lineal del eje [m / s2]

Cwz = Par motor debido a elementos rotativos [Nm]

Frr = Fuerza requerida para mover los componentes a trasladar [N]
Fre = Fuerza requerida para mover los componentes a trasladar de
longitud fija [N]

Fry = Fuerza requerida para mover los componentes a trasladar de
longitud variable [N]

mc; = Masa de elementos trasladados con longitud fija [kq]

Ky = coeficiente de masa de los elementos de traslacion longitud
variable [kg / mm]

Cuz = par motor debido a los elementos trasladados [Nm]

valores de masas y momentos de inercia de componentes fijos y rotativos de 5E

ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

Cror = Cy1 + Cyz + Cus

Fy=Fg+mg-a

Fy-Dp
2

Cu1 =

Cuz2 = Jror* @

Frr = Frp + Fry
Frp=m¢;-a
Fry =Kpy-C-a

Frr - Dp
Cuz =—5—

73

Mod. Jror [ Kg-mm?] ma [kg] Kv[Kg-m] Kn [Kg/m]
5E050...AS1 48,76 0,51 0,14 0,00
5E050...AL1 48,76 0,80 0,14 0,00
5E050...AS2 48,76 1,01 0,14 0,38
5E050...DS1 0,00 0,40 0,00 0,00
5E050...DS2 0,00 0,87 0,00 0,31
5E065...AS1 372,07 1,27 0,21 0,00
5E065...AL1 372,07 1,83 0,21 0,00
5E065...AS2 372,07 2,53 0,21 0,41
5E065...DS1 0,00 1,01 0,00 0,00
5E065...HS1 372,07 2,84 0,21 0,00
5E065...DS2 0,00 2,1 0,00 0,31
5E080...AS1 1130,28 2,69 0,34 0,00
5E080...AL1 1130,28 3,84 0,34 0,00
5E080...AS2 1130,28 5,38 0,34 0,48
5E080...DS1 0,00 2,15 0,00 0,00
5E080...HS1 1130,28 5,61 0,34 0,00
5E080...DS2 0,00 4,41 0,00 0,31
2.05.08 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.



ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

I FUERZA TRANSMISIBLE

De acuerdo con el tamaiio del eje y las velocidades elegidas, la fuerza que puede transmitirse desde la correa dentada tiene estos limites.

= 1500

EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE 5ES...TBL

=
T \\
1200
\\\\
900
\
—_—
— ] e 5E5050
600 |— [ tteeseseeeenlo L . 0 00000b 0000 bl e 5ES065
.......................... _
300 i
0
0 0,5 1,5 2,5 35 4 4,5 5
V(m/s)
Productos para aplicaciones industriales. 2.05.09
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ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

DESVIACION DE ACUERDO A LA DISTANCIA DE LOS SOPORTES

I |

[ )

fmax = Cmax5* 107*

fmax = Desviacion maxima admisible [mm]
Cmax = Carrera maxima del eje 5E [mm)]

T 2,0 ;
£ ! --5kg
— !
| —10k
18 / 9
/.' F 30 kg
16 [ [/ —50kg
./. ,’,
1,4 /! !
/ ll
/ I’
1,2 : L
/ /
.... - 1’0 .'IV 1”
"""""" / II
08 A
,/ 4
0.6 7
S
04 L
0,2 :
0,0 L=

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
d [mm]

Tamarfio 50x50

f = desviacion generada entre soportes [mm]
d = distancia entre soportes [mm]

T 3,0 _ T30 ;
E i —-5kg £ T --20 kg
h i —-30kg * ! 4 —50kg
; 1 N 60 kg ': ,,’ ...... 100 kg
2,5 I 7 —90kg 2,5 i 77200 kg
! ! i /
| /
2,0 : ; 2 2,0 : 7
, i
i ]
1 ! 7 15 ; 3
/ i /!
I ! III
H / I’I
1,0 — v 10
i / /
/ /] J
7 J e
0,5 4 05 ,
0,0 z 0,0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 2000 4000 6000
d [mm] d [mm]

Tamafo 65x65

f = desviacion generada entre soportes [mm)]
d = distancia entre soportes [mm]

Tamafio 80x80

f = desviacion generada entre soportes [mm]
d = distancia entre soportes [mm]

2.05.10
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DESVIACION DE ACUERDO A LA DISTANCIA DE LOS SOPORTES

(I
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Automation

fmax = Cmax* 5" 107*

fmax = Desviacion maxima admisible [mm]
Cmax = Carrera maxima del eje 5E [mm]

£ 3,000

2,250

1,500

0,750

£ 2,000 T
£ PR —5kg
— I F ',,' ...... 10 kg
I/ 1o ---30 kg
il - 40 kg
/ ' / — 50 kg
Ii|d
1,500 1/
[
o
=
1,000 v
wn
w
=
w
wv
wv
o
o
=
0,500 'S
w
=
o
o
G
w
o
wv
w
0,000 o
0 1000 2000 3000 4000
L (mm)
Tamaiio 50x50
f = desviacion generada entre soportes [mm]
d = distancia entre soportes [mm]
£ 3,000
—5kg £ —20 kg
AAAAAA 30kg * +50 kg
---60 kg ---100 kg
--75kg --150 kg
— kg — 200 kg
2,250
/
/ /)
/
/
’ /
’ /s
1,500 7
/o
7 /
/ / ’
/ ’
/o y
/ I'/ pd
A o7
0,750 .
0,000 i
3000 4500 6000

0 1500
L (mm)

0,000

Tamafo 65x65

1500

3000

4500

f = desviacion generada entre soportes [mm]
d = distancia entre soportes [mm]

6000
L (mm)

Tamafo 80x80

f = desviacion generada entre soportes [mm]
d = distancia entre soportes [mm]

2.05.11
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EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

EJESELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

ACCESORIOS PARA LA SERIE 5E

/S \\

Soporte de sujecion
lateral Mod. BGS

Soporte de sujecion lat.
perforado Mod. BGA

Placa de interfaz - serie 6E  Placa de interfaz - perfil
cilindro en carro en carro pos. izquierda

Kit para fijar el
sensor inductivo

Kit montaje caja de
reduccion

i

=,

N

Kit de conexion
en paralelo

Tuercas para ranuras

2.05.12
77

- -

S
NN N
Placa de interfaz - entre

carros deslizantes

Placa de interfaz - perfil
en carro deslizante

Placa de interfaz - perfil
en carro pos. derecha

&b

Placa de interfaz fija

4
= = A

i =

EEY

kit de conexion de
reductor de serie

Kit montaje caja de
reduccion, serie mejorada

“

Centrador de camisa
Mod. TR-CG

Brida de conexion 5E/5V

ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

Placa de interfaz - perfil
en carro brazo largo

Placa de interfaz - Guias S.
45 / Cil. S. 6E

kit de conexion para
motor paso a paso

Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.



ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06 EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

I Eje electromecanico Mod. 5E...AS1

+=sumar la carrera

X1+
W+
M1 .
£l |
A B_B_B_ Y = X K2VJ2 M2
o o o ‘
( [ ¢ oo o[ S < [
-
ju =y =
]
(-]
w e 1 —
(-]
|
C4
X
@— 61
ﬁ
g - n
m -
- ~N iy b
1.
e
NOTAS:

*Recomendamos un acoplamiento con un eje de tolerancia h8.
= La dimension T2 en el tamafio 50 no esta indicada porque sélo hay una ranura.
e La dimension Y indica el orificio para la lubricacion centralizada por medio de grasa.

Tamafio A B C ,(1(2,3"™(C4 D1 D2 E El F GI"™G2H L1 L2 M1 M2M3NP1P2K1J1K2J2 K3J3 T1 T2T3Y X1 X2 W 7172 S1 52 S3 S4V1 V2 V3 V4
50 32,51537 3745 20 2 17 32 8,5 10050 6 2 6035423820048 65 53040M4 7 M3 5 M4 8 20 = 10e 30421,8230 8 454683655 6 12 455

65 35 205352 2 26 45235 46 8,5 12565 8 3 7543828825063 80 54053 M5 8 M3 6 M51023,51810 @ 37330,5280 8 4 54683655 6 12 455
80 35 3068 68 6,5 38 6 30,560,511,516580 10 3 95548368330 78 10085564M612M48,5M510 25 2510 @ 468 40,5360 8 4 546,83,65 5 8 16,56,8 9
Tamaiio PESO CARRERA CERO [kg] PESO CARRERA POR METRO [kg/m]

50 2,15 3,35

65 4,6 54

80 8,9 5.9

Productos para aplicaciones industriales. 2.05.13

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

I Eje electromecanico Mod. 5E...DS1

+=sumar la carrera
W+

M1

= ( e
O O
L2+
L1+
L1+
P1 P1 P1
T g g 1 g %— T
0 O O O O 0
w SR N —— - R S e —— [
\
o | O O | OO0 L |le
© o © — | “
7 e
K191 S3 .|
o A
, 61 (1
—] g
N[ ; ;
o=
V3 #
Vi
NOTAS:

*Recomendamos un acoplamiento con un eje de tolerancia h8.
= |a dimension T2 en el tamafio 50 no esta indicada porque sdlo hay una ranura.
e La dimensidn Y indica el orificio para la lubricacidn centralizada por medio de grasa.

Tamafio A B E El F 61 G2 H 11 12 M1 M2 M3 NPl P2 KI JI K J2 T1 T2 T3 Y W 71 72 S1 S2 S3 S4 V1 V2 V3 V4
50 32,5 15 85 100 50 6 2 60 354 238 200 200 48 5 30 40 M4 7 M3 5 20 = 10 e 230 8 4 54 68 365 5 6 12 4 55
65 35 20 85 125 65 8 3 75 438 288 250 250 63 5 40 53 M5 8 M3 6 235 18 10 e 280 8 4 54 68 365 5 6 12 4 55
80 35 30 11,5 165 80 10 3 95 548 368 330 330 78 8 55 64 M6 12 M4 85 25 25 10 e 360 8 4 54 68 365 5 8 165 68 9
Tamaiio PESO CARRERA CERO [kq] PESO CARRERA POR METRO [kg/m]

50 1,81 3,00

65 3,58 4,88

80 7,05 5,5

2.05.14 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06 EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

I Eje electromecanico Mod. 5E...HS1

+=sumar la carrera

M1
E1 . \ K3xJ3 deep Ch
A _B B _B_ o v = 1 K2xJ2 deep
£
[ = / @ |
| & © o o | o+ o o o |
L
iy ||
- N
=<
e
X1+ . C ELL_,
W
M4
[l [l ] fn]
i i Deft. X
a.[ © ' 61
) 8o B} *
- @ ¢ N P® = 0 ad
e o ® o .
© © i
\ P1 | sl
L2+ M2 v
L1+
Dett. Z
Sk
L1+ SA—_"B
P1 T
- o o
H L]
w @ :[ T
B (= =
H "
a @ @ Vi
|| K1xJ1 deep
NOTAS:

*Recomendamos un acoplamiento con un eje de tolerancia h8.
e La dimension Y indica el orificio para la lubricacion centralizada por medio de grasa.

EJES ELECTROMECANICOS SERIE 5ES...TBL

Tamaiio A B C ,(1C2,3C4 D1 D2 E El FF4,G1G2H L1 L2 M1 M2 M3 N P1 P2P3 P4 K1J1K2 J2 K3J3 T1 T2T3Y X1 X2 W 7172S1 S2 S3 S4V1 V2 V3 V4

65 35205352 5 264,523,5 46 20,512565 2 8 3 75438288250 99 92 171205328 28 M5 8 M3 6 M51023,51810 @ 373 30,5280 8 4 546,83,655 6 12 4 55

80 353068 686,538 6 30,560,526,516580 1 10 3 9554836833011911523165643133,5M512M48.,5M510 25 2510 ® 468 40,5360 8 4 5,46,83,65 5 8 16,56,8 9

Tamaiio PESO CARRERA CERO [kg] PESO CARRERA POR METRO [kg/m]

65 7,08 6,86

80 14,86 8,34

Productos para aplicaciones industriales. 2.05.15

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

I Eje electromecanico Mod. 5E...AL1

@
+=sumar la carrera
Xte
W+
M1 -
£1 £2 \
Y K2XJ2_dee M2
||
[
==
J T
I
w =i
=
C 2
- ™
) v
Q s g
v3
2 Vi
NOTAS:

*Recomendamos un acoplamiento con un eje de tolerancia h8.
= |a dimension T2 en el tamafio 50 no esta indicada porque sdlo hay una ranura.
e La dimensidn Y indica el orificio para la lubricacidn centralizada por medio de grasa.

Tamafio A B C ,(1(2,03"™C4 D1 D2 E El E2 F G1"™G2H L1 12 M1 M2M3NP1P2K1J1K2 )2 K3J3 T1 T2T3Y X1 X2 W 717251 S2 S3 S4V1 V2 V3 V4
50 32,515373745 20 2 17 32 8510156250 6 2 6041930326548 65 53040M4 7 M3 5 M4 8 20,0 = 10 ® 36921,82958 45,46,83,655 6 12 45,5
65 350205352 5 26 45235 46 8,5 126,078 65 8 37551836833063 80 54053M5 8 M3 6 M51023,51810 ® 45330,53608 454683655 6 12 455
80 37,53068686,5 38 6 30,560,511,5167,511080 10 3 9566348344578 10085564M612M48,5M51025,02510 @ 58340,54758 45,46,83,655 6 16568 9

Tamario PESO CARRERA CERO [kg] PESO CARRERA POR METRO [kg/m]

50 2,58 3,35

65 5,56 5.4

80 11,10 59
2.05.16 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Eje electromecanico Mod. 5E...AS2

Oy Ne—, e——

+=sumar la carrera y el interaxis
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NOTAS:

*Recomendamos un acoplamiento con un eje de tolerancia h8.
= La dimension T2 en el tamafio 50 no esta indicada porque sélo hay una ranura.
e La dimension Y indica el orificio para la lubricacion centralizada por medio de grasa.

Tamafio A B C ,(1(2 (3" (4 D1 D2 E El F GI™G2H L1 L2 M1 M2M3NPLP2K1J1K2J2 K3J3 T1 T2T3Y X1 X2 W 717251 S2 S3 S4V1V2V3 V4
50 32,51537374,5 20 2 17 32 8,5 10050 6 2 6060448820048 65 53040M4 7 M3 5 M4 8 20 = 10 @ 30421,8230 8 4 546,83,655 612 4 5,5

65 35 205352 5 26 45235 46 8,5 12565 8 3 7573858825063 80 54053M5 8 M3 6 M51023,51810 @ 373 30,5280 8 4 54683655 612 4 55
80 35 3068 686,5 38 6 30,560,511,516580 10 3 95948 768 330 78 100 8 55 64 M612M48,5M510 25 2510 @ 468 40,5 360 8 4 546,83,65 5 8 176,8 9
Tamaifio CLmin CL max Carrera maxima aplicable PESO CARRERA CERO [kg] PESO CARRERA POR METRO [kg/m]

50 250 2000 Smax = 4262 - (L 3,49 3,35

65 300 2000 Smax=6212-CL 7,35 5.4

80 400 2000 Smax=6132-CL 14,68 59

Productos para aplicaciones industriales. 2.05.17

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Soporte de sujecion lateral Mod. BGS

Material: aluminio

ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

- D2
1 [
S
==
Suministrado con: D1 ‘_T
==
2x abrazaderas ~ 1 _ - 2 A _‘ ~ 1 N
NOTA DE LA TABLA:
*de acuerdo alspan @ @ © @
(desviacién maxima L © €] © ©
admisible) valor o O °
recomendado 500 mm o o
-] -]
L () © () ()
Jle
. E2 |
Mod. Tamafo A B 1l 2 ,01 402 El E2 H1 H2 P Peso (g)
BGS-5E-M5 50 25 66 68 & 55 9 82 45 6,4 6 10 45
BGS-5E-M5 65 25 81 85 * 55 9 97 45 6,4 6 10 45
BGS-5E-M5 80 25 96 100 55 9 112 45 6,4 6 10 45
BGS-5E-M6 50 25 66 68 6,5 10,5 82 45 54 7 10 40
BGS-5E-M6 65 25 81 85 6,5 10,5 97 45 54 7 10 40
BGS-5E-M6 80 25 96 100 6.5 10,5 112 45 54 7 10 40
I Soporte de sujecion lateral perforado Mod. BGA
Material: aluminio
02
[ 5 o o o ) 5 o o o N
[e] [e] o \O
o~
==y
o o 77— T 2 ——To rey
Suministrado con: [LLL T
2x abrazaderas con A2
perforacion (o] 2 A1 1
1 e
NOTA DE LA TABLA: © o }
*de acuerdo al span L © © © ©
(desviacion maxima ° O O °
admisible) valor o 5
recomendado 500 mm o O O °
[ LI o) ) © 2]
e o o ©
Pl
£2
Mod. Tamaifio Al A2 B 1 c2 ;D1 ;D2 E1l E2 H1 H2 P Peso (g)
BGA-5E-M5 50 40 50 66 68 & 55 9 82 65 6,4 6 {45} 60
BGA-5E-M5 65 40 50 81 85 * 55 9 97 65 6,4 6 7.5 60
BGA-5E-M5 80 40 50 96 100 & 5,5 9 112 65 6,4 6 7,5 60
BGA-5E-M6 50 40 50 66 68 * 6,5 10,5 82 65 54 7 7.5 55
BGA-5E-M6 65 40 50 81 85 & 6,5 10,5 97 65 54 7 7,5 55
BGA-5E-M6 80 40 50 96 100 * 6,5 10,5 112 65 54 7 7,5 55
2.05.18 Productos para aplicaciones industriales.

83

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.



ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

I Placa de interfaz - entre carros deslizantes

& > > wo | | I
\‘\a : A2

ELkitincluye:
1x placa de interfaz
8x tornillos + 8x arandelas

de seguridad para conectar = @) [

la placa en el carro del eje
principal

4x tornillos + 4x arandelas
de bloqueo para conectar
la placa en el carro del eje
secundario

Al
D

EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

Mod. Tamaiio Al A2

E S Peso (g)

XY-565-S50 65 150 150

55

70 12 515

XY-S80-550 80 190 150

55

85 12 690

XY-580-S65 80 190 150

70

85 12 720

I Placa de interfaz - perfil en carro deslizador

ELkitincluye:
1x placa de interfaz
8x tornillos + 8x arandelas

de seguridad para conectar o © ® © 6 o

la placa en el carro del eje
principal

4x abrazaderas

8x tornillos + 8x arandelas @) (@)
de seguridad para conectar
el eje secundario en la placa
mediante abrazaderas

Al
D

Mod. Tamafio Al A2

E S Peso (g)

XY-S65-P50 65 150 162

85

70 12 730

XY-S80-P50 80 190 182

85

85 12 945

XY-S80-P65 80 190 185

100

85 1z 1000

Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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EJESELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

I Placa de interfaz - perfil en carro deslizante brazo largo

ELkitincluye:

1x placa de interfaz

8x tornillos + 8x arandelas
de sequridad para conectar
la placa en el carro del eje
principal

4x abrazaderas

8x tornillos + 8x arandelas
de sequridad para conectar
la placa en el carro del

eje secundario mediante
abrazaderas

A

©

@é

< o

ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

Mod. Tamafio

Al

A2

S Peso (g)

XY-$50-P50-T 50

162

130

50

85

2 600

XY-565-P50-T 65

170

150

65

85

12 750

XY-S65-P65-T 65

185

170

65

100

12 800

XY-580-P50-T 80

185

190

85

85

12 960

XY-S80-P65-T 80

185

190

85

100

12 1010

XY-S80-P80-T 80

200

190

85

120

12 1100

I Placa de interfaz - Serie 6E cilindro en carro deslizante

85

- ©
ELkitincluye:
1x placa de interfaz @ @
4x tornillos + 4x arandelas de
seguridad para conectar la _
placa en el carro del eje I |
2x abrazaderas
4x tornillos + 4x arandelas de
sujecion para fijar el cilindro @ @
de la serie 6E mediante o
abrazaderas 1
A2
Mod. Tamafio Al A2 S Peso (g)
XY S50-6E32 50 72 101 11 315
XY-$65-6E32 65 72 101 11 315
XY-565-6E40 65 85 101 11 350
XY S65-6E50 65 95 110 12 510
XY-S80-6E32 80 75 101 12 385
XY-S80-6E40 80 85 101 12 410
XY-S80-6E50 80 95 110 12 510
XY S80-6E63 80 106 110 12 560
2.05.20 Productos para aplicaciones industriales.
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ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

I Placa de interfaz - perfil en deslizador pos. izquierda

EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

| %
i
i
ELkitincluye:
1x placa de interfaz
8x tornillos + 8x arandelas “
de seguridad para conectar
la placa en el carro del eje © 1
principal <
tornillos y tuercas para la @
ranura para conectar la placa o
en el carro del eje secundario
©
©
. D
Mod. Tamafo Al A2 D E S Nro de hoyos Peso (g)
XY-S50-LL50 50 130 145 50 55 11 4 450
XY-S65-LL50 65 160 160 50 70 11 4 500
XY-S65-LL65 65 170 180 65 70 12 8 550
XY-S80-LL50 80 200 175 50 85 12 4 750
XY-S80-LL65 80 210 195 65 85 12 8 870
XY-S80-LL80 80 210 195 80 85 12 8 900

I Placa de interfaz - perfil en carro deslizante pos. derecha

& ¢ - -/ 1
- | |
1
A1
N & © o o
ELkitincluye: !
1x placa de interfaz O
8x tornillos + 8x arandelas |
de seguridad para conectar
la placa en el carro del eje 1 © © N
principal <
tornillos y tuercas para la
ranura para conectar la placa
en el carro del eje secundario
-
Mod. Tamaiio Al A2 D E S Nro de hoyos Peso (g)
XY-S50-LR50 50 130 145 50 55 11 4 450
XY-S65-LR50 65 160 160 50 70 11 4 500
XY-S65-LR65 65 170 180 65 70 12 8 550
XY-S80-LR50 80 200 175 50 85 12 4 750
XY-S80-LR65 80 210 195 65 85 12 8 870
XY-S80-LR80 80 210 195 80 85 12 8 900
Productos para aplicaciones industriales. 2.05.21

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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Automation

I Placa de interfaz - Guias anti-rot. S. 45 / Cil. S. 6E en carro deslizante

A1

ELkitincluye:
1x placa de interfaz ©
8x tornillos + 8x arandelas de

= seguridad para conectar la o

— placaenelcarro

s 4x abrazaderas para conectar

o el cilindro @

wl

o

wl

w

wm

S |

=

T

o

wl

=

o

o

—

o

[WE)

=

Ll

v

wl

o
Mod. Tamaiio Al A2 D E S M0 Y Peso (g)
XY-S50-45N32 50 124 130 50 49 12 30 75 350
XY-S65-45N32 65 139 170 65 49 12 30 82.5 480
XY-S65-45N40 65 147,5 170 65 55 12 35 87 500
XY-S65-45N50 65 157 170 65 66,5 12 40 91,5 530
XY-S80-45N40 80 167,5 190 85 55 12 35 97 660
XY-$80-45N50 80 177 190 85 65 12 40 101,5 690
XY-S80-45N63 80 190,5 190 85 75 12 45 110 740

Ithdemmﬁuﬁh

1 1
R o T O =
- I i
o2 |
A
ELkitincluye: © o : © o
1x placa de interfaz A4 : A4
4x abrazaderas & i "
8x tornillos para conectar las i
abrazaderas en la placa o @_@%@_@
° } °
° i ©
©O | 00
11
12
Mod. Tamafo Al A2 ,01 ,D2 H 11 12 S Peso (g)
X-P50 50 95 140 9 5,5 6 45 80 8 275
X-P65 65 120 140 10,5 6,5 7 50 100 10 430
X-P80 80 120 160 13,5 8,5 9 50 100 12 570
2.05.22 Productos para aplicaciones industriales.
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I Brida de conexion 5E/5V

A

EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

I [l %
A2
@ [s=]
e o0° -
o |
£
Mod. Tamafo X1 X2 X3 X4 X5 Al A2 E D N Peso (g)
YZ-50-5V50 50 105 121 147 79 o 81 130 64,5 63 13 335
YZ-65-5V50 65 112,5 136,5 16 87 124,5 99,5 140 64,5 76,5 13 445
YZ-65-5V65 65 130 154 179,5 104,5 o 101,5 140 84,5 76,5 13 460
YZ-80-5V50 80 120,5 146,5 185,5 81,5 133,5 118 190 64,5 78 13 635
YZ-80-5V65 80 137,5 163,5 202,5 98,5 150,5 118 190 84,5 78 15 770
YZ-80-5V80 80 141 183,5 222,5 118,5 - 120 190 99,5 78 15 825
Productos para aplicaciones industriales. 2.05.23

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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Automation

I Centrador de camisa Mod. TR-CG

Suministrado con:

1 Aro centrador

-
p— a
o
=
w
Ll
un
o N
= M
o Mod. M (h8) N p
S TR-CG-04 ol 52,6 2,5
= TR-CG-05 45 93,1 3
o
uEJ TR-CG-06 96 gt1 4
2 TR-CG-08 28 05,1 5
E TR-CG-10 410 46,1 6
o TR-CG-12 912 48,1 6
v
w
o

I Kit para fijar el sensor inductivo

%Lf/ ap

H1

H2

ElLkit incluye: C
1x perno de sensor

2x tornillos para fijar el
sensor

1x placa de soporte del
sensor

2x tornillos para conectar la
placa de soporte del sensor
2x tuercas para la ranura

Mod. Tamafo A C D E H1 H2 | L M N1 N2 ,0 P Q R S Peso (g)
SIS-M5-50/65 50-65 27 10 20 3,5 13 8,5 5,5 22 12 14,5 21 5,5 8 14 26 10 10
SIS-M8-65 65 27 10 20 3,5 13 8,5 5,5 25 15 10,5 24 8,5 10 18,5 30 15 10
SIS-M5-80 80 45 15 20 4,5 16 10,5 5,5 22 12 14,5 21 5,5 8 14 26 10 15
SIS-M8-80 80 45 15 20 4,5 16 10,5 55 25 15 10,5 24 8,5 10 18,5 30 15 15
2.05.24 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

I kit para conectar la caja de reduccion

ELkitincluye:

1x brida de conexién

4x tornillos + 4x arandelas
de seguridad para conectar
labrida

1juego de fijacion
4xtornillos + 4x arandelas de
seguridad para conectar la
caja de reduccion

BCD

EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL

LS et = S

E2
D1

M. M

- !

Mod. Tamafo Adaptador El E2 S

D1 D2t

LT

BCD T1 T2

B Par maximo (Nm)® J (Kgmm?) Peso (g)

FR-5E-50 50 GB-040 48 43 6 10 26

26

34 10 10

5,5 14 1,50 85

FR-5E-65 65 GB-060 63 60 7 14 40

40

52 11 11

7.4 30 5,49 140

FR-5E-80 80 GB-080 80 80 il 20 60

60

70 17 4

o |lun | |=

8,4 125 31,20 325

I Kit para conectar la caja de reduccion - serie mejorada

db

E 1

ELkitincluye:

1x brida de conexién

4x tornillos + 4x arandelas
de seguridad para conectar
la brida

1x acoplamiento de
expansion

4x tornillos + 4x arandelas de
seguridad para conectar la
caja de reduccion

il

D1
D2

LS K

DIMENSIONES

Mod. Tamafio  Adaptador D1 D2%" A LS 4BCD C E M K Par nominal (Nm)® Par maximo (Nm)® ] (Kgmm?) Peso (g)

FRH-5E-50 50 GB-060 14 40 4 35,3 52 8 51 50 5 7.4 12,5 25 13 170

FRH-5E-65 65 GB-080 20 60 4 40,3 70 10 59 65 6 9.4 17 34 50 530
Productos para aplicaciones industriales. 2.05.25
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I Kit para conectar la caja de reduccidn - serie mejorada

Elkitincluye:

1x brida de conexion

4x tornillos + 4x arandelas
de sequridad para conectar
labrida

1x acoplamiento de
expansion

4xtornillos + 4x arandelas de
seguridad para conectar la
caja de reduccion

ACCIONAMIENTO ELECTRICO 2023/06

D1
D2

/

|

Mod. Tamafio  Adaptador

D160 D2 A

LS

,BCD

G

Par nominal (Nm)®

Par maximo (Nm)® J(Kgmm?)  Peso (gramos)

FRH-5E-80 80 GB-120

20 80 5

47,8

100

10

68

115

12

100

60

120 140 1000

I Kit para la conexidn directa del motor de paso a paso

ELkitincluye:

1x brida de conexion MTS-24
4x tornillos + 4x arandelas de
seguridad

1x acoplamiento Mod. COS
1x buje (no presente en FS-
5E-50-0024)

16

Mod. Tamafio Motor

bl A B

F2

E

LS

TG

N Parnominal (Nm)®

Parmaximo (Nm)® J(Kgmm?) Peso (g)

FS-5E-50-0024 50 MTS-24-...

8 4 37

47 45

60,5

21,3

47,1

M4

38,1

2,5

2,5

12,5 25 13 125

FS-5E-65-0024 65 MTS-24-...

8 4 36

60

60,5

22,8

47,1

Mé

38,1

2,5

2,5

12,5 25 13 200

2.05.26
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I Tuerca ranura para sensor

Material: acero

<M
(=
S~ ——
Suministrado con: N
2x tuercas
NG
NS
Mod. Tamafio M N 0 S T
PCV-5E-CS-M3 50-65-80 M3 10,3 6,1 2,5 3,5
PCV-5E-CS-M4& 50-65-80 M4 10,3 6,1 2,5 35

I Tuerca ranura 6 - tipo rectangular

Material: acero M

EJES ELECTROMECANICOS SERIE 5ES...TBL

Suministrado con: N
2x tuercas
°
Mod. Tamafio M N 0 S
PCV-5E-C6-M4Q 50-65 M4 8 7 2

I Tuerca ranura 6 para insercion frontal

Material: acero

M
i @
wv
—L
Suministrado con:
2x tuercas N

Mod. Tamafio M N 0 S T
PCV-5E-C6-M4R 50-65 M4 12 6 3 4,5

I Tuerca ranura 8 con plano flexible

Material: acero
< T

~ aﬁs . -5

Suministrado con: =
2x tuercas
Mod. Tamafio M N 0 S T
PCV-5E-C8-M5 80 M5 16 11,5 3,5 4,5
PCV-5E-C8-M6 80 M6 16 11,5 3,5 4,5
Productos para aplicaciones industriales. 2.05.27
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I Kit de conexion en paralelo

ELkitincluye:
1x eje paralelo
2x acoplamientos de expansion

¥

EJEMPLO:
PS-5E-1400 corresponde a una conexion en paralelo para ejes
posicionados entre guias axis | = 1400mm

@

=

n

Ll

N o~ — o~ f

i [sm] o [s=]

o

wl

w

W —

o

-

=

=4 6

S 0

=

o

o | =

=

o

=

v

wl

o

Mod. Tamaiio I'min I max ;D1 ;D2 E Torque de transmision
PS-5E-50-0000 50 200 2000 22 32 26 ver grafico
PS-5E-65-0000 65 250 2000 25 42 35,5 ver grafico
PS-5E-80-0000 80 300 2000 30 56 40 ver grafico

2.05.28 Productos para aplicaciones industriales.
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INTERAXIS DE ACUERDO AL TORQUE MAXIMO ADMISIBLE

EJES ELECTROMECANICOS > EJES ELECTROMECANICOS SERIE SES...TBL
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200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 2000 0
i[mm] 200 700
Tamafio 50x50 Tamafo 65x65
Cmax= torque max. aplicable Cmax= torque max. aplicable
i = interaxis entre los ejes 5E i = interaxis entre los ejes 5E
01 = error de sequimiento 0,1 mm 01 = error de sequimiento 0,1 mm
02 = error de seqguimiento 0,2 mm 02 = error de seguimiento 0,2 mm
03 = error de sequimiento 0,3 mm 03 = error de seguimiento 0,3 mm
E 60 - ---01
Z !
4 ' ---02
= 1)
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' —03
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.\
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\ 1
40 v
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20 4\\‘
10 B e =
0
200 700 1200 1700 i [mm]
Tamafo 80x80

Cmax= torque max. aplicable
i = interaxis entre los ejes 5E

01 = error de sequimiento 0,1 mm
02 = error de sequimiento 0,2 mm
03 = error de sequimiento 0,3 mm

Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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