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CAMOZZI PARALLELGREIFER > PARALLELGREIFER MIT H-FOUHRUNG SERIE CGPM GREIFER 2023/06

Automation

Parallelgreifer mit H-Fithrung e
Serie CGPM

Einfach-, doppeltwirkend, Magnetversion, selbstzentrierend
Grof3e: 12,16, 25, 35, 45
Standard Hub oder langer Hub

» Robuste, kompakte und
leichte Bauweise

» Hohe Schlie- und
Offnungskrafte

» Greiferfinger
selbstzentrierend

» Hohe Wiederholgenauigkeit
beim SchlieRen und Offnen

» Leicht austauschbar

PARALLELGREIFER MIT H-FUHRUNG SERIE CGPM

» Positionsabfrage durch
integrierte Schaltelemente

» ROHS-kompatibel
» Kupfer-, Silikon- und PTFE-frei

Die Serie ist in 5 GroRen mit Aufgrund extrem kompakter

unterschiedlichen Hiiben erhaltlich. Abmessungen, hoher . » Hohe Zuverléissigkeit
Dank der verwendeten Materialien und Wiederholgenauigkeit und Offnungs- und N
Oberflachenbeschichtung bietet der SchlieRgeschwindigkeit ist die Serie CGPM durch H-Fiihrungen
Greifer dauerhaft hohe Leistung, besonders fiir Pick & Place Anwendungen » ATEX-Version verfl'jgbar
Zuverldssigkeit und Schutz gegen das geeignet, die typischerweise im Bereich

Eindringen von Verunreinigungen. der Montage zu finden sind. » IP40 und IP20

Diese Art der pneumatischen Greifer
werden hauptsdchlich in automatischen
Maschinen eingesetzt, die hohe
Produktionszyklen und eine sehr prazise
Positionierung erfordern.

ALLGEMEINE KENNGROSSEN

Bauart Parallelgreifer, selbstzentrierend, mit H-Fiihrung

Funktion Einfachwirkend (NO, NC), doppeltwirkend

BaugroRe 12,16, 25, 35, 45

Kraftiibertragung Schieber

Anschlisse M3 (¢ 12), M5 (g 16), G1/8" (@ 25, 35, 45)

Betriebsdruck 2 + 8 bar (doppeltwirkend), 4 + 8 bar (einfachwirkend), 3 + 8 bar (¢ 12)
Betriebstemperatur 5°C + 60°C (Standard)

Lagertemperatur 5°C+90°C

Max. Betriebsfrequenz 4 Hz (g 12,16, 25), 3 Hz (8 35, 45)
Wiederholgenauigkeit 0.02 mm

Austauschbarkeit 0.1mm

Medium Gefilterte Druckluft Klasse 7.4.4 gemaR 1S0 8573-1. Im Falle von gedlter Luft empfehlen wir Ol gemaR IS0 VG 32 und die Schmierung
nicht zu unterbrechen.

Schmierung > 10 Mio. Schaltspiele Gleitzonen nachfetten mit Molykote DX

Schutzart IP40 1P20

Kompatibilitat ROHS

Hinweis: Zur Vermeidung unkontrollierter Bewegungsabldufe die Pneumatiksteuerung schrittweise mit Druck beaufschlagen.

2.02.01 Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
_ s Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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GREIFER 2023/06

MODELLBEZEICHNUNG

CGPM = 12 L

PARALLELGREIFER > PARALLELGREIFER MIT H-FUHRUNG SERIE CGPM

NC

EX

CG P M SERIE

BAUGROSSE
1 2 iz

16
25
55
45

I- HUB
= Standard

L =langer Hub

Nc FUNKTION
= doppeltwirkend

NO = einfachwirkend (Greifer drucklos offen)
NC = einfachwirkend (Greifer drucklos geschlossen)

PNEUMATIKSYMBOLE
PNZ1
PNZ3
PNZ2

EX Bitte EX fiir ATEX-Version erganzen

PNEUMATIKSYMBOLE

Pneumatiksymbole entsprechend der Modellbezeichnung.

l:g [/\/\bs

| l I
PNZ1 PNZ2

PNZ3

Modell- und MaRdnderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.

2.02.02
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PARALLELGREIFER MIT H-FUHRUNG SERIE CGPM

PARALLELGREIFER > PARALLELGREIFER MIT H-FUHRUNG SERIE CGPM

I Greifer Serie CGPM - Beschreibung der Bauteile

BESCHREIBUNG DER BAUTEILE

GREIFER 2023/06
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BAUTEILE WERKSTOFFE
1=Kadrper Aluminium
2 =Fiihrung Aluminium
3 =Schieber Aluminium
4 = Kolben Aluminium
5 = Greiffinger Edelstahl
6 = Abdeckung Edelstahl
7 = Feder Stahl

8 = Magnet Neodym
9 = Schrauben Edelstahl
10 = Dichtungen NBR

2.02.03
31

Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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Automation

I Abmessungen Greifer Mod. CGPM - BaugroBe 12
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PRODUKTUBERSICHT
Mod. Gesamtgreifkraft Greifkraft Gesamtgreifkraft Greifkraft Gesamthub Greifer C Betriebsdruck Betriebstemperatur Wiederholgenauigkeit Max. Gewicht
schlieRend bei 6 proSeite  o6ffnendbei6é6 proSeite A(mm) offenB (mm) (bar) (°0Q) (mm) Betriebsfrequenz  (Kg)
bar (N) schlieRend bar (N) offnend (mm) (H2)
bei 6 bar bei 6 bar
(N) (N)
CGPM-12 76 38 76 38 53 35,7 34 3+8 5+60 0,02 4 0,47
CGPM-12-NC 90 45 50 25 53 35,7 34 4+8 5+60 0,02 4 0,48
CGPM-12-NO 50 25 90 45 53 35,7 34 4+8 5+60 0,02 4 0,48
CGPM-12L 42 21 42 21 9,2 40 38 3+8 5+60 0,02 4 0,49
CPGM-12L-NC 50 25 28 14 9,2 40 38 4+8 5+60 0,02 4 0,50
CGPM-12L-NO 28 14 50 25 9,2 40 38 4+8 5+60 0,02 4 0,50
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 2.02.04

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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I Abmessungen Greifer Mod. CGPM - Baugrof3e 16
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PRODUKTUBERSICHT
Mod. Gesamtgreifkraft Greifkraft Gesamtgreifkraft Greifkraft Gesamthub Greifer C  Betriebsdruck Betriebstemperatur Wiederholgenauigkeit Max. Gewicht
schlieRend bei 6 proSeite  offnendbei6 proSeite A(mm) offenB (mm) (bar) (°Q) (mm) Betriebsfrequenz  (Kg)
bar (N) schlieRend bar (N) offnend (mm) (H2)
bei 6 bar bei 6 bar
(N) (N)
CGPM-16 124 62 124 62 8,7 51,7 49 2:8 5+ 60 0,02 4 0,120
CGPM-16-NC 144 72 88 44 8,7 51,7 49 4+8 5+60 0,02 4 0,121
CGPM-16-NO 88 44 144 72 8,7 51,7 49 4+8 5+60 0,02 4 0,121
CGPM-16L 70 35 70 35 14 57,4 55 2+8 5+60 0,02 4 0,124
CGPM-16L-NC 82 41 50 25 14 57,4 55 4+8 5+60 0,02 4 0,125
CGPM-16L-NO 50 25 82 41 14 57,4 55 4+8 5+60 0,02 4 0,125
2.02.05 Modell- und MaRénderungen vorbehalten.

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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I Abmessungen Greifer Mod. CGPM - BaugroRRe 25

40£0.02
\ E
e |\ ¢ 3
| MLx8 w
g I (bx) =2
w
wv
o )
- C)\ BDLHIx6 S
X =)
[ o
‘ (2x) T
| pn
o N
Y | Nd P20H9x1.5 -
40 =
=
18 >
o
+0.05. +0.05, =
G1/8” (2x) 3 0, 5oTx1S 19 ST x15 o
IR | g
=
w
=
; ]
| i 1 ° H b
0 Iy b @ U <
| =1 e $ :77
\} | R = I
+ Ne)
N i GE Q ~ o S
(g} |
2 i o @ Q] :
!
Méix6
36 40 (bx)
50 - 50
B
M3x6
(Lx) 125
8
]
- 5
= |
Mbix6
_(2x)
D, D)
C
40
MLx6 :
&)
(4x) 4 @ v m
o 2"
— | o
® -
! n
T
F 1 1
PRODUKTUBERSICHT
Mod. Gesamtgreifkraft Greifkraft Gesamtgreifkraft Greifkraft Gesamthub Greifer C Betriebsdruck Betriebstemperatur Wiederholgenauigkeit Max. Gewicht
schlieRend bei 6 proSeite  o6ffnendbei6é6 proSeite A(mm) offenB (mm) (bar) (°0Q) (mm) Betriebsfrequenz  (Kg)
bar (N) schlieRend bar (N) offnend (mm) (H2)
bei 6 bar bei 6 bar
(N) (N)
CGPM-25 300 150 300 150 11,4 62 59 2+8 5+60 0,02 3 0,274
CGPM-25-NC 354 177 210 105 11,4 62 59 4+8 5+60 0,02 3 0,278
CGPM-25-NO 210 105 354 177 11,4 62 59 4+8 5+60 0,02 3 0,278
CGPM-25L 168 84 168 84 19,4 70,8 69 2+8 5+60 0,02 3 0,283
CGPM-25L-NC 198 99 118 59 19,4 70,8 69 4+8 5+60 0,02 3 0,287
CGPM-25L-NO 118 59 198 99 19,4 70,8 69 4+8 5+60 0,02 3 0,287
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 2.02.06

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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GREIFER 2023/06
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PRODUKTUBERSICHT
Mod. Gesamtgreifkraft Greifkraft Gesamtgreifkraft Greifkraft Gesamthub Greifer C  Betriebsdruck Betriebstemperatur Wiederholgenauigkeit Max. Gewicht
schlieRend bei6 proSeite  offnendbeié proSeite A(mm) offenB (mm) (bar) (°Q) (mm) Betriebsfrequenz  (Kg)
bar (N) schlieRend bar (N) offnend (mm) (H2)
bei 6 bar bei 6 bar
(N) (N)
CGPM-35 638 319 638 319 19 98,4 94 2+8 5+60 0,02 3 0,658
CGPM-35-NC 712 356 450 225 19 98,4 94 4+8 5+60 0,02 3 0,668
CGPM-35-NO 450 225 712 356 19 98,4 94 4+8 5+60 0,02 3 0,668
CGPM-35L 350 175 350 175 32 112,1 108 2+8 5+60 0,02 3 0,676
CGPM-35L-NC 402 201 254 127 32 112,1 108 4+8 5+60 0,02 3 0,686
CGPM-35L-NO 254 127 402 201 32 112,1 108 4+8 5+60 0,02 3 0,686
2.02.07 Modell- und MaRénderungen vorbehalten.

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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I Abmessungen Greifer Mod. CGPM - BaugroR3e 45
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PRODUKTUBERSICHT
Mod. Gesamtgreifkraft Greifkraft Gesamtgreifkraft Greifkraft Gesamthub Greifer C Betriebsdruck Betriebstemperatur Wiederholgenauigkeit Max. Gewicht
schlieRend bei 6 proSeite  o6ffnendbei6é6 proSeite A(mm) offenB (mm) (bar) (°0Q) (mm) Betriebsfrequenz  (Kg)
bar (N) schlieRend bar (N) offnend (mm) (H2)
bei 6 bar bei 6 bar
(N) (N)
CGPM-45 906 453 906 453 23,6 116,4 110 2+8 5+60 0,02 3 1,094
CGPM-45-NC 1082 541 600 300 23,6 116,4 110 4+8 5+60 0,02 3 1,112
CGPM-45-NO 600 300 1082 541 23,6 116,4 110 4+8 5+60 0,02 3 1,112
CGPM-45L 510 255 510 255 41 133,6 128 2+8 5+60 0,02 3 1,126
CGPM-45L-NC 610 305 338 169 41 133,6 128 4+8 5+60 0,02 3 1,144
CGPM-45L-NO 338 169 610 305 41 133,6 128 4+8 5+60 0,02 3 1,144
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 2.02.08

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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SCHLIESSKRAFT (F) / Finger

GREIFER 2023/06
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Die Gesamtgreifkraft wird wie folgt berechnet: CGPM-12
Fgesamt=Fx2 b = Greifpunkt
F = Greifkraft
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b = Greifpunkt b = Greifpunkt
F = Greifkraft F = Greifkraft

2.02.09

37

Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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SCHLIESSKRAFT (F) / Finger
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CGPM-35 CGPM-45
b = Greifpunkt b = Greifpunkt
F = Greifkraft F = Greifkraft
Modell- und MaRdnderungen vorbehalten. 2.02.10

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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SCHLIESSKRAFT (F) / Finger
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N

Die Gesamtgreifkraft wird wie folgt berechnet:
Fgesamt=Fx2

Greifkraft hdngt vom Hebel (e) und Greifpunkt (b) ab
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CGPM-16

b = Greifpunkt
e =Hebel

80

GREIFER 2023/06
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2.02.11

39

Modell- und MaRénderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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SCHLIESSKRAFT (F) / Finger
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CGPM-35 CGPM-45
b = Greifpunkt b = Greifpunkt
e = Hebel e = Hebel
Modell- und MaRdnderungen vorbehalten. 2.02.12

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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SCHLIESSKRAFT (F) / Finger
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Die Gesamtgreifkraft wird wie folgt berechnet: CGPM-12L
Fgesamt=Fx2
b = Greifpunkt
F = Greifkraft
= 40 290
35 80
\ 70 \ 6 bar
30
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CGPM-16L CGPM-25L
b = Greifpunkt b = Greifpunkt
F = Greifkraft F = Greifkraft
2.02.13 Modell- und MaRénderungen vorbehalten.

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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SCHLIESSKRAFT (F) / Finger
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CGPM-35L CGPM-45LL
b = Greifpunkt b = Greifpunkt
F = Greifkraft F = Greifkraft
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 2.02.14

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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I Montagebeispiel

GREIFER 2023/06

PRODUKTUBERSICHT

Mod. A B C D E
CGPM-12/12L @10 M3 @2 M3 M3
CGPM-16/16L P15 M3 @3 M3 M3
CGPM-25/25L 920 M4 P4 M4 M4
CGPM-35/35L 925 M4 04 M4 M4
CGPM-45/45L 230 M5 04 M5 M5

2.02.15
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Modell- und MaRanderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.



GREIFER 2023/06

I Sperrluft / Schmierung

Durch die Bohrung X kann Sperrluft bzw. Schmierung
fir die Greiferfinger erfolgen.

- Fettempfehlung Molykote DX
- max. 2 bar zur Vermeidung von Fettaustritt

PRODUKTUBERSICHT

Mod. H
CGPM-12 M3
CGPM-16 M3
CGPM-25 M3
CGPM-35 M5
CGPM-45 M5

PARALLELGREIFER > PARALLELGREIFER MIT H-FUHRUNG SERIE CGPM

I Schaltelement-Montage

Serie CSD
©

Mod.
F =CSD-H-334

CSD-H-364
G=C(SD-D-334

CSD-D-364

I Luftanschliisse

PRODUKTUBERSICHT
Mod. L
CGPM-12 M3
CGPM-16 M5
CGPM-25 G1/8
CGPM-35 G1l/8
CGPM-45 G1/8

Modell- und MaRdnderungen vorbehalten.
Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.

2.02.16
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Automation

I Schaltelemente gerade, 3-polig, fiir Nut Version D - Mod. CSD...
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PRODUKTUBERSICHT
Mod. Ausfiihrung Anschlussart Spannung Ausgang  max. Stromstarke  Leistungsaufnahme Schutzbeschaltung L =Kabelldnge
CSD-D-334 Magnetoresistiv 3-polig 10+27VDC PNP 200 mA 6W Gegen Verpolung und Uberspannungen 2m
CSD-D-334-5 Magnetoresistiv 3-polig 10+27VDC PNP 200 mA oW Gegen Verpolung und Uberspannungen 5m

I Schaltelemente gewinkelt, 90°, 3-polig, fiir Nut Version D - Mod. CSD...
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PRODUKTUBERSICHT

Mod. Ausfiihrung Anschlussart Spannung Ausgang  max. Stromstdrke  Leistungsaufnahme Schutzbeschaltung L=Kabelldnge
CSD-H-334 Magnetoresistiv 3-polig 10+27VDC PNP 200 mA 6W Gegen Verpolung und Uberspannungen 2m
CSD-H-334-5 Magnetoresistiv 3-polig 10+27VvDC PNP 200 mA 6W Gegen Verpolung und Uberspannungen 5m

2.02.17 Modell- und MaRanderungen vorbehalten.

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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Automation

I Schaltelement gerade, M8 3-polig, fiir Nut Version D - Mod. CSD...
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PRODUKTUBERSICHT
Mod. Ausfiihrung Anschlussart Spannung Ausgang max. Stromstdrke Leistungsaufnahme Schutzbeschaltung
CSD-D-364  Magnetoresistiv 3-polig M8-Stecker 10+27VDC PNP 200 mA 6w Gegen Verpolung und Uberspannungen

I Schaltelemente gewinkelt, 90°, M8 3-polig, fiir Nut Version D - Mod. CSD...
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PRODUKTUBERSICHT
Mod. Ausfihrung Anschlussart Spannung Ausgang max. Stromstdrke Leistungsaufnahme Schutzbeschaltung
CSD-H-364 Magnetoresistiv 3-polig M8-Stecker 10+27VDC PNP 200 mA 6W Gegen Verpolung und Uberspannungen
Modell- und MaRB&nderungen vorbehalten. 2.02.18

Unsere AGBs finden Sie auf www.camozzi.de.
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