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Drives para el control del
accionamiento electrico

ACTUACION ELECTRICA 2019

Serie DRWB

Drives para servomotores,

tamanos con potencia de clase 100, 400, 750, 1000 W

La nueva serie Camozzi DRWB ha sido
disefiada para Controlar el movimiento de
los Actuadores electromecanicos Camozzi
(Serie 5EY Serie 6E).

» Drives completamente
digitales

» Funcion de PLC
programable con el
Software de configuracion
QSet de Camozzi

» Control de velocidad,
posicion y torque (torque
solo para la Serie DRWB)

» 64 posiciones programables
a través del QSet

» Auto-compensacion
de errores

Los servodrives DRWB, compactosy
especialmente optimizados para los
servomotores Camozzi, son totalmente
digitales y estan disponibles en las clases
de potencia de 100, 400, 750, 1000 W.
Equipados con el modo vectorialy la
funcidn de autoseteo y compensacion
devibraciones, se hacen de manera que
se puedan realizar las modificaciones
facilmente.

Tienen pantalla incorporada alfanumérica
de dos lineas con 4 teclas de control en el
servodrive. Una interfaz digital de pulsos
permite el control de la direccion, la
posicion, la velocidad y el torque.

Es posible controlar los drives con sefales
analdgicas.
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Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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CARACTERISTICAS GENERALES

Mod. DRWB-WO01-2-D-E-A, DRWB-W04-2-D-E-A, DRWB-W07-2-D-E-A, DRWB-W10-2-D-E-A
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Potencia

100 W (Mod. DRWB-W01-2-D-E-A)
400 W (Mod. DRWB-W04-2-D-E-A)
750 W (Mod. DRWB-WO07-2-D-E-A)

Suministro eléctrico

200 + 240 VAC (+ 10%) monofasico o trifasico
50 + 60 Hz (+ 5%)

Numero de fases

1

Corriente maxima

1.5A (Mod. DRWB-W01-2-D-E-A)
4.1 A (Mod. DRWB-WO04-2-D-E-A)
7.5 A (Mod. DRWB-W07-2-D-E-A)

Alimentacion circuito logico

200 = 240 VAC (+ 10 %)
50 + 60 Hz (+ 5 %) monofasico

Corriente maxima circuito Logico

0.5 Amax.

CORRIENTE DE SALIDA

Corriente continua (efectiva)

0.9 A(Mod. DRWB-W01-2-D-E-A)
2.5A (Mod. DRWB-W04-2-D-E-A)
5.1A(Mod. DRWB-W07-2-D-E-A)

Corriente pico (efectiva)

2.7 A(Mod. DRWB-W01-2-D-E-A)
7.5A (Mod. DRWB-W04-2-D-E-A)
15.3 A(Mod. DRWB-W07-2-D-E-A)

Maxima duracion del pico de corriente

1segundo

Tipo de control

IGBT PWM control vectorial

Frecuencia del muestreo del controlador

Corriente, velocidad y posicion: 15 kHz

Tipo de motores controlados servomotores AC
Estado de LED Rojo: Error
Verde: ok

MODOS DE OPERACION

Interfaz del encoder

Tension de funcionamiento + 5 VDC + 5 % @400 mA

Interfaz de comunicacion

USB 2.0

Interfaz 1/0 parametrizable

Entradas digitales [11..19], (optoacoplador de extremo unico)
Salidas digitales [01..04], (optoacoplador)
Salida de freno [CN2_BRK], max. 1 ADC

Feedback

Transductor externo
Umbral de activacién + HV> 370V DC
Umbral de desactivacion + HV< 360 V DC
Tolerancia+5 %

Funciones de monitoreo

Cortocircuito, sobretension (> 390V DC+5 %),
tensién minima (< 60V DC);
error de posicidn, error del encoder, supervisacion de fase del motor,
sobretemperatura D2 (IGBT > 90 °C + 1°C), sobretemperatura motor

Autoseteo

con calculo automatico de inercia de masas

VSF (supresion de vibracion)

01 Hz+200Hz

Otras funciones

Compensacion de friccion,
compensacion de juego de engranajes

Condiciones del ambiente

Temperatura de funcionamiento 0°C + 40°C
(Por encima de 55 ° C sdlo con aire acondicionado)

Temperatura de almacenamiento -20°C + 65°C
Humedad del aire 20% + 85% (sin condensacidn)
Altitud operativa < 1.000 m sobre el nivel del mar
Vibracion 5.88 m/s (10 Hz = 60 Hz)

Clase de proteccion IP20

Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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EJEMPLO DE CODIFICACION

DRWB| - | wo1 | - | 2 | -

ACTUACION ELECTRICA 2019

DRWB "
TAMANO W:

Wo 1 Wo0l=100wW
W04 =400W
W07 =750 W

ALIMENTACION:
2=220VAC

COMUNICACION:
D = Digital 1/0 y Analdgica

FEEDBACK:
E = Encoder Incremental 13 bit
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VERSIONES:
A= estandar

I Drive Mod. DRWB-W01-2-D-E-A

Drive para servomotores Camozzi
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Mod. Potencia Alimentacion Encoder
DRWB-W01-2-D-E-A 100w 230VAC 13 bit
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Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Drive Mod. DRWB-W04-2-D-E-A

) Drive para servomotores Camozzi

120 5. . 41.8+0.1,
n
~m
| )
| i
‘ )

© n S
H m

o (ST
b 2 J E
= [a)
w
o
w
wv
w
=
L8 | — =
@ (46.8) 2 @42 =

jus!

Mod. Potencia Alimentacion Encoder
DRWB-WO04-2-D-E-A 400W 230VAC 13 bit

I Drive Mod. DRWB-W07-2-D-E-Ay Mod. DRWB-W10-2-D-E-A

Drive para servomotores Camozzi
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Mod. Potencia Alimentacion Encoder
DRWB-W07-2-D-E-A 750 W 230VAC 13 bit
DRWB-W10-2-D-E-A 1000w 230VAC 13 bit
Productos para aplicaciones industriales. 3.20.04

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Cables para servomotores (MTB)

d

DRIVES SERIE DRWB

Mod. Freno Polos L= cable (m)
EC-200421-B300 = 4 3
EC-200421-B500 - 4 5
EC-200421-BA00 4 10
EC-210621-B300 x 6 3
EC-210621-B500 x 6 5
EC-210621-BA00 x 6 10
I Cables para servomotores (MTB)
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Mod. Freno Polos L =cable (m)
EC-3004P1-B300 = 4 3
EC-3004P1-B500 - 4 5
EC-3004P1-BA00 = 4 10
EC-3106P1-B300 x 6 3
EC-3106P1-B500 x 6 5
EC-3106P1-BA00 x 6 10
3.20.05 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Cables para servomotores (MTB)
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Mod. Freno Polos L= cable (m)
EC-4704P1-B300 = 4 3
EC-4704P1-B500 - 4 5
EC-4704P1-BA00 = 4 10

I Cables de conexion encoder para servomotores (MTB)
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Mod. Polos L =cable (m)
EC-220923-B300 9 3
EC-220923-B500 9 5
EC-220923-BA00 9 10
3.20.06

Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com. 72
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I Cables de conexion encoder para servomotores (MTB)

DRIVES SERIE DRWB
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Mod. Polos L=cable (m)
EC-3209P3-B300 9 3
EC-3209P3-B500 9 5
EC-3209P3-BA00 9 10

I Cables de conexion encoder para servomotores (MTB)
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Mod. Polos L=cable (m)
EC-4809P3-B300 9 3
EC-4809P3-B500 9 5
EC-4809P3-BA00 9 10
3.20.07 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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Automation

I Cables para servomotores (MTB)

DRIVES SERIE DRWB

Mod. Polos L= cable (m)
EC-4902P1-B300 2 3
EC-4902P1-B500 2 5
EC-4902P1-BA00 2 10

I Resistencia de freno para motor Brushless (MTB)

2.5 161 2.5
5 s
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Mod.
EC-212022 300w
Productos para aplicaciones industriales. 3.20.08

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.

74



<

CAMOZZI  )pyEs > DRIVES SERIE DRWB ACTUACION ELECTRICA 2019

Automation

I Cables para DRWB drive I/0

41.5 L 12

0@

DRIVES SERIE DRWB

Mod. Polos L= cable (m)
G1l4W-1 50 1
G1l4W-3 50 3
G1l4W-5 50 5

I Cable USB a Mini USB Mod. G11W-G13W-2

Para la configuracion hardware de los productos

Camozzi
P>
L
. 48. - - 31 7.5
El P ; = IE "
1] el = =
Mod. descripcion conexiones material para la lungitud cable
cubierta externa “1" (m)
G11W-G13W-2 cable blindado negro estandar USB - Mini PVC 2
28 AWG usB
3.20.09 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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