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1 Raccomandazioni generali

Vi preghiamo di rispettare le raccomandazioni all'uso sicuro descritte nel presente documento:

Alcuni pericoli sono associabili al prodotto solamente dopo che e stato installato sulla macchina
/ attrezzatura. E compito dell'utilizzatore finale individuare tali pericoli e ridurre i rischi ad essi
associati.
Perinformazioniriguardanti 'affidabilita dei componenti, contattare Camozzi Automation.
Prima di procedere con l'utilizzo del prodotto leggere attentamente le informazioni contenute
nel presente documento.
Conservare il presente documento in luogo sicuro e a portata di mano per tutto il ciclo di vita del
prodotto.
Trasferire il presente documento ad ogni successivo detentore o utilizzatore.
Le istruzioni contenute nel presente manuale devono essere osservate congiuntamente alle
istruzioni ed alle ulteriori informazioni, che riguardano il prodotto descritto nel presente
manuale, che possono essere reperite utilizzando i seguenti riferimenti:

o Sitoweb http://www.camozzi.com

o (atalogo generale Camozzi

o Servizio assistenza tecnica Camozzi
Montaggio e messa in servizio devono essere effettuati solo da personale qualificato e
autorizzato, in base alle presentiistruzioni.
E responsabilita del progettista dell'impianto / macchinario esequire correttamente la scelta del
componente pit opportuno in funzione dell'impiego necessario.
E raccomandato l'uso di apposite protezioni per minimizzare il rischio di lesioni alle persone.
Per tutte quelle situazioni di utilizzo non contemplate in questo manuale e in situazioni in cui
potrebbero essere causati danni a cose, persone 0 animali, contattare prima Camozzi.
Non effettuare interventi modifiche non autorizzate sul prodotto. In tal caso, eventuali danni
provocati a cose persone o animali, sono da ritenersi responsabilita dell'utilizzatore.
Siraccomanda dirispettare tutte le norme di sicurezza interessate dal prodotto.
Non intervenire sulla macchina /impianto se non dopo aver verificato che le condizioni di lavoro
sianosicure.
Prima dell'installazione o della manutenzione assicurarsi che siano attivate le posizioni di blocco

!

di sicurezza specificamente previste, in seguito interrompere l'alimentazione elettrica (se
necessario) e l'alimentazione di pressione dell'impianto, smaltendo tutta 'aria compressa
residua presente nell'impianto e disattivando l'energia residua immagazzinata in molle,
condensatori, recipienti e gravita.

Dopo l'installazione o la manutenzione e necessario ricollegare l'alimentazione di pressione ed
elettrica (se necessario) dell'impianto e controllare il regolare funzionamento e la tenuta del
prodotto. In caso di mancanza di tenuta o di mal funzionamento, il prodotto non deve essere

messo in funzione.
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Il prodotto puo essere messo in esercizio solo nel rispetto delle specifiche indicate, se queste
specifiche non vengono rispettate il prodotto pud essere messo in funzione solo dopo
autorizzazione da parte di Camozzi.

Evitare di ricoprire gli apparecchi con vernici o altre sostanze tali da ridurne la dissipazione
termica.

1.1 Trasporto e stoccaggio del prodotto

Adottare tutti gli accorgimenti possibili per evitare il danneggiamento accidentale del prodotto
durante il trasporto, in caso siano disponibili utilizzare gli imballi originali
Rispettare il campo di temperatura per lo stoccaggio di-10 = 50 °C.

1.2 Utilizzo

Accertarsi che la tensione della rete di distribuzione e che tutte le condizioni di esercizio rientrino
neivalori ammissibili.

Il prodotto puo essere messo in esercizio solo nel rispetto delle specifiche indicate, se queste
specifiche non vengono rispettate il prodotto puo essere messo in funzione solo dopo
autorizzazione da parte di Camozzi.

Rispettare le indicazioni riportate sulla targhetta di identificazione.

1.3 Limitazionid'utilizzo

1.4

Non superare le specifiche tecniche riportate nel paragrafo 2 (Caratteristiche e condizioni di
utilizzo generali) e sul catalogo generale Camozzi.

Non installare il prodotto in ambientiin cui l'aria stessa puo causare pericoli.

A meno di specifiche destinazioni d'uso, non utilizzare il prodotto in ambienti in cui si potrebbe
verificare il diretto contatto con gas corrosivi, prodotti chimici, acqua salata, acqua o vapore.

Manutenzione

Operazioni di manutenzione eseqguite non correttamente possono compromettere il buon
funzionamento del prodotto e causare danni alle persone circostanti.

Verificare le condizioni per prevenire l'improvviso rilascio di pezzi, quindi sospendere
l'erogazione dell'alimentazione e permettere o scarico di tensioni residue prima di intervenire.
Verificare la possibilita di far revisionare il prodotto presso un centro di assistenza tecnica.

Non smontare mai un'unita in tensione.

Isolare il prodotto elettricamente prima della manutenzione.

Rimuovere sempre gli accessori prima della manutenzione.

Assicurarsisempre diindossare [a corretta attrezzatura disicurezza prevista dagli entilocali e dalle
vigenti disposizioni legislative.

In caso di manutenzione, sostituzione di pezzi di usura, utilizzare solamente kit originali Camozzi
e fare esequire 'operazione solamente a personale specializzato autorizzato. In caso contrario
l'omologazione del prodotto perde ogni sua validita.

8
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1.5 Informazioni ecologiche

= Allafinedelciclodivita del prodotto, siraccomanda la separazione dei materiali per consentirne

il recupero.
= Rispettare le norme vigenti nel proprio Paese in materia di smaltimento.

= || prodotto e le parti che lo compongono sono conformi alle normative ROHS, REACH.
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2 Caratteristiche e condizioni di utilizzo generali

SEZIONE PNEUMATICA

Versioni D1 D2 D4 DS

Costruzione valvola Aspola con guarnizioni

o 5/2 monaostabile e bistabile 2x3/2 NC 2x3/2 NO
Funzionivalvola

5/3CC-CP-CO 1X3/2 NC+1X3/2 NO
Corpo Alluminio
Spola Alluminio
Materiali Basi Tecnopolimero Tecnopolimero Alluminio Tecnopolimero
Fondelli Tecnopolimero
Guarnizioni HNBR
Connessioni _ _ Utili%zi 2 ot L
Filetto (solo D4) o boccole, dimensioni del tubo variabile in base al passo
Temperatura 0+50°C

Aria compressa filtrata e non lubrificata in classe 7.4.4 secondo ISO 857 3-
1:2010. Nel caso sia necessaria la lubrificazione, utilizzare

Caratteristica aria esclusivamente oli con viscosita max. 32 Cst e la versione con servo

pilotaggio esterno. La qualita dell'aria al servo pilotaggio deve essere in
classe 7.4.4 secondo 1SO 8573-1:2010 (non Lubrificare).

Passovalvole 10,5 mm 16 mm 25 mm 10,5e 16 mm

Pressione di lavoro -0,9 = 10 bar

2,5+ 7bar4,5+7bar

Pressione pilotaggio , , _ _ .
(con pressione di lavoro superiore ai 6 bar per (3 versione 2x3/2)

250 NI/min
Sortat 250 Nl/min 950 Nl/min 2000 Nl/min (10,5mm)/
ortate
(10,5 mm) (16 mm) (25 mm) 950 Nl/min
(16 mm)
Posizione di montaggio Qualsiasi
Grado di protezione IP65

10
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SEZIONE ELETTRICA

Tipo di connessione

M12 -5 poli

Tensione di alimentazione
Logica

24V DC+/-25%

Tensione di alimentazione
Potenza

24V DC+/-10%

Assorbimento massimo delle
valvole

2,5A

N. massimo posizioni valvola

64 (128 elettropiloti)

Potenza elettropilota

1W (riduzione del 50% dopo 100 ms)

Lunghezza massimo del
Cavo

20m

Protocollo

EtherNet/IP Etherl ‘et/I P

11
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3 Descrizione generale del sistema

Il modulo CX4 EtherNet/IP e un dispositivo che consente di pilotare elettrovalvole pneumatiche Serie D e
gestire moduli di 1/0 digitali e analogici collegandolo ad una rete EtherNet/IP. Il (X4 € composto da
connettori di alimentazione, connettori d'ingresso e d'uscita per il bus di campo di tipo EtherNet/IP e LED
perladiagnostica delsistema. Sul lato destro del CX4 e possibile collegare e elettrovalvole Serie D mentre
sul lato sinistro e possibile collegare i moduli I/0 digitali e analogici.

Nomenclatura

Il modulo CX4 puo essere utilizzato collegando solo i moduli di ingressi e uscite; in questo caso il dispositivo
prendera il nome di modulo Serie (X4 Stand Alone. Mentre, se al (X4 sono collegate delle elettrovalvole
della Serie D (con o senza modulil/0) dalla parte pneumatica, il dispositivo diventa un'isola di valvole e viene
chiamata Isola di Valvole Serie D Fieldbus.

Il modulo CX4, sia in configurazione Serie (X4 Stand Alone sia isola di valvole Serie D fieldbus, e una
soluzione dedicata all'lndustria 4.0 perché e un dispositivo SMART in grado di connettersi ad altri
dispositivi o reti tramite diversi protocolli (es. WiFi, USB, NFC) per o scambio di informazioni. IL sistema
puo trasmettere i dati delle principali variabili monitorate, la diagnostica di tutti i componenti costituenti
l'isola e, inoltre, permette di effettuare delle operazioni di configurazione sia dell'isola in generale sia
deisingoli moduli collegati. Le modalita di interfacciamento smart con 'isola sono:

= (Camozzi UVIX (Universal Visual Interface), un software installabile su un pc/server/gateway
accessibile tramite USB oppure inserito all'interno di una rete aziendale e accessibile da altri pc
(cap. Error! Reference source not found.).
n

Uvix

=  NFCamApp (NFC Camozzi Application), un'applicazione smartphone, sia versione per Android che
i0S (cap. 10).

(24

\ o2/

N.B. Il sistema, configurato come isola di valvole Serie D Seriale, e dotato di tecnologia COILVISION con (a
qualeviene eseguito un monitoraggio sul corretto funzionamento dell'elettrovalvola. Ogni azionamento
dell'elettropilota, in diverse configurazioni di ciclica e condizioni ambientali, viene analizzato per
acquisire informazioni che, elaborate da algoritmi software, permettono di diagnosticare e predire o
stato di salute del componente (par. 8.1.2).

12
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4 Destinatari

ILmanuale e rivolto esclusivamente ad esperti qualificati nelle tecnologie di controllo e automazione che
abbiano esperienza nelle operazioni di installazione, messa in servizio, programmazione e diagnostica
di controllori a logica programmabile (PLC) e sistemi Bus di Campo (Fieldbus).

13
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5 Installazione

5.1 Indicazioni generali per l'installazione

Per motivi di sicurezza dell'operatore e per danni funzionali al sistema, prima di iniziare qualsiasi
intervento di installazione o manutenzione, scollegare:

= ['glimentazione dell'aria.
= [‘aglimentazione elettrica dell'elettronica di controllo e delle uscite/elettrovalvole.

5.2 Elementi di collegamento e segnalazione

RO .

~ LD
— Connettori alla rete Ethernet/IP - OUT
(&)

(Connettore M12D 4 poli femmina)
Led di diagnostica

Led stato isola SYS ——

Led link L/Al —»

Led link L/A2 =—>

Led EtherNet/IP MS =——>

Led EtherNet/IP NS =——>

Connettori alla rete Ethernet/IP - IN
(Connettore M12D 4 poli femmina)

Alimentazione elettrica
(Connettore M12A 5 poli maschio)

Connettore USB micro

5.2.1 Connettore alimentazione elettrica

Il connettore per l'alimentazione elettrica e un M12A maschio a 5 poli.

Alimentazione 24 Vdc (logica, ingressi digitali, I/0

1 L24V analogici): collegare al polo positivo
dell'alimentazione 24 Vdc (riferita a GND).
Alimentazione 24 Vdc (uscite digitali e valvole): @
2 P24V collegare al polo positivo dell’alimentazione 24 Vdc o

(riferita a GND).

Comune (riferimento pin 1 e 2): collegare al polo

3 GND ) : . . .

negativo dell'alimentazione 24 Vdc (obbligatorio). 9
4 EARTH Connessione di terra
5 NC Non Connesso
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N.B. Per connettere il sistema alla rete elettrica si consiglia di utilizzare i connettori del catalogo Camozzi:

= (S-LFO4HB, connettore diritto per alimentazione elettrica.

5.2.2 Connettore alla rete EtherNet/IP

| connettori per la rete EtherNet/IP (IN e OUT) sono di tipo M12D femmina a 4 poli.

1 D+ Dati di trasmissione (+) @
2 RD+ Dati diricezione (+) O
®(o o)®
3 TD- Dati di trasmissione (=) e
4 RD- Dati diricezione (-) @

N.B. Per evitare malfunzionamenti di cablaggi difettosi, si consiglia di connettere il sistema alla rete
EtherNet/IP utilizzando i cavi precablati da catalogo Camozzi:

= (S-SBO4HB-D100, cavo costampato con connettore M12D diritto lunghezza 1m.
= (S-SBO4HB-D500, cavo costampato con connettore M12D diritto lunghezza 5m.
= (S-SBO4HB-DA0O, cavo costampato con connettore M12D diritto lunghezza 10m.

Peril collegamento al controllore e possibile utilizzare il sequente cavo da catalogo Camozzi:
= (S-SE04HB-F500, cavo costampato con connettore RJ45 - M12D.

5.2.3 (Connettore USB

Il connettore per la comunicazione USB e di tipo standard versione micro. Il connettore permette di
collegare il (X4 all'interfaccia UVIX per monitoraggio o configurazione.

N.B. A catalogo Camozzi e possibile trovare il connettore USB dedicato:

= G11IW-G12W-2, cavo standard con connettore micro USB lunghezza 2 m.
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5.3 Alimentazione elettrica

L'alimentazione elettrica e separata in logica (L24V), che permette di alimentare i bus di comunicazione,
le sottobasi della parte pneumatica e i moduli I/0, e in power (P24V), che alimenta le valvole e le uscite
digitali. Pertanto, perché il sistema funzioni, e indispensabile collegare l'alimentazione di logica,
altrimenti il CX4 rimane spento. Le due alimentazioni separate permettono, se necessario, di disinserire
l'alimentazione delle valvole mentre la linea di alimentazione dei bus resta attiva. La mancanza
dell'alimentazione di power viene segnalata dal lampeggio rosso del Led stato isola SYS. Questo
problema viene segnalato anche tramite messaggio via rete per provvedere ad una corretta gestione
dell'allarme.

Se i carichi o gli ingressi collegati al nodo iniziale dovessero richiedere delle tolleranze del valore della
tensione di alimentazione piu strette, la tensione di alimentazione di potenza del nodo dovra rispettare
queste ultime.

N.B. La tensione nominale di alimentazione del modulo CPU € 24 Vdc +10%.

5.3.1 C(aduta ditensione dell'isola di valvole (regole di attivazione degli elettropiloti)

In funzionamento normale standard, le elettrovalvole sono attivate, per 100 ms, con una potenza di 1 W
(@ 24 V la corrente assorbita e dunque 41.6 mA). Successivamente le elettrovalvole sono mantenute
attivate riducendo la potenza assorbita al 50% delvalore iniziale, mediante unatecnica di comando PWM.
Latensione di alimentazione ammessa per l'isola di valvole serie D e 24 Vdc + 10%, dunque il range utile
e 21,6 vdc + 26,4 Vdc. Le correnti assorbite dagli elettropiloti delle elettrovalvole corrispondenti al range
di alimentazione sono 39 mA + 48 mA (in condizioni tipiche) nei primi 100 ms di attivazione e
successivamente 19,5 mA = 24 mA in fase di riduzione di potenza dovuta all'utilizzo del PWM. Il
funzionamento continuativo dell'isola di valvole e garantito per un assorbimento massimo di 2,5 A. Nelle
condizioni peggiori (massimo assorbimento di corrente per 26,4 Vdc di alimentazione) e possibile
attivare simultaneamente fino a 50 elettropiloti con tutte le elettrovalvole dell'isola spente.
Successivamente, e possibile procedere adottando la seguente formula:

N° elettropiloti da comandare simultaneamente = 50 - (0,6 x N° elettropiloti attivi)

Esempio
= Se 10 piloti sono gia attivi, i possono attivare contemporaneamente 44 piloti.
= Sejpiloti gia attivi sono 20 si possono attivare simultaneamente 38 piloti.

N.B. Il massimo numero di piloti attivi contemporaneamente e 80. Ogni attivazione successiva rispetto al
gruppo precedente di elettropiloti deve avvenire dopo 150 ms.
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5.4 Accessori collegabili

Al modulo (X4 possono essere collegate elettrovalvole pneumatiche Serie D oppure moduli I/0 digitali ed
analogici. Ecco l'elenco completo dei dispositivi collegabili al CX4, con i rispettivi riferimenti ai dettagli
tecnici presenti all'interno del manuale.

= Sottobasi ed elettrovalvole Serie D di tre taglie differenti (par. 8.1).
= Modulidiingressidigitalia 8 0 16 canali (par. 8.2).
= Modulidiuscite digitalia 8 0 16 canali (par. 8.2).
= Modulidiingressianalogici (par. 8.4):
o ModuliRTD (par. 8.4.4).
o Moduli Termocoppie (par. 8.4.5).
o ModuliBridge (par. 8.4.6).
o ModuliTensione/Corrente (par. 8.4.7).
= Modulidiuscite analogiche (par. 8.5).
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5.5 Assemblaggio

5.5.1 Rimozione e montaggio del modulo CX4
Per rimuovere la cover del modulo CX4 procedere come segue:

1. Togliere alimentazione al modulo X4 per evitare danneggiamenti al dispositivo 0 danni
all'utente.

2. Svitare le 5 viti.

3. Estrarre la cover del modulo CX4 sulla sua base di collegamento elettrico.

Per montare una cover del modulo CX4 seqguire i passi successivi:

1. Togliere alimentazione al modulo X4 per evitare danneggiamenti al dispositivo 0 danni
all'utente.

2. Controllare che le guarnizioni facciano tenuta e non siano danneggiate.

Montare dall'alto la cover del modulo (X4 sulla sua base fino alla battuta.
4. Avvitare le 5 viti (Coppia max 0,6 Nm).

i

N.B. Dopo una modifica al sistema, sara necessario effettuare l'operazione di mappatura (par. 6.3).
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5.5.2 Assemblaggio sottobasi elettrovalvole Serie D

Pertogliere 0 aggiungere le sottobasi per le elettrovalvole e necessario prosequire come segue:

1. Togliere l'alimentazione al modulo (X4 per evitare danneggiamenti al dispositivo 0 danni

all'utente.

2. Svitarele 3viti del coperchio alla destra del (X4 ed aprire il pacco delle sottobasi di elettrovalvole.
Togliere dai passanti le sottobasi fino a quella che si vuole sostituire o dove sivuole aggiungerne

una nuova.

4. Unavolta fatta la sostituzione/aggiunte delle sottobasi, collegare le sottobasi tra di loro fino alla
battuta in modo che i connettori elettrici facciano il corretto contatto.
5. Rimontareil coperchio e avvitare le 3 viti (Coppia max 0,9 Nm).

* Esempio per Isola diValvole Serie D1.

N.B. Ognivolta che le sottobasi sono aggiunte, rimosse o spostate e necessario effettuare 'operazione di
mappatura (par. 6.3).
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5.5.3 Sostituzione elettrovalvole Serie D

Per togliere o aggiungere le elettrovalvole Serie D dalle corrispondenti sottobasi di equal taglia, e
necessario proseguire come segue:
1. Svitare le 2 viti bloccanti 'elettrovalvola.
2. Togliere l'elettrovalvola con cautela e perpendicolarmente all'isola. Evitare di piegare
|'elettrovalvola per non danneggiare la scheda di connessione con a sottobase od i guida luce.
3. Aggiungere l'elettrovalvola sempre in maniera perpendicolare e con cautela per evitare le
problematiche descritte al punto precedente.
4. Avvitare le due vite per la tenuta sulla sottobase (Coppia max 0,25 Nm (D1/D5), 0,5 Nm (D2), 2,0
Nm (D4)).
5. Resettare le informazioni della sottobase dall'interfaccia UVIX o dal controllore/PLC.

1
0,250 Nm

* Esempio per Isola di Valvole Serie D1.
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5.5.4 Assemblaggio moduli /0

Pertogliere 0 aggiungere i moduli /0 € necessario proseguire come seque:

1. Togliere alimentazione al modulo (X4 per evitare danneggiamenti al dispositivo 0 danni

all'utente.
2. Svitare le 2 viti del coperchio in fondo all'isola ed aprire il pacco dei moduli I/0.

Togliere dai passantii moduli fino al modulo che sivuole sostituire o dove si vuole aggiungere un
modulo nuovo.

4. Una volta fatta la sostituzione/aggiunte del modulo 1/0 collegare i moduli tra di loro fino alla
battuta in modo che i connettori elettrici facciano il corretto contatto.
5. Rimontareil coperchio e avvitare le 2 viti (Coppia max 0,9 Nm).

* Esempio per Isola diValvole Serie D1.

N.B. Ogni volta che i moduli I/0 sono aggiunti, rimossi o spostati, € necessario effettuare 'operazione di
mappatura (par. 6.3).
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5.5.5 Sostituzione cover moduli 1/0
Per rimuovere la cover di un modulo I/0 procedere come segue:

1. Togliere alimentazione al modulo (X4 per evitare danneggiamenti al dispositivo 0 danni
all'utente.

2. Svitare le 5 viti.

3. Estrarre la cover del modulo I/0 dalla sua base di collegamento elettrico.

Per montare una cover di un modulo I/0 sequire i passi successivi:

1. Togliere alimentazione al modulo /0O per evitare danneggiamenti al dispositivo 0 danni
all'utente.

2. Controllare che le guarnizioni facciano tenuta e non siano danneggiate.
Montare dall'alto la cover del modulo CX4 sulla sua base fino alla battuta.
4. Avvitare le 5 viti (Coppia max 0,6 Nm).

I

N.B. Dopo una modifica al sistema, sara necessario effettuare l'operazione di mappatura (par. 6.3).
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6 Messainservizio

6.1 Collegamenti elettrici

Siraccomanda di eseqguire i sequenti passi peril corretto collegamento elettrico del sistema:

= (ollegareil connettore IN alla rete EtherNet/IP proveniente dal controllore/PLC.

= (ollegare il connettore OUT al dispositivo successivo sulla rete EtherNet/IP. Se questo connettore
non e utilizzato, chiudere con il tappo apposito per garantire la protezione IP65.

= (ollegareil connettore di alimentazione elettrica.

N.B. A catalogo Camozzi e possibile trovare i tappi dedicati per la protezione IP65 dei nostri connettori
(per moduli ingressi/uscite digitali e analogici e sottorete):

= (S-DFTP, tappo copri connettori M8.
= (S-LFTP, tappo copri connettori M12.

6.2 Funzionamento all'avvio

Il modulo CX4 all'avvio effettua il controllo della composizione dell'intero sistema, questa chiamata
mappatura. Nello specifico, la composizione del sistema e determinata dalla tipologia e dalla posizione
delle sottobasi per elettrovalvole e dei moduli 1/0 collegati. La mappatura del sistema e salvata nella
memoria interna al modulo CX4. Se la mappatura non e mai stata memorizzata oppure e stata modificata
la composizione del sistema, deve essere effettuata una richiesta di nuova mappatura (par. 6.3). Durante
|'operazione di mappatura, i led di diagnostica generale di ogni singolo dispositivo accessorio collegato
siaccendono in sequenza, prima lato elettrovalvole e poi lato moduli I/0.

= Selamappaturatermina correttamente, il (X4 passa alla fase successiva. Inoltre, i led diagnostici
di ogni modulo riconosciuto vengono spenti.

= Sela mappatura nontermina correttamente, viene segnalato un allarme di diagnostica (par. 0) e
il modulo CX4 non prosegue con nessun'altra operazione.

Laseconda fase all'avvio delsistema e la configurazione dei parametri. ILCX4 rimane in attesa, al massimo
1 minuto, dei parametri provenienti dal controllore/PLC, altrimenti vengono caricati quelli salvati in
memoria interna oppure i parametri di default. Durante la fase di attesa dei parametri di configurazione,
i led dei moduli I/0 lampeggiano fino al termine di quest'operazione (Il tipo di lampeggio e definito per
ogni singolo modulo accessorio nel capitolo 8).

Al termine di questa seconda fase all'avvio, il sistema, gestito dal modulo (X4, si porta in modalita di
funzionamento normale ed e pronto ad eseguire le operazioni richieste.
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6.3 Mappatura

Ilmodulo CX4, in configurazione moduli seriali Serie (X4 o isola divalvole Serie D seriale, e estremamente
flessibile e puo essere modificata la sua configurazione rimuovendo, sostituendo o modificando le
posizioni delle sottobasi per elettrovalvole e/o i moduli I/0. Ad ogni modifica apportata, deve essere fatta
la procedura di mappatura per il riconoscimento della compaosizione del sistema. Il modulo CX4 deve
essere a conoscenza della composizione dell'intera isola: numero, tipologia e posizione di sottobasi per
elettrovalvole e di moduli I/0.

L'operazione di mappatura puo essere fatta senza dover intervenire in maniera fisica sull'isola ma in
maniera software inviando una richiesta di nuova mappatura. La richiesta di nuova mappatura puo essere
fatta nelle sequenti modalita:

»= (amozzi UVIXin modalita Gateway-USB (par. 9.7.3).
=  NFCamApp, app smartphone (par. 10.5).

N.B. Una volta effettuata la richiesta di mappatura e necessario riavviare il modulo CX4.

6.4 Indirizzamento rete EtherNet/IP

Come dispositivo fieldbus di tipo Ethernet, il modulo CX4 EtherNet/IP deve avere un indirizzo assegnato
univoco (IP ADDRESS) per essere identificato correttamente sulla rete EtherNet/IP.

Le impostazioni di default per il nostro sistema sono le sequenti:

= Station name:"" (non usato)
» [P address: 192.168.10.2

= Network mask: 255.255.255.0
= (ateway: 0.0.0.0

Inoltre, per modificare questi parametri si possono utilizzare due modalita proprietarie Camozzi.

= (Camozzi UVIX, interfaccia browser (par. 9.1.1.1)

=  NFCamApp, app smartphone (par. 10.4).

= Software controllore/PLC.
N.B. Se la comunicazione EtherNet/IP tra il CX4 e il controllore/PLC non si stabilisce, il problema viene
segnalato dai LED di diagnostica del bus.
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6.5 Configurazione tramite file EDS

Per configurare l'isola di valvole sulla rete EtherNet/IP e necessario importare il file EDS nel software di
programmazione utilizzato per il controller. Il file di configurazione descrive le caratteristiche dell'isola
divalvole EtherNet/IP e permette di configurare correttamente gli Input/Output. Esistono tre file EDS, uno

che permette di configurare le uscite analogiche, uno senza uscite analogiche ed uno con le uscite
analogiche e sei moduli diingressi tensione/corrente (nessun'altra tipologia di ingressi disponibile). I file
EDS sono reperibile sul sito Camozzi al sequente indirizzo: http://catalogue.camozzi.com/Downloads

6.6 Occupazione degliindirizzi

[lvolumediindirizzidell'isola di valvole Serie D nella rete EtherNet/IP é limitato in funzione della versione

del EDS utilizzato. Di sequito le tre possibili versioni utilizzabili.

6.6.1 Versione EDS senza uscite analogiche

_ 2 Dit .
Sottobasi elettrovalvole 2 'tPeT b4 16 byte 128 elettropiloti
valvola
Moduliingressi digitali a . o
3 canali 8 1 byte 8 8 byte 64 ingressi digitali
Moduliingressi digitali a . S
1 2 12 9
16 canall 6 byte 6 byte 6 ingressi digitali
Moduli uscite digitalia 8 e
odulitharte '|g| e 8 1 byte 8 8 byte 64 uscite digitali
canali
M Uscite diaitalia 1
oduhusmed{gmaUa 6 16 2 byte 6 12 byte 96 uscite digitali
canali
Moduli ingressi analogici 4 ingressi
2 4 2
per RTD byte 8 byte analogici per RTD
. ) . 4ingressi
Moduliingressi analogic .
L Ingresst _ g 2 4 byte 2 8 byte analogici per
per Termocoppie )
Termocoppie
. . . 4.ingressi
Modul [ o
odut lZ?rBe;S[l)gEa ogic 2 8 byte 2 16 byte analogici per
P BRIDGE
. , . 4 ingressi
Moduli ingressi analogici o
g J 2 4 byte 2 8 byte analogici per
per Tensione/Corrente .
Tensione/Corrente
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6.6.2 Versione EDS con uscite analogiche

per Tensione/Corrente

2 bit per
Sottobasi elettrovalvole 2 bitpe 64 16 byte 128 elettropiloti
valvola
Moduliingressi digitali a . S
8 canali 8 1 byte 8 8 byte 64 ingressi digitali
Modulii i digitali .
oduIngress! .|g| o d 16 2 byte 4 8 byte 64 ingressi digitali
16 canali
Moduliuscite Q|g|tal| a8 8 1 byte 8 8 byte 64 uscite digitali
canali
Moduli uscite digitalia 16 . o
'g 16 2 byte 4 8 byte 64 ingressi digitali
canali
Moduli ingressi analogici 4ingressi
2 4 byte 2 8 byte .
per RTD y y analogici per RTD
Moduli ingressi analogici & ingress|
d . 9 2 4 byte 2 8 byte analogici per
per Termocoppie .
Termocoppie
. . - 4ingressi
Modul |r;?rBe;|S[;§Ealog|C| 2 8 byte 2 16 byte analogici per
P BRIDGE
. : o 4ingressi
Modul [ o
oot mgresm anaogid 2 4 byte 2 8 byte analogici per
per Tensione/Corrente .
Tensione/Corrente
Maoduli uscite analogiche L2 uscite
g 2 4 byte 6 24 byte analogiche per

Tensione/Corrente
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6.6.3 Versione EDS con uscite analogiche e soli ingressi analogici tensione/corrente

. 2 bit per .
Sottobasi elettrovalvole 2 P 64 16 byte 128 elettropiloti
valvola
Moduliingressi digitali a . S
. 8 1 byte 8 8 byte 64 ingressi digitali
8 canali y y g J
Modulii i digitali .
odurIngress! .|g| o d 16 2 byte 4 8 byte 64 ingressi digitali
16 canali
Moduli uscite digitalia 8 N
odulitbarte '|g| e 8 1 byte 8 8 byte 64 uscite digitali
canali
Moduli uscite digitalia 16 . o
'g 16 2 byte 4 8 byte 64 ingressi digitali
canali
Moduli ingressi analogici L2ingress|
g I 2 4 byte 6 24 byte analogici per
per Tensione/Corrente .
Tensione/Corrente
12 uscite
Maoduli uscite analogiche .
iy _l g 2 4 byte 6 24 byte analogiche per
per Tensione/Corrente _
Tensione/Corrente
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6.7 Dati ciclici

| dati scambiati in modalita ciclica tra il modulo (X4 e il controllore/PLC rappresentano gli stream di input
e output della comunicazione real-time Ethernet/IP.

Il primo byte dello stream diinput e il byte di diagnostica di funzionamento generale dell'isola, siveda al
proposito il capitolo sull'identificazione guasti (par. 0); sequono poi i dati dei moduli Digital Input e
Analog Input. Per lo stream di output invece troviamo in sequenza i dati per le Valvole e quelli dei moduli
Digital Output.

ILmapping dei dati di /0 e definito staticamente: i byte utilizzati per gli ingressi e per le uscite dipendono
dal tipo di file EDS utilizzato. Nelle tabelle dei paragrafi sequenti sono riportati i mapping dei dati
disponibili per le diverse versioni di EDS: in esse compaiono, tra l'altro, l'offset associato a ciascun gruppo
di slave. Tale parametro identifica la posizione iniziale, all'interno del relativo stream di dati, dello
specifico gruppo di dispositivi.

Gli assembly relativi allo scambio dati ciclico sono definiti nel file EDS: Assembly 100 (02T, stream di
output) e Assembly 101 (T20, stream di input).

6.7.1 Daticiclici senza uscite analogiche

Elettrovalvole 0 16 byte b4 128 Qutput
Uscite Digitali 8 Canali 16 8 byte 8 b4 Qutput
Uscite Digitali 16 Canali 24 12 byte 6 96 Qutput
Diagnostica 0 1 byte 1 Input
Ingressi Digitali 8 Canali 1 8 byte 8 b4 Input
Ingressi Digitali 16
. 9 12 byte 6 96 Input
Canali y P
Ingressi Analogici RTD 21 8 byte 2 4 Input
Ingressi Analogici
. 29 8 byte 2 4 Input
Termocoppie
Ingressi Analogici
. 37 8 byte 2 4 Input
Tensione/Corrente y P
Ingressi Analogici
d d 45 16 byte 2 4 Input

BRIDGE
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6.7.2 Daticiclici con uscite analogiche

Elettrovalvole 0 16 byte b4 128 Qutput
Uscite Digitali 8 Canali 16 8 byte 8 b4 Output
Uscite Digitali 16 Canali 24 8 byte 4 b4 Output
Uscite Analogiche
Tensione/Carrente 36 cabyte 6 12 Output
Diagnostica 0 1 byte 1 Input
Ingressi Digitali 8 Canali 1 8 byte 8 b4 Input
Ingressi Digitali 16
. 9 8 byte 4 64 Input
Canali y P
Ingressi Analogici RTD 21 8 byte 2 4 Input
Ingressi Analogici
. 29 8 byte 2 4 Input
Termocoppie
Ingressi Analogici
. 37 8 byte 2 4 Input
Tensione/Corrente y Pu
Ingressi Analogici
4 1 4 n
BRIDGE 5 6 byte 2 put

6.7.3 Daticiclici con uscite analogiche e soli ingressi analogici tensione/corrente

Elettrovalvole 0 16 byte b4 128 Qutput

Uscite Digitali 8 Canali 16 8 byte 8 b4 Qutput

Uscite Digitali 16 Canali 24 8 byte 4 b4 Qutput
Uscite Analogiche

24 12

Tensione/Corrente 36 byte 6 Output

Diagnostica 0 1 byte 1 Input

Ingressi Digitali 8 Canali 1 8 byte 8 b4 Input
Ingressi Digitali 16

. 9 8 byte 4 64 Input

Canali y P
Ingressi Analogici
7 24 12 n
Tensione/Corrente . byte 6 put
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6.8 Dati aciclici

Mediante pacchetti aciclici e possibile recuperare alcune informazioni sul funzionamento dell'isola
nonché impostare in fase di avvio alcuni parametri specifici dell'applicazione, o inviare opportuni

comandi.

6.8.1 Parametriin lettura

Le seguenti informazioni sono recuperabili mediante Unconnected Explicit Messaging (UCMM), ossia

comandi aciclici di lettura degli oggetti CIP, specificando i campi Service, Class, Instance e Attribute.

Stato di salute 1 byte per
Ox0E Ox64 y P 0+100 %
elettrovalvole pilota
Contatore cicli 4 byte per .
0xOE Ox64 y P 0+232 [N dicicli]
elettrovalvole pilota
Contatore errari 4 byte per
Ox0F Ox64 y P 0232 [N° dierrori]
elettrovalvole pilota
Byte 0-1: alimentazione
di potenza [dV
Varigbili generiche 4 [ ] .
0OxOE Ox64 5 byte Byte 2-3: alimentazione
X4 . )
di logica[dV]
Byte 4: temperatura [°C]
Versione Firmware Byte 0 = Major version
OxOE Ox64 2 byte . .
X4 Byte 1 = Minor version
6.8.2 Comandi

| sequenti oggetti consentono diinviare comandi all'applicazione, tramite pacchetti Unconnected Explicit

Messaging (UCMM).

sottobase

Richiesta di
0x10 Ox64 0 byte
mappatura
Reset
. o 1-64 (numero ID della
informazioni 0x10 OX64 1 byte (

sottobase da resettare)
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6.8.3 Parametrizzazione moduli

| parametri dei moduli possono essere configurati, lato controllore/PLC, mediante comandi aciclici di
scrittura.

| parametri sono descritti nel file EDS, nell’ Assembly 102, e sono identificabili con un ID univoco.

N.B. Affinché i parametri applicativi vengano effettivamente messi in atto, le sequenti condizioni devono

essere verificate:

= |l parametro ditesta System Start deve essere impostato al valore 1 (External).
= |lmodulo non deve essere gia operativo, in quanto i parametri vengono applicati solo nella fase
di boot.

N.B. I parametri di sottobasi per elettrovalvole Serie D e dei moduli I/0, collegabili al modulo principale
(X4, possono essere configurati anche tramite l'interfaccia utente UVIX (cap. Error! Reference source not
found.).
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6.8.3.1 Modulo (X4 EtherNet/IP

Il Systern Start permette alla testa (X4 di lavorare in due modalita alternative: se lasciatoil valore di default
(0), tutti i parametri applicativi descritti nei paragrafi successivi, pur essendo comunque trasmessi, non
vengono considerati dal software del modulo (X4, che invece applicherg, al loro posto, i valori che gia
conserva in una propria memoria non volatile; questo perché un modulo CX4 normalmente puo essere
configurato non solo da PLC, ma anche per mezzo del configuratore UVIX, e quindiin tal modo si e voluta
aggiungere a possibilita di non sovrascrivere un'eventuale configurazione preesistente. Se, invece,
System Start viene impostato a 1, tutta la parametrizzazione effettuata sul tool master verra applicata dal
software ditesta al termine della fase di boot.

1 = parametri impostati da
1 = External PLC
0 = Stored 0 = parametri memoria
interna

Modalita uso parametri System Start 11
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6.8.3.2 Sottobasi per elettrovalvole Serie D

Le sottobasi che gestiscono le elettrovalvole Serie D possono essere configurabili sia nella gestione del
funzionamento di failsafe, sia nella gestione degli errori di pilotaggio delle elettrovalvole stesse.

Il failsafe permette alla sottobase, in mancanza di comunicazione con il modulo (X4, di impostare Lo stato
dei comandi che pilotano le elettrovalvole in modo da evitare situazioni dannose e pericolose per
dispositivi o utenti. | parametri configurabili sono l'abilitazione del failsafe (Fail Safe Enable), di default
non abilitato, e lo stato in cui si vogliono impostare i piloti dell'elettrovalvole (Fail Safe Status), di default
il pilota e spento.

L'abilitazione o meno del bloccaggio degli errori inerenti alla gestione del pilota (Error Enable) e
anch'esso configurabile, di default non abilitato. Se abilitato, gli errori non rientrano semplicemente con
la disattivazione del pilota ma deve essere riawviata l'intera sottobase e, pertanto, l'intero sistema.

N.B. Gli errori possibili sugli elettropiloti sono descritti al paragrafo 8.1. Gli allarmi di pilota interrotto e di
sovra-corrente del pilota possono essere resi bloccanti.

Maschera di bit, 1 bit per solenoide
20 FSE Coils 1-8 0 - OxFF 158> Coill
Disabled (0) = failsafe non abilitato
Abilitazione valves Enabled (1) = failsafe abilitato
. Failsafe
Failsafe
Enable
35 | PELOSIZI o o | 1sB o coil121
128
Maschera di bit, 1 bit per pilota
LSB — Coil 1
40 FSS Coils 1-8 0 - OxFF | Reset (0) = stato non attivo
Valves Set (1) = stato attivo in caso di
Stato Failsafe Failsafe failsafe abilitato
Status
55 | FSSCoils 121-128 | 0-0xFF | LISB—Coil 121
Maschera di bit, 1 bit per sottobase
LSB — Subbase 1
60 | EESubbases1-8 0 - OxFF A
Gestione rientro Unlatched (0) = errore rientrante
errore pilota VEaLves Latched (1) = errore non rientrante
. rror
(interrotto e
Enable
sovra-corrente)
EE Subbases 57-
67 44 0 - OxFF | LSB—Subbase 57
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6.8.3.3 Ingressi digitali

| parametridi configurazione perimoduli diingressi digitale consentono di agire sia sulla logica di lettura
degliingressi, sia sulle caratteristiche temporali dei segnali letti.

Per la logica dei segnali, e possibile scegliere la polarita di ciascun canale, ovvero la modalita di
attivazione: ogni canale puo essere attivo alto o attivo basso (Activation Mode). Nel primo caso, il canale
assumera stato logico alto in presenza di tensione in ingresso e basso in assenza ditensione; nel secondo
caso, varra il viceversa.

Per quanto riguarda invece le caratteristiche temporali dei segnali in ingresso, la configurazione non
avviene canale percanale: i valori associati ai parametri in causa hanno effetto su tuttii canali diingresso
del modulo. In particolare, e possibile specificare due parametri: il tempo minimo di attivazione ed il
periodo minimo dirilettura degli ingressi. Il primo parametro (Minimum Activation Time) indica l'ampiezza
dell'intervallo di tempo minimo in cui il segnale in ingresso a un determinato canale deve mantenere lo
stesso stato, affinché a tale canale sia associato lo stato logico corrispondente: scopo di tale procedura e
filtrare i segnali con livello instabile (anti-bounce). Il secondo parametro (Extension Time) subentra dopo
che il filtro anti-bounce ha accettato il valore in ingresso, facendo si che il modulo non risponda a
variazioni troppo veloci dei segnali in ingresso.

= Altempo tysiverifica unavariazione degli ingressi non filtrata dal sistema anti-bounce.
=  Altempo ti>tosiha un'ulteriore variazione. A questo punto, passono verificarsi due condizioni:

o ti-to=Extension Time: il canale assumera lo stato dovuto al valore del segnale iningresso
all'istante tu.

o ti-tg < Extension Time: il canale viene messo in uno stato di attesa per rilettura: al tempo
t=1o + Extension Time, l'ingresso viene letto forzatamente e se il valore rilevato differisce
da quello acquisito altempo ty, il canale assume il nuovo stato, associato al valore attuale
delsegnale. Incaso contrario (ovvero: all'istante tz il valore dell'ingresso e tornato uguale
a quello presente all'istante to) il canale non rilevera alcuna variazione del segnale.
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6.8.3.3.1 Ingressi digitali 8 canali

Maschera di bit, 1 bit per canale
- LSB — Channel 1
30 DI8 AM Chs 1-8 0 - OXFF ' — ' |
(Module 1) High (1) = ingresso attivo alto
Low (0) = ingresso attivo basso
L DI8
Polarita di o
un canale Activation
Mode
DI8 AM Chs 57-64
87 0-0xFF | LSB— Channel 57
(Module 8) -
Modulo 1
90 DI8 ATModule 1 0-255 0 =Tiltro disattivato
1empo 1-255 =valore in ms
minimo di DI8 Min,
permanenza o
. | Activation
del livello di Time
input (filtro
anti-bounce)
97 DI8 AT Module 8 0-255 Modulo 8
Modulo 1
100 DI8 ETModule 1 0-1023 | O=Tiltro disattivato
Periodo 1-1023 =valore in ms
minimo di DI8
rilettura Extension
deqli Time
ingressi
107 | DI8 ETModule 8 0-1023 | Modulo 8
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Ingressi digitali 16 canali

DI16 AM Chs 1-8

Maschera di bit, 1 bit per canale
LSB — Channel 1

200 0 - OXFF
o116 (Module 1) High (1) = ingresso attivo alto
Polarita diun o Low (0) = ingresso attivo basso
canale Activation
Mode
DI16 AM Chs 89-
211 0 - OxFF | LSB— Channel 89
96 (Module 8) -
DI16 AT Modul Modulo 1
odule . .
Tempo minimo di 220 1 0-255 | 0="filtro disattivato
permanenza del DI16 Min. 1-255 =valoreinms
livello diinput Activation
(filtro anti- Time
bounce) DI16 AT Module
225 6 0-255 Modulo 6
DI16 ETModule Modulo 1
u . .
230 1 0-1023 | 0= filtro disattivato
Periodo minimo di DI16 1-1023 = valorein ms
rilettura deqli Extension
ingressi Time
DI16 ET Module
235 6 0-1023 | Modulo 6
Modulo 1
Intern = n
DI16 POWET S, te al(Q) potenza collegata a
240 0-1 sorgente interna
Module 1
Fonte DI16 External (1) = potenza collegata a
dell'alimentazione Power sorgente esterna
di potenza* Source
DI16 PowerS.
245 0-1 Modulo 6
Module 6

*Parametro configurabile solo per gliingressi digitalia 16 canali.
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6.8.3.4 Uscile digifali

| parametri di configurazione dei moduli di uscita digitale possono essere suddivisi in tre tipologie:

modalita di attivazione, gestione della sicurezza con failsafe e generazione di segnali PWM.

| parametri per la modalita di attivazione sono costituiti da maschere di bit con diversi significati.

Settaggi di modulo (Module settings): il valore di tale parametro serve ad attivare o disattivare
singole funzionalita legate al comportamento dell'intero modulo (non dei singoli canali).
Attualmente, viene valorizzato solo il bit meno significativo, che abilita (1) o disabilita (0) il
rilevamento dell'assenza di carico da parte del driver di potenza, nel momento in cui un canale
viene attivato. Se il rilevamento e attivato e almeno un'uscita viene attivata senza la presenza di
un carico, it modulo rileva l'anomalia, che viene poi segnalata mediante uno specifico allarme.

Abilitazione dei canali (Enable output channels): i singoli bit che compongono il valore del
parametro descrivono l'abilitazione (1) o la disabilitazione (0) dei singoli canali di uscita. Se
durante il funzionamento normale viene attivato un canale non abilitato, il driver di output non
fornisce tensione al canale stesso.

Impostazione del tipo di canale (Output channels mode): ogni bit che costituisce il valore del
parametro descrive la modalita di attivazione dei singoli canali. Ciascun canale puo essere
configurato per alimentare carichiditipoP (1) o ditipo N (0).

| parametri per la gestione della sicurezza sono rappresentati da maschere di bit con significato di volta
involta diverso.

Abilitazione del failsafe (Fail safe enable): i bit che costituiscono il valore del parametro
descrivono l'abilitazione (1) o la disabilitazione (0) del failsafe sul relativo canale. Lo scopo e fare
in modo che le uscite assumano un determinato stato qualora si verifichi un allarme di
comunicazione: in presenza ditale anomalia, i canali con failsafe abilitato assumeranno il valore
prescritto dal parametro riguardante Lo stato del fail safe, mentre quelli con failsafe disabilitato
manterranno lo stato che avevano nelmomento in cui l'allarme di comunicazione si e presentato.
Stato failsafe (Fail safe status): la maschera di bit che rappresenta il valore di questo parametro
descrive lo stato che devono assumere i canali, per i quali il failsafe e abilitato, nel momento in
Cui si dovesse verificare un allarme di comunicazione. In particolare: 1 indica che il canale
corrispondente va attivato, 0 che il canale corrispondente va disattivato.

| parametri che descrivono il funzionamento del modulo di uscita come generatore di segnali PWM.

Impostazionetipo di canale PWM (Pwm channels): il valore di questo parametro rappresenta una
maschera di bit che indica la modalita di funzionamento dei singoli canali. In particolare: 1 indica
cheilrelativo canale deve generare un segnale PWM quando attivato, 0 indica che il canale deve
invece funzionare in modalita ON/OFF e quindi se attivato, dovra generare un segnale continuo.

Tempo di attivazione PWM (Pwm activation time): indica il tempo di attivazione per i canali
configurati come PWM, in millisecondi (da 0 a 255). In particolare, nel momento in cui un canale
PWM viene attivato, assume immediatamente duty cycle pari al 100% e lo mantiene fino allo
scadere deltempo indicato: da quel momento in poi, il segnale PWM verra modulato con un duty
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cycle pari al valore del parametro riguardante il duty cycle del canale. Il parametro ha effetto su
tutti i canali del modulo.

= Duty cycle per canale (Pwm channels duty cycle): il valore di questo parametro descrive il duty
cycle da applicare ai singoli canali PWM quando vengono attivati, allo scadere del tempo di

attivazione. E espresso in percentuale (da 0 3 100) e viene associato al singolo canale.
6.8.3.4.1 Uscite digitali 8 canali

Modulo 1
120 | DO8 MSModulel 0-1 Bit 0 = Open Load Detection
| tasion D08 (1 =Enabled, 0 = Disabled)
mpos azioni Modules
di modulo i
Settings
127 | DO8 MSModule8 0-1 Modulo 8
Modulo 1, canali 1-8
D08 EC Chs 1-8 1 bitpercanale
130 0-0xFF | LSB — Channel. 1
(Module 1) , S
N D08 Enable Disabled (0) = canale disabilitato
Abilitazione o
. . Qutput Enabled (1) = canale abilitato
dei canali
Channels
DO8 ECChs 57-64 Modulo 8
157 0 - OxFF
(Module 8) LSB — Channel. 57
Modulo 1, canali 1-8
D08 CM Chs 1-8 1 bit per canale
140 ° 0-OXFF | LSB > Channel. 1
(Module 1) o
Impostazione | D08 Out Mode N (0) = canale ditipo N
tipo dicanale | Channels Mode P (1) = canale ditipo P
(N/P) Mode
147 DO8 CM Chs 57-64 0 - OXEF Modulo 8
(Module 8) LSB — Channel. 57
Modulo 1, canali 1-8
D08 FSE (e 1.8 1 bit per canale
150 ° 0-OXFF | LSB —> Channel. 1
(Module 1) , .
D08 Disabled (0) = fs non abilitato
Abilitazione . i
: Failsafe Enabled (1) = fs abilitato sul canale
fail safe
Enable
- Modulo 8
157 DO8 FSE Chs 57-64 0 - OXFT odulo
(Module 8) LSB — Channel. 57
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DO8 FSSChs 1-8

Modulo 1, canali 1-8
1 bit per canale
LSB — Channel. 1

se in modalita

PWM)

160 0 - OxFF = '
(Module 1) Reset (0) = stato non attivo sul
D08 canale
Stato fail safe Failsafe Set (1) = stato attivo sul canale in
Status €aso di fs abilitato
167 DOB FSSChs 57-64 0 - OXEF Modulo 8
(Module 8) LSB — Channel. 57
Modulo 1, canali 1-8
1 bit per canale
170 DO8 CHT Chs 1-8 0 - OXEE LSB — Channel. 1
' (Module 1) ON/QFF (0) = canale on/off (no
Imposta2|one D08 PwMm)
tipo canale Channel PWM (1) = canale di tipo Pwm
PWM Type
177 DO8 CHT Chs 57-64 0 - OXEF Modulo 8
(Module 8) LSB — Channel. 57
Te,mp?’ di DO,8 PWM Per tutti i moduli
attivazione Activation | 180 DOB ACT 0-255 val .
PWM Time alore espresso in ms
Duty cycle per
canale . . . )
DO8 PWM Per tutti i canali e per tutti i moduli
(Configurabile 190 D08 DTC 0-100 =P
Duty Cycle Valore espresso in %
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6.8.3.4.2 Uscite digitali 16 canali

(Module 6)

Modulo 1
260 D016 MSModulel 0-1 Bit 0 = Open Load Detection
1=E ,0=Di
TR 0014 ( nabled, 0 = Disabled)
dipmodulo Modules
Settings
265 D016 MSModule 6 0-1 Modulo 6
Modulo 1, canali 1-8
1 bit per canale
570 DO16ECChs1-8 0 - OXFF LSB — Channel. 1
0014 (Module 1) Disabled (0) = canale
e disabilitato
Abilitazione Enable cnabled (1 e 3bilitat
dei canali Output nabled (1) = canale abilitato
Channels
- Modulo 6
581 D016 ECChs 89-96 0 - OxFT odulo
(Module 6) LSB — Channel. 89
Modulo 1, canali 1-8
0016 (M Chs 1-8 1 bit per canale
290 ° 0-0xFF | 1SB —> Channel. 1
(Module 1) L
. Mode N (0) = canale ditipo N
Impostazione | D016 Out Mode P (1 le ditino P
tipo dicanale | Channels 0deP(1) = canale ditipo
(N/P) Mode
D016 CM Chs 89-96 Modulo 6
301 0 - OXFF
(Module 6) LSB — Channel. 89
Modulo 1, canali 1-8
1 bit percanale
210 D016 FSEChs 1-8 0 - OXFT LSB — Channel. 1 -
(Module 1) Disabled (0) = fs non abilitato
Abilitazione D'Olé Enabled (1) = fs abilitato sul
. Failsafe canale
fail safe
Enable
- Modulo 8
251 D016 FSE Chs 89-96 0 - OxFT

LSB — Channel. 89
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DO16FSSChs1-8

Modulo 1, canali 1-8
1 bit per canale
LSB — Channel. 1

se in modalita
PWM)

330 0 - OXFF = [
(Module 1) Reset (0) = stato non attivo sul
canale
o Set(1 tato atti ( l
Stato fail safe |  Failsafe °C (1)= LAt gtiivo SULCanate
Status in caso di fs abilitato
- Modulo 6
241 D016 FSS Chs 89-96 0- OxFF
(Module 6) LSB — Channel. 89
Modulo 1, canali 1-8
1 bit per canale
D016 CHT Chs 1-8 LSB hannel. 1
350 0-oxpr | 28— Channel
(Module 1) ON/OFF (0) = canale on/off (no
Impostazione D016 Pwm)
tipo canale Channel PWM (1) = canale di tipo Pwm
PWM Type
- Modulo 6
261 D016 CHT Chs 89-94 0- OxFF
(Module 6) LSB — Channel. 89
Te,mpp di DOl,é PWM Per tuttii moduli
attivazione Activation | 370 | DO16ACT (all modules) | 0-255 _
. Valore espresso in ms
PWM Time
Duty cycle per
Pertutti i canali e pertuttii
: C?”aleb,[ DOL6PWM | DO16 DTC (all 0100 | modut g
(Configurabile Duty Cycle modules)

Valore espresso in %
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6.8.3.5 Ingressi analogici

| parametri configurabili per i moduli di ingressi analogici sono la tipologia di ingressi, i parametri di
trasmissione e i filtri da applicare agli ingressi.

6.8.3.5.1 Configurazione ingressi
A seconda del tipo di modulo utilizzato, ciascun ingresso deve essere opportunamente configurato. Ad
esempio, nel caso di un modulo RTD, potremmo decidere di avere la sequente configurazione:

= (anale1:PT100 a4 fili
=  (anale 2: PT1000 a 2 fili

Oppure, per un modulo Termocoppie, si potrebbe richiedere la configurazione:
= (anale 1:termocoppia ditipo K
= (anale 2: disabilitato

Per [a descrizione dettagliata della configurazione dei diversi ingressi analogici, fare riferimento ai
paragrafi successivi.

6.8.3.5.2 Configurazione parametri di trasmissione
I moduli possono trasmettere i dati verso la testa secondo due diverse modalita: in frequenza ed a soqlia.

Quando la trasmissione e configurata in frequenza (parametri Sampling Threshold e Sampling Threshold
Timeout disabilitati), e possibile impostare una frequenza di trasmissione (Sampling Frequency) con (a
quale il modulo trasmette i dati acquisiti, periodicamente, verso il modulo CX4.

N.B. Questo parametro non e la frequenza di campionamento degliingressi del modulo, la quale e fissa.
Per conoscere la frequenza di campionamento fare riferimento alle tabelle dei dati tecnici presenti nel
capitolo accessori (par. 8.4).

Quando la trasmissione e configurata a soglia (parametro Sampling Threshold diverso da zero), il modulo
trasmette i dati alla testa solamente se il valore attuale e superiore rispetto al precedente del valore
impostato come soglia. Se l'ingresso non subisce variazioni oltre la soglia, il modulo trasmette
ugualmente il dato allo scadere del timeout (Sampling Threshold Timeout). In questa configurazione, il
parametro Sampling Frequency puo essere utilizzato per imporre un limite alla frequenza di variazione
del segnale rispetto alla soglia. In questo modo e possibile ridurre l'occupazione del bus condiviso da
parte dei moduli.

Esempio

Consideriamo un modulo RTD con entrambi i canali abilitati e con la sequente configurazione di trasmissione:
= Sampling Frequency: 5 Hz
= Sampling Threshold: disabilitato
= Sampling Threshold Timeout: disabilitato

il moduloinvia al PLC ogni 200 millisecondi i dati acquisiti dagli ingressi e la relativa diagnostica.
Se la configurazione fosse invece:
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= Sampling Frequency: 1 Hz
= Sampling Threshold: 0.2 °C
= Sampling Threshold Timeout: 5 secondi

Il modulo trasmette al PLC i dati acquisiti dagliingressi e la relativa diagnostica nei sequenti casi:

= Selamisuraditemperatura all'istante attuale di uno dei due ingressi supera la precedente di almeno

0.2°C

= Senonvisonovariazioni di temperatura oltre la soglia per pit di 5 secondi.

Nel primo caso, se la frequenza di variazione della temperatura rispetto alla soglia fosse superiore a 1 Hz, la
trasmissione verrebbe limitata ad 1 Hz.

6.8.3.5.3 Configurazione filtri

Ogni ingresso e prowvisto di un filtro digitale a media mobile. La lunghezza massima della risposta
all'impulso del filtro e di 128 campioni. Nella configurazione di default i filtri sono disabilitati.
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6.8.3.5.4 Ingressi Analogici — RTD

Tipo sensore RTD

Al RTD Sensor Type

Modulo 1 Canalel Ch.1(Module1) 400 0000 = non collegato
0001 =PT100 (385)
Tipo sensore RTD Al RTD Sensor Type 40> 0010 = PT200 (385)
Modulo 1 Canale 2 Ch. 2 (Module 1) 0011 = PT500 (385)
0+8 0100 =PT1000 (385)
Tipo sensore RTD AI'RTD Sensor Type 404 0101 = NilOO (618)
Modulo 2 Canale 1 Ch. 3 (Module 2) 0110=Ni120(672)
0111 =Nil000 (618)
Tipo sensore RTD Al RTD Sensor Type L0t 1000 = PT100 (3926)
Modulo 2 Canale 2 Ch. 4 (Module 2)
Numero fili RTD Al RTD Wires Ch. 1 401
Modulo 1 Canale 1 (Module 1)
Numero fili RTD Al RTD Wires Ch. 2 403
Modulo 1 Canale 2 (Module 1) 0=2fili
0+2 1=3fili
Numero fili RTD Al RTD Wires Ch. 3 405 2 = 4Aili
Maodulo 2 Canale 1 (Module 2)
Numero fili RTD Al RTD Wires Ch. 4 407
Modulo 2 Canale 2 (Module 2)
0000 = disabilitato
0001=1U(0.1°0)
Soglia di trasmissione 0010=2U
scheda in unitarelative | AIRTD Sampling Thr. 408 0011=3U
1U=0.1°C Module 1 0100=4U
Modulo 1 0101=5U
0110=10U
0111=20U
0-15 1000=30U
1001 =40U
Soglia di trasmissione 1010=80U
scheda in unita relative Al RTD Sampling Thr. /10 1011=100U
1U=0.1°C Module 2 1100 = 160U
Modulo 2 1101 =500U
1110=1000U
1111 =2000U
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Modulo 2 Canale 2

. . . ) 409
Timeout ditrasmissione a | Al RTD Sampling Thr.
soglia Modulo 1 Timeout Module 1
1 1+15 Valore in secondi
Timeout ditrasmissione a | AlI'RTD Sampling Thr.
soglia Modulo 2 Timeout Module 2
Frequenzadi 0000 = disabili
trasmissione verso il 0001 - 1';8 litsto
master (modalita a AI'RTD Sampling =Lne
o . 412 0010=2Hz
tempo) o limite superiore Freq. Module 1
. s 0011=5Hz
di frequenza (modalita a 0100 - 10 K
soglia) Modulo 1 - ‘
i 0+10 0101 =25Hz
Frequenza di ’ 0110 =50 Hz
trasm|55|onedve|_j'rs\o [ D [' 0111 = 100 H7
master[-(mlo 3 |ta§ argplmg 413 1000 = 250 H7
tde'r?po)o imite sudpe[ﬂ(\)re Freq. Module 2 1001 - 500 Hz
[ requgnza(mo alita 3 1010 = 1000 H7
soglia) Modulo 2
Lunghezza filtro a media
. AIRTD FIR Ch. 1
mobile 414
(Module 1)
Modulo 1 Canale 1
Lunghezza filtro a media
) AIRTD FIR Ch. 2
mobile (Module 1) 415 o
Modulo 1 Canale 2 Of1=d|sab|ll|tato.
. . 0+128 2+128 [n° ditappidel
Lunghezza filtro a media .
. AIRTD FIRCh. 3 filtro]
mabile 416
(Module 2)
Modulo 2 Canale 1
Lunghezza filtro a media
mobile AIRTD FIR Ch. 4 417
(Module 2)
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6.8.3.5.5 Ingressi Analogici - Termocoppie

Tipo sensore TC

Al TH Sensor Type Ch. 1

Modulo 1 420
(Module 1)
(analel
0000 = non collegato
Tipo sensore TC 0001 =8B
Modulo 1 AlTH S(GMHSZLLTEV?? th.2 421 0010 =F
(anale 2 0011 =
0+8 0100=K
Tipo sensore TC ATHS : 2 0101 =N
Modulo 2 (eMﬂgnggZ? | 422 0110-=R
Canalel 0111=S
1000=T
Tipo sensore TC ATHS —
ensor Type Ch.
Modulo 2 yp 423
(Module 2)
(Canale 2
0000 = disabilitato
Soglia di trasmissione 0001 =1U(0.1°C)
gscheda in unit 0o10=2u
olative Al TH Sampling Thr. 4ok 0011=3U
U-o1o Module 1 0100 - 4U
e 0101=5U
Modulo 1 0110 =10 U
0111=20U
=1
0=15 1000=30U
1001=40U
Soglia di trasmissione 1010=80U
scheda in unita -
. Al'TH Sampling Thr. 1011 =100U
relative Module 2 426 1100=160U
1U-0.1°C Oduie 1101 =500 U
Modulo 2 1110=1000U
1111 =2000U
425
Timeout di _ ,
- . Al TH Sampling Thr. Timeout
trasmissione a soqglia Module 1
Modulo 1 odu
427 1+15 Valore in secondi
Timeout di _ .
- . Al TH Sampling Thr. Timeout
trasmissione a soqglia Module 2
Modulo 1 odu
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Frequenza di
trasmissione verso il
master (modalita a

0000 = disabilitato

tempo) o limite AlTH Slv?gzjil[lggl eq. 428 0001 =1Hz
superiore di frequenza 0010=2Hz
(modalita a soglia) 0011=5Hz
Modulo 1 0100=10Hz
. 0+10 0101 =25Hz
Frquenza di | 0110 - 20 o
trasmissione ve.rs\()ll 0111 - 100 ts
mfes;egc();ns[c:%l:i ? Al'TH Sampling Freq. 420 1000 =250Hz
. : Module 2 1001 =500 Hz
superiore di frequenza 010 - 1000 12
(modalita a soglia)
Modulo 2
Lunghezza filtro a
media mobile
Modulo 1 AITHFIR Ch. 1 (Module 1) 430
Canalel
Lunghezza filtro a
media mobile
Modulo 1 AITHFIR Ch. 2 (Module 1) 431
Canale 2 0+1 = disabilitato
: 0+128 2+128[n°ditappidel
Lunghezza filtro a filtro]
media mobile
Modulo 2 AITHFIR Ch. 3 (Module 2) 437
Canalel
Lunghezza filtro a
media mobile
Modulo 2 AITHFIR Ch. 4 (Module 2) 433
(analel
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6.8.3.5.6 Ingressi Analogici - Bridge

Fattore Brigde
Al BRG Factor Ch. 1
Modulo 1 460
(Module 1)
Canalel
Fattore Brigde
Al BRG Factor Ch. 2
Modulo 1 461
(Module 1)
Canale 2
0 =non connesso
. 0+255
Fattore Brigde 1-255 mV/vdc
Al BRG Factor Ch. 3
Modulo 2 462
(Module 2)
Canalel
Fattore Brigde
Al BRG Factor Ch. 4
Modulo 2 463
(Module 2)
Canale 2
0000 = disabilitato
Soglia di trasmissione 0001 =1U(1uv)
scheda in unita 0010=2U(2uv)
Al BR mpling Thr.
relative GIVISoadu[lJeulg Lbh 0011=3U
1U=1uVv 0100=4U
Modulo 1 0101=5U
0110=10U
0111=20U
0+15
1000=30U
1001=40U
Soglia ditrasmissione 1010 =80 U
scheda in unita _
lotive Al BRG Sampling Thr. » 1011=100U
Module 2 1100=160U
1U=1uv 1101 =500U
Modulo 2 1110=1000U
1111 =2000U
Timeout di _
trasmissione a soglia Al .BRG sampling Thr. 465
Timeout Module 1
Modulo 1
1+15 Valoriin secondi
Timeout di )
trasmissione a soglia Al VBRG sampling Thr. h67
Timeout Module 2
Modulo 2
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Frequenza di
trasmissione verso il
master (modalita a

0000 = disabilitato

tempo) o limite Al BRGl\flzr(ljﬁiléﬂlg req. 468 0001 =1Hz
superiore di frequenza 0010=2Hz
(modalita a soglia) 0011=5Hz
Modulo 1 0100=10Hz
. 0+10 0101 =25Hz
Frquenza di | 0110 - 20 Hy
trasmissione ve.rs\o il 0111 - 100 s
mfes;egé;nsﬁijl:i a Al BRG Sampling Freq. 460 1000 = 250 Hz
superiore difrequenza Module 2 1001 =500 Hz
R ) 1010=1000 Hz
(modalita a soqglia)
Modulo 2
Lunghezza filtro a
media mobile
Modulo 1 Al BRGFIR Ch. 1 (Module 1) 470
Canalel
Lunghezza filtro a
media mobile
Modulo 1 Al BRG FIR Ch. 2 (Module 1) 471 | .
Canale 2 O-1=d|5ab|lftato |
; 0+128 2-128 =n°ditappi del
Lunghezza filtro a filtro
media mobile
Modulo 2 Al BRG FIR Ch. 3 (Module 2) 472
Canalel
Lunghezza filtro a
media mobile
Modulo 2 Al BRG FIR Ch. 4 (Module 2) 473
(anale 2
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6.8.3.5.7 Ingressi Analogici — Voltage/Current

Tipologia ingresso V/C

AlV/CSensor Type Ch.

Modulol 440
oabio (Module 1)
Canalel
Tipologia ingresso V/C
AlV/CSensor Type Ch.
Modulo 1 441 000 = non collegato
(Module 1)
(anale 2 001=0+10V
0.c 010=-10++10V
Tipologia ingresso V/C AIV/C Sensor Type Ch 011 =4+20mA
Modulo2 ypetn. 442 100 = 0+20 MA
(Module 2) 101 =-20 + +20 MA
Canalel
Tipologia ingresso V/C
Modulo 2 Al'V/CSensor Type Ch. 443
(Module 2)
Canale 2
0000 = disabilitato
Soglia di trasmissione 0001 =1U
scheda in unita ina Th 0010=2U
relative AIV/CSampling Th. 4ht 0011 =3U
10-1mVoluA Modulel 0100 - 4U
Modulo 1 0101 =5U
0110=10U
0111=20U
0-15 1000 = 30U
Soglia di trasmissione 1001 = 40U
scheda in unita A/ Sampling Th 1010 = 80U
relative /Csampling Thr. Lt 1011 - 100U
1U=1mVoluA Module 2 iggigg%
M 2 -
odulo 1110=1000U
1111 =2000U
Timeout di .
trasmissione a soglia AlV/CSampling Thr. 445
J Timeout Module 1
Modulo 1
1+15 Valoriin secondi
Timeout di .
trasmissione a soglia AlV/CSampling Thr. L4
J Timeout Module 2
Modulo 2
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Frequenza di
trasmissione verso il
master (modalita a

0000 = disabilitato

Lunghezza filtro a
media mobile
Modulo 2
Canalel

AIV/CFIR Ch. 3 (Module 2) 452

Lunghezza filtro a
media mobile
Modulo 2
Canale 2

AIV/CFIRCh. 4 (Module 2) 453

tempo) o limite AV/C EAaon;Etlenf eq. 448 0001 =1Hz
superiore di frequenza 0010 =2 Hz
(modalita a soglia) 0011 =5Hz
Modulo 1 0100 =10 Hz
. 0+10 0101 =25Hz
Frquenzadl ) 0110 =50Hz
trasmissione ve.rs\()ll 0111 - 100 1y
mfes;egé;nslc:%l:i a AlV/CSampling Freq. 449 1000 =250 Hz
: : Module 2 1001 =500 Hz
superiore difrequenza 1010 - 1000 Hz
(modalita a soglia)
Modulo 2
Lunghezza filtro a
media mobile
Modulo 1 AIV/CFIRCh. 1 (Module 1) 450
Canalel
Lunghezzafiltro a
media mobile
Modulo 1 AIV/CFIR Ch. 2 (Module 1) 451
Canale 2 0-1 = disabilitato
0+128 2-128 =n°ditappi del

filtro
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6.8.3.6 Uscite analogiche

| parametri configurabili per i moduli di uscite analogiche riguardano la tipologia dei canali e la gestione
del failsafe. Ciascuna uscita deve infatti essere opportunamente configurata come canale intensione o in
corrente. In caso di perdita di comunicazione col PLC e inoltre possibile assegnare dei valori di default, sia
in tensione sia in corrente, alle uscite analogiche (failsafe). In particolare, per ogni canale si puo:

= 3ssegnareilvalore chelostesso aveva prima della caduta di comunicazione (failsafe disabilitato).
= Assegnare un valore desiderato, configurabile nel tool di configurazione master (failsafe
abilitato).

Esempio
Considerando un modulo di uscite analogiche con entrambi i canali abilitati in tensione e failsafe abilitato
solo sul secondo canale. In tal caso la configurazione parametri risulta essere la sequente:

= Channel Configuration Channel 1: 1 (0+10V)
= Channel Configuration Channel 2: 2 (0+5 V)
= fail Safe Enable Channel 1: 0

= fail Safe Enable Channel 2: 1

= Fail Safe Value Channel 1: 0

= fail Safe Value Channel 2: 3500

In caso di perdita di comunicazione col Plc, il valore del canale 1 e uguale all'ultimo dato ricevuto dal PLC
prima della caduta, mentre sul canale 2 viene impostato il valore di 3500 mV come conseguenza
dell'abilitazione del failsafe e dell'impostazione del valore di failsafe.

Tipologia uscita V/C A0 V/C Configuration
500 1 byt
Channel 1 Module Ch. 1 (Module 1) yie
Tipologia uscita V/C A0 V/C Configuration
501 1 byt
Channel 2 Module 1 Ch. 2 (Module 1) yie
0 = disabilitato
. . . . . 1=0+10V
e s | et (02| 2ome | 205y
' 3=4+20mMA
4 =0+20mMA
Tipologia uscita V/C AQ V/C Configuration
Channel 4 Module 2 Ch. 4 (Module 2) o035 1 byte
Tipologia uscita V/C AQ V/C Configuration
Channel 5 Module 3 Ch. 5 (Module 3) >04 L byte
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Tipologia uscita V/C A0 V/C Configuration 05 1 bvte
Channel 6 Module 3 Ch. 6 (Module 3) y
Tipologia uscita V/C A0 V/C Configuration

506 1 byt
Channel 7 Module 4 ch. 7 (Module 4) yie
Tipologia uscita V/C A0 V/C Configuration

507 1 byt
Channel 8 Module 4 ch. 8 (Module 4) yie
Tipologia uscita V/C A0 V/C Configuration

508 1 byt
Channel 9 Module 5 ch. 9 (Module 5) yie
Tipologia uscita V/C A0 V/C Configuration

509 1 byt
Channel 1 Module 5 ch. 10 (Module 5) yie
Tipologia uscita V/C AQ V/C Configuration
Channel 11 Module 6 Ch.11 (Module 6) >10 1 byte
Tipologia uscita V/C AQ V/C Configuration
Channel 12 Module 6 Ch.12 (Module 6) o1 1 byte
Abilitazione Failsafe AODV/CFailsafe Enable

2 1
Channel 1-2 Module 1 Ch.1-2 (Module 1) >0 byte
Abilitazione Failsafe AODV/CFailsafe Enable 51 1 bute
Channel 3-4 Module 2 Ch. 3-4 (Module 2) y
Abilitazione Failsafe AODV/CFailsafe Enable
22 1
Channel 5-6 Module 3 Ch. 5-6 (Module 3) ° byte S
0 = disabilitato
1 =failsafe abilitato sul canale
Abilitazione Failsafe AODV/CFailsafe Enable c>3 1 bute
Channel 7-8 Module 4 Ch. 7-8 (Module 4) y
Abilitazione Failsafe AO V/C Failsafe Enable 54 1 bute
Channel9-10 Module5 | Ch.9-10 (Module 5) y
Abilitazione Failsafe AOV/C Failsafe Enable coc 1 bute
Channel11-12 Module 6 | Ch.11-12 (Module 6) y
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: AOV/C Failsafe Value
V F fe Ch 1 2
alore Failsafe Channel Channel 1 (Module 1) 530 byte
Valore Failsafe Channel 2 AOV/C Failsafe Value c31 > byte
Module 1 Channel 2 (Module 1) y
Valore Failsafe Channel 3 AOV/C Failsafe Value
532 2 byt
Modulo 2 Channel 3 (Module 2) yie
Valore Failsafe Channel 4 AOV/C Failsafe Value cz3 > byte
Module 2 Channel 4 (Module 2) y
Valore Failsafe Channel 5 AOV/C Failsafe Value
534 2 byt
Module 3 Channel 5 (Module 3) yie
Valore Failsafe Channel 6 AQ V/C Failsafe Value c2c > byie
Module 3 Channel 6 (Module 3) y
Valore Failsafe Channel 7 AQ V/C Failsafe Value
Module 4 Channel 7 (Module 4) 236 2 byte
Valore Failsafe Channel 8 | AQV/C Failsafe Value 537 > byte
Module 4 Channel 8 (Module 4) y
Valore Failsafe Channel 9 AQ V/C Failsafe Value
2
Module 5 Channel 9 (Module 5) »38 byte
Valore Failsafe Channel 1 AO V/C Failsafe Value 539 > byte
Module 5 Channel 10 (Module 5) y
Valore Failsafe Channel AQ V/C Failsafe Value
4 2
11 Module 6 Channel 11 (Module 6) >4l byte
Valore Failsafe Channel AOV/C Failsafe Value c41 > byte
12 Module 6 Channel 12 (Module 6) y

In MV/uA:

0+10000 se canale 0+10V
0+5000se canale 0=5V
4000+20000 se canale 4-20 mA
0+20000 se canale 0=20 mA
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7 Diagnostica

La diagnostica del modulo (x4 EtherNet/IP e definita in tre diversi modi.

» Lo stato dei LED presenti sul (X4 o sui singoli moduli collegati (cap. 8). Nella tabella sequente e
rappresentata la legenda del funzionamento tipico dei led presenti sui nostri moduli. Il colore dei
led puo essere differente per ogni modulo (In tabella e stato considerato un led rosso).

O ROSSO OFF ILled & spento.

ROSSO ON Il led & sempre acceso

Il led & lampeggiante con una sequenza specificata per ogni
stato di diggnostica: @XX[ms/Hz] per Yy [s]
= XX eiltempo di ONdiunlampeggio.
La sequenza di lampeggio e rappresentata da uno
stato di ON e uno stato di OFF di ugualvalore.
= VYYeiltempo diripetizione della sequenza di
lampeqgio.

Esempio 1: 1 lampeggio @100 msper2s

i i
! LAMPEGGIO 1 |
1

‘0- i /) ]
-@- LAMPEGGIANTE [ S 7

e

1 100ms (LED ON)

E: 2s

' (LED OFF)

Esempio 2: 2 lampeggi @100 msper2s

i I i
: LAMPEGGIO 1 : LAMPEGGIO 2:
i

i

L)) _l_l_L
P rr
i |
i<—b5
1100ms (LED ON)
i< 2s
(LED OFF)

» | messagqgisoftware che vengono instradati sulla rete EtherNet/IP.
= L'interfaccia utente UVIX (Cap. Error! Reference source not found.)
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7.1 Modulo CX4 EtherNet/IP

7.1.1 Nodo EtherNet/IP

La diagnostica del nodo EtherNet/IP e definita dallo stato dei LED link ChO e link Ch1, LED MS (Module
Status) e LED NS (Network Status).

O Modulo attivo e in stato operativo normale.
VERDE ON
O Nodo in standby: il modulo non € stato ancora configurato.
Lampeggiante VERDE
@ Errore grave: ilmodulo ha rilevato un errore grave non
ripristinabile.
ROSSO ON
MS
Module Stat ‘@ - :
(Module Status) -,?; Errore non grave: il modulo ha rilevato un errore non grave,
come ad esempio, una configurazione errata o inconsistente.
Lampeggiante ROSSO
O @-
M b Auto test: durante la fase di accensione, il modulo effettua un
VERDE/ROSSO
O Modulo spento.
LED OFF
O N . .
Modulo connesso: il modulo ha stabilito una connessione.
VERDE ON
O Nessuna connessione: il modulo ha ottenuto un indirizzo IP,
ma non ha ancora stabilito alcuna connessione.
NS Lampeggiante VERDE
(Network Status)
@ Indirizzo IP duplicato: il modulo ha rilevato che l'indirizzo IP ad
©550 associato e gia correntemente in uso.
ROSSO ON
',?; Timeout di connessione: almeno una delle connessioni in cui il
modulo e coinvolto come target, & andata in timeout.
Lampeggiante ROSSO
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O "‘ Auto test: durante la fase di accensione, il modulo effettua un
VERDE/ROSSO
O Modulo spento o senza indirizzo IP.
LED OFF
O Il dispositivo e connesso alla rete ma non c'e scambio di dati.
VERDE ON
Link (ChO e Ch1) O Il dispositivo comunica correttamente con la rete EtherNet/IP.
Lampeggiante VERDE
O Modulo non connesso alla rete.
LED OFF
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7.1.2 Diagnostica del sistema CX4

La diagnostica del sistema (X4 e gestita dal led di diagnostica SYS, dai messaggi trasmessi al controllore
nel protocollo EtherNet/IP, mediante ['opportuna valorizzazione del byte riservato alla diagnostica nello

stream diingresso (byte 0), dalla visualizzazione sull'interfaccia UVIX.

@)

Funzionamento normale . 0x00
1 lampeggio VERDE

@100 msognils

@)

Moduli I/0 assenti 0x01 I/0 modules absent
1 lampeggio VERDE

@100 msognils

@)

Elettrovalvole assenti 0x02 Valves absent
1 lampeggio VERDE

@100 msognils

@)

Elettrovalvola da sostituire 0x03 Valve Subbase Substitution
1 lampeggio VERDE

@100 msognils
(Lampeqqi alternati)

@)
c tatale sul bus di 1 lampeggio VERDE
rrore fatale sul bus di .
@400msogni0.55s 0xFO Fieldbus fatal error
campo ,
\ ¥ g
&
1 lampeggio ROSSO
@400 msogni 0.5
Allarme sovra- .
v ® OxFB Qverheating (X4 module
temperatura
ROSSO ON
| @
Allarme sotto-tensione OxFC Undervoltage CX4 module
ROSSO ON
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Allarme errore mappatura -'?‘-
, OxFD Mapping I/0 modules error
moduli 1/0 2 lampeggi ROSSO
@100 msognils
Ly 2
’. 3
Allarme errore mappatura 1 .
OxFE Mapping valves error
elettrovalvole 2 lampeggi ROSSO
@100 msognils
Ly 2
Allarme di mappatura "‘ .
OxFF Mapping absent
assente 1 lampeggio ROSSO
@100 msognils
. ',.; NB. Gli stati diagnostici e i codici EtherNet/IP e UVIX
Allarmi elettrovalvole o [ e o
moduli 1/0 . sono specificati per ogni singolo modulo nelle
5 lampeggi ROSSO tabelle sequenti.
@100 msognils
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7.1.3 Soluzioni diagnostica modulo CX4

7.1.3.1 FElettrovalvola da sostituire

Questa e una segnalazione di warning che indica che le prestazioni ottimali di almeno un'elettrovalvola
SONO peggiorate e non vengono garantite.

Soluzione: e suggerita la sostituzione dell'elettrovalvola interessata.

N.B. Persapere quali elettrovalvole, componentil'isola, sono in queste condizioni, e necessario collegarsi

con linterfaccia utente Camozzi (UVIX) e verificare le percentuali dello stato di salute delle singole
elettrovalvole (par. 9.2.2.1).

7.1.3.2 Errore fatale sul bus di campo
Questo allarme puo avvenire per due motivi.
= Non e stata fatta una corretta programmazione e la scheda non presente il suo MAC address.
» laversione del bus di campo caricato sulla scheda non e corretta.
Soluzione: riprogrammare la scheda con la corretta versione di firmware (par. Error! Reference source
not found.). Se il problema persiste contattare l'assistenza Camozzi.

7.1.3.3 Allarme sovrg-temperatura

Il modulo CX4 ha raggiunto o superato la temperatura limite alla quale non viene garantito il normale
funzionamento del dispositivo e, se la condizione persiste, pud portare ad una rottura di qualche
componente sulla scheda.

Soluzione: rigvviare l'isola; se il problema persiste contattare ['assistenza Camozzi.

7.1.3.4 Allarme sotto-tensione
Il modulo CX4 e alimentato con una tensione inferiore al valore minimo accettabile; pertanto, non e
garantito il funzionamento corretto del sistema.

Soluzione: verificare che il cablaggio sia corretto e che i fili siano correttamente inseriti nel connettore.
Misurare che sul connettore siano fisicamente presenti le alimentazioni di logica (pin 1 e 3) e potenza
(pin2e5).Seil problema persiste, contattare l'assistenza Camozzi.

7.1.3.5 Allarme errore mappatura moduli 1/0
Durante la fase di mappatura (par. 6.3), si e verificato un errore lato moduli I/0. La mappatura e fallita al
primo modulo 1/0 che non presenta il led di diagnostica attivo.

Soluzione: ripetere la procedura di mappatura ed eventualmente sostituire il modulo I/0 dove termina la
mappatura (primo modulo /0 con led di diagnostica spento). Se il problema persiste, contattare
|'assistenza Camozzi.

7.1.3.6 Allarme errore mappatura eletirovalvole

Durante la fase di mappatura (par. 6.3), si e verificato un errore lato sottobasi di elettrovalvole. La
mappatura e fallita alla prima sottobase che non presenta il led di diagnostica attivo.
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Soluzione: ripetere la procedura di mappatura ed eventualmente sostituire la sottobase dove termina la
mappatura (prima sottobase con led di diagnostica spento). Se il problema persiste, contattare
['assistenza Camozzi.

7.1.3.7 Allarme di mappatura assente

Dopo la richiesta di una nuova mappatura del sistema (par. 6.3), si e verificato un errore sia lato moduli
I/0 che lato sottobasi di elettrovalvole. La mappatura termina al primo modulo accessorio (modulo /0 0
sottobase) che non presenta il led di diagnostica attivo.

Soluzione: ripetere [a procedura di mappatura ed eventualmente sostituire la sottobase dove termina la

mappatura (prima modulo accessorio con led di diagnostica spento). Se il problema persiste, contattare
|'assistenza Camozzi.

7.1.3.8 Allarmi elettrovalvole o modulil/0

Questi allarmi sono specifici per ogni singolo modulo accessorio. | messaggi UVIX e PROFINET/IO sono
specificati nelle tabelle sequenti, mentre la diagnostica tramite led, presenti su ogni singolo modulo, e le
soluzioni specifiche sono dettagliate al capitolo degli accessori (cap. Error! Reference source not
found.).
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7.2 Sottobasi elettrovalvole SerieD

Nella seqguente tabella sono riportati gli stati diagnostici delle elettrovalvole Serie D, con i rispettivi
messaggi EtherNet/IP e la visualizzazione sull'interfaccia UVIX. Le elettrovalvole visualizzano un segnale
di diagnostica tramite segnalazione a LED direttamente sulla sottobase dove sono montate. Per dettagli
riguardo alla diagnostica tramite LED e le possibili soluzioni agli eventuali allarmi fare riferimento al
capitolo Accessori (par. 8.1.3).

Configurazione parametri OXE6
Sovra-temperatura sottobase OXE8 Overheating subbase
Sovra-temperatura pilota (Posizione 14/12) OXE9 Qverheating coil 14/12
Sovra-corrente pilota (Posizione 14/12) OXEA Qvercurrent coil 14/12
Pilota interrotto (Posizione 14/12) OXEB Interrupted coil 14/12
Anomalia attivazione pilota (Posizione 14/12) OXEC Fault coil 14/12
Allarme di comunicazione OxEF Communication alarm
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7.3 Moduli Ingressi Digitali

Nella seqguente tabella sono riportati gli stati diagnostici degli ingressi digitali, con i rispettivi messaggi
EtherNet/IP e la visualizzazione sull'interfaccia UVIX. Gli ingressi digitali visualizzano un segnale di
diagnostica anche tramite segnalazione a LED direttamente sul modulo. Per dettagli riguardo alla
diagnostica tramite LED e le possibili soluzioni agli eventuali allarmi fare riferimento al capitolo Accessori
(par.8.2.5).

Short circuit Group 0-3
o Short circuit Group 4-7
Corto circuito sul canale n 0xDD o
Short circuit Group 8-11
Short circuit Group 12-15
Allarme configurazione parametri OxDE Configuration alarm
Allarme di comunicazione OxDF Communication alarm
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7.4 Moduli Uscite Digitali

Nella sequente tabella sono riportati gli stati diagnostici delle uscite digitali, con i rispettivi messaggi
EtherNet/IP e la visualizzazione sull'interfaccia UVIX. Le uscite digitali visualizzano un segnale di
diagnostica tramite segnalazione a LED direttamente sul modulo. Per dettagli riguardo alla diagnostica
tramite LED e le possibili soluzioni agli eventuali allarmi fare riferimento al capitolo Accessori (par. 8.3.4).

N.B. I moduli di uscita digitale a 16 canali hanno obbligatoriamente bisogno di alimentazione esterna.

Corto circuito. sul canalen OxCA Short Circuit Channeln
Circuito aperto sul canalen 0xCB Open Load Channeln
Sotto-tensione di potenza™ OxCC UnderVoltage Power Supply
Tensione di potenza assente* 0xCD Zero Voltage Power Supply
Allarme configurazione parametri OxCE Configuration alarm
Allarme di comunicazione OxCF Communication alarm

*@li allarmi riguardanti 'alimentazione di potenza sono riferiti a quella esterna perimoduli a 16 canali.
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7.5 Moduli Ingressi Analogici

7.5.1 Formato dati

Ogni canale restituisce la conversione dell'ingresso corrispondente in una word a 16 bit o a 32 bit. Il dato
e rappresentato in complemento a 2 e corrisponde, a seconda del modulo, a diverse grandezze.

RTD 16 bit 16 bit, complemento a 2 °C/10

TERMOCOPPIE 16 bit 16 bit, complemento a 2 °C/10
BRIDGE 32 bit 24 bit, complemento a 2 uv

TENSIONE/CORRENTE 16 bit 16 bit, complemento a 2 mV, UA

Ad ogni canale e inoltre associato un byte di diagnostica che riporta gli errori indicati nella segnalazione
visiva descritta nei prossimi paragrafi. Nel caso di funzionamento corretto, il byte di diagnostica e pari a
0. In caso contrario e possibile analizzare 'errore facendo riferimento al paragrafo relativo al bus di
Campo.

Nel caso il byte di diagnostica sia diverso da 0 il modulo bridge inviera un dato pari a 0x7FFFFF mentre
tutti gli altri trasmetteranno il valore Ox7FFF.

Il formato dati utilizzato dal Cx4 per la comunicazione con il PLC € di tipo little endian per il protocollo
EtherNet/IP.

Esempio
Nel formato "little endian” viene inviato trasmesso il byte meno significativo (LSB) per primo. Ad esempio, il
valore 100000 uV (0x186A0) ricevuto da un modulo BRIDGE, verra inviato nel sequente modo:

Indirizzo 0x00 0x01 0x02
Dato OxAOQ 0x86 0x01

7.5.2 Messaqqi di diagnostica

Nella sequente tabella sono riportati gli stati diagnostici degli ingressi analogici, con i rispettivi messaggi
EtherNet/IP e la visualizzazione sull'interfaccia UVIX. Gli ingressi analogici visualizzano un segnale di
diagnostica tramite segnalazione a LED direttamente sul modulo. Per dettagli sulla diagnostica tramite
LED e le soluzioni agli eventuali allarmi riferirsi al capitolo
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7.6 Moduli Uscite Analogiche

7.6.1 Formato dati

Ogni canale restituisce la conversione dell'ingresso corrispondente in una word a 16 bit.

TENSIONE/CORRENTE 16 bit 16 bit mvV, uA

Il formato dati utilizzato dal (x4 per la comunicazione con il PLC e di tipo little endian per il protocollo
EtherNet/IP.

Esempio

Nel formato "little endian” viene inviato trasmesso il byte meno significativo (LSB) per primo. Ad esempio, il
valore 5000 mV (0x1388) ricevuto da un modulo V/C, dovra essere inviato nel sequente modo:

Dato 0x88 0x13

7.6.2 Messaqgqi di diagnostica

Nella seguente tabella sono riportati gli stati diagnostici delle uscite analogiche, con i rispettivi messaggi
EtherNet/IP e la visualizzazione sull'interfaccia UVIX. Le uscite analogiche visualizzano un segnale di
diagnostica tramite segnalazione a LED direttamente sul modulo. Per dettagli sulla diagnostica tramite
LED e le soluzioni agli eventuali allarmi riferirsi al capitolo Accessori (par. Error! Reference source not
found.).

Errare interno 0xA9 Internal Error
Circuito aperto sul canalen OxAA Channel n Open Load
Sovra-temperatura modulo OxAB Board Over Heating
Corto circuito tensione di alimentazione OXAC Power Supply Short Circuit
. . . Power Supply Under
Sotto-tensione di alimentazione OXAD PPY
Threshold
Errore di configurazione dei parametri OXAE Configuration alarm
Allarme di comunicazione OXAF Communication alarm
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Anomalia sensore sul canale 1 0xB6 Sensor fault channel 1
Sensore bridge mancante al canale 1 0xB7 Missing bridge channel 1
Errore di comunicazione dell'ADC 0xB8 ADC communication error
Errore tensione di logica 3.3V 0xB9 RESDCDC error
Anomalia sensore sul canale 2 OxBA Sensor fault channel 2
Sensore bridge mancante al canale 2 0xBB Missing bridge channel 1
Errore di configurazione dei parametri 0xBE Configuration alarm
Allarme di comunicazione OxBF Communication alarm
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7.7 Moduli Uscite Analogiche

7.7.1 Formato dati

Ogni canale restituisce la conversione dell'ingresso corrispondente in una word a 16 bit.

TENSIONE/CORRENTE 16 bit 16 bit mvV, uA

Il formato dati utilizzato dal (x4 per la comunicazione con il PLC e di tipo little endian per il protocollo
EtherNet/IP.

Esempio

Nel formato "little endian” viene inviato trasmesso il byte meno significativo (LSB) per primo. Ad esempio, il
valore 5000 mV (0x1388) ricevuto da un modulo V/C, dovra essere inviato nel sequente modo:

Dato 0x88 0x13

7.7.2 Messaqgqidi diagnostica

Nella seguente tabella sono riportati gli stati diagnostici delle uscite analogiche, con i rispettivi messaggi
EtherNet/IP e la visualizzazione sull'interfaccia UVIX. Le uscite analogiche visualizzano un segnale di
diagnostica tramite segnalazione a LED direttamente sul modulo. Per dettagli sulla diagnostica tramite
LED e le soluzioni agli eventuali allarmi riferirsi al capitolo Accessori (par. Error! Reference source not
found.).

Errare interno 0xA9 Internal Error
Circuito aperto sul canalen OxAA Channel n Open Load
Sovra-temperatura modulo OxAB Board Over Heating
Corto circuito tensione di alimentazione OXAC Power Supply Short Circuit
. . . Power Supply Under
Sotto-tensione di alimentazione OXAD PPY
Threshold
Errore di configurazione dei parametri OXAE Configuration alarm
Allarme di comunicazione OXAF Communication alarm
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8 Accessori

8.1 Sottobasi ed elettrovalvole Serie D

Il CX4 puo essere utilizzato per realizzare un'isola di valvole Serie D Seriale collegando dalla parte
pneumatica le sottobasi che permettono di collegare le nuove elettrovalvole Serie D Camozzi.

Le elettrovalvole Serie D sono disponibili in tre taglie in funzione del passo:

= Sottobase ed elettrovalvola Serie D1 passo 10,5 mm

» Sottobase ed elettrovalvola Serie D2 passo 16 mm

-

- —*ﬁ "’"’13'/7:7 2
P> hALL 'IIK' '

» Sottobase ed elettrovalvola Serie D4 passo 25 mm

capest® - 3
i
B
:
{
i
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8.1.1 Datitecnici

Costruzione Aspola bilanciata
Funzionivalvola 2x3/2 NC/NO/NC+NQ; 5/2; 5/3 CC/CO/CP
o COrpo, spola = AL; basi, fondelli = tecnopolimero; basi= AL solo D4;
Materiali L
guarnizioni = HNBR
Attacchi Boccole vari @ (D1-D2-D5) attacchi filettati G3/8 (D4)
Temperatura ambiente 0+50°C

= Aria compressa filtrata e non lubrificata in classe 7.4.4 secondo 1SO
8573-1:2010.
=  Nelcasosianecessaria la lubrificazione, utilizzare solo oli con

Fluido ) R . ) .
viscosita max. 32 (st e la versione con servo pilotaggio esterno.
= |3 qualita dell'aria al servo pilotaggio deve essere in classe 7.4.4
secondo ISO 8573-1:2010.
Tensioni 24\Vdc
Tolleranza sulla tensione +10%
Assorbimento 1w

Classe d'isolamento classe F

8.1.2 Coilvision

Le sottobasi delle elettrovalvole Serie D sono dotate di tecnologia COILVISION. Questa tecnologia e stata
sviluppata per monitorare costantemente i parametri funzionali dell'elettropilota che aziona a spola.
Ogni azionamento dell'elettropilota, in diverse configurazioni di ciclica e condizioni ambientali, viene
analizzato per acquisire informazioni che, elaborate da algoritmi software, permettono di diagnosticare
e predire Lo stato di salute del componente.

L'informazione sullo stato di salute dell'elettrovalvola e un dato che viene fornito dal modulo (X4 al PLC
e anche tramite l'interfaccia browser UVIX sottoforma di numero percentuale e indicatore a gauge (par.
9.2.2.1).Inoltre, sempre tramite UVIX, e possibile ricevere un avviso per la sostituzione dell'elettrovalvola
nel momento in cui le sue prestazioni sono degradate (par. 9.2.2.2).

8.1.3 Diagnostica sottobasi

La diagnostica delle sottobasi per le elettrovalvole e definita da un lampeggio codificato del led giallo
associato al singolo elettropilota (La sottobase D4 ha due LED gialli di diagnostica per ogni elettropilota
con identico comportamento).
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Anomalia durante
l'energizzazione
dell'elettropilota

1 lampeggio GIALLO
@100msognils

L'elettrovalvola non @ comandata.
) GIALLO OFF
Funzionamento
normale senza allarmi O
L'elettrovalvola @ stata azionata correttamente.
GIALLO ON
O L'elettropilota non si & energizzato correttamente.

Soluzione: l'allarme non e bloccante pertanto
riprovare ad azionare nuovamente l'elettrovalvola. Se
il problema persiste, sostituire l'elettrovalvola.

Elettropilota interrotto

@)

2 lampeqggi GIALLO
@100msognils

L'elettropilota e interrotto oppure € mancante.
Questo allarme puo essere bloccante (se configurato
come tale) e pertanto € necessario riavviare l'isola.
Soluzione: sostituire 'elettrovalvola.

Sovra-corrente
elettropilota

@)

3 lampeqgi GIALLO
@100 msognils

Il consumo di corrente dell'elettropilota e eccessivo e
pertanto l'elettrovalvola viene spenta
automaticamente.

Soluzione: sostituire l'elettrovalvola.

Sovra-temperatura
elettropilota

@)

3 lampeqqi GIALLO
@100 msognils

La temperatura dell'elettropilota € eccessiva.

Questo allarme puo essere bloccante (se configurato
come tale) e pertanto € necessario riavviare l'isola.
Soluzione: togliere il comandao di ON sull'elettrovalvola
e [asciare raffreddare il pilota. Se il praoblema persiste,
sostituire 'elettrovalvola.

Sovratemperatura
sottobase

@)

5 lampeqggi GIALLO
@100 msognils

La temperatura dell'elettronica della sottobase &
eccessiva.

Soluzione: spegnere l'isola e lasciare raffreddare il
dispositivo. Se il problema persiste, contattare
I'assistenza e sostituire la sottobase.

N.B. Gli allarmi di elettropilota interrotto e di sovracorrente possono essere configurati come bloccanti e,
pertanto, ripristinabili solo riavviando l'intero sistema.
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8.2 Moduli Ingressi Digitali

8.2.1 Funzionamento generale

Il modulo di ingressi digitali permette di monitorare 8 o 16 segnali digitali. Possono essere collegati
sensori digitali a 2 o 3 fili, con la possibilita di alimentare i sensori direttamente per mezzo del modulo

(alimentazione a 24 V).

Il modulo di ingressi digitali, dopo essere collegato al modulo (X4, deve essere mappato dall'isola (par.
6.3). Se la procedura di mappatura termina correttamente, il modulo di ingressi digitali attende la
ricezione dei parametri di configurazione dal modulo CX4 (attesa massima di 1 minuto). Ricevuti tali
parametri, il modulo entra in stato di funzionamento normale e gli ingressi digitali possono essere letti.
In caso contrario, se la procedura di mappatura non termina correttamente, il modulo rimane in stato di

errore disattivando qualsiasi funzionalita operativa.

Per ogni ingresso e presente un LED di diagnostica dedicato, mentre per la diagnostica generale viene

utilizzato iL LED del primo canale (par. 8.2.5).
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8.2.2 C(ollegamenti e segnalazioni dei moduli a 8 ingressi digitali di tipo M8

AT I

Y—

Led a duplice funzione Connettore ingresso 1
1.Giallo per segnalazione stato ingresso 1
2.R0ss0 per segnalazione diagnostica modulo

Connettore ingresso 2

LED giallo stato ingresso 2

LED giallo stato ingresso 3 Connettore ingresso 3

Connettore ingresso 4 LED giallo stato ingresso 4

—— Connettore ingresso 5

LED giallo stato ingresso 5

Connettore ingresso 6 LED giallo stato ingresso 6

LED giallo stato ingresso 7 Connettore ingresso 7

Connettore ingresso 8 LED giallo stato ingresso 8

8.2.2.1 Piedinatura connettori M8

1 vee Alimentazione 24 vdc fornita dal modulo
all'esterno 4
3 GND Riferimento
3 1
4 Input Ingresso (max 100 mA per agni ingresso)

N.B. Per i moduli ingressi digitali e disponibile a catalogo Camozzi il connettore M8 a cablare 3 poli
maschio (cod. CS-DM0O3HB).
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8.2.3 C(ollegamenti e segnalazioni dei moduli a 8 ingressi digitali di tipo M12

LED giallo stato ingresso 3

LED giallo stato ingresso 5 —pr O

LED giallo stato ingresso 7

Connettore ingresso 1 e 2~

Led a duplice funzione —— O
1.Giallo per segnalazione stato ingresso 1
2.R0sso per segnalazione diagnostica modulo

Connettore ingresso 5 e 6 |

IN1

STATUS

g

/

8.2.3.1 Piedinatura connettori M12

I~ Connettore ingresso 3 e 4

[l Connettore ingresso 7 e 8

LED giallo stato ingresso 2

LED giallo stato ingresso 4

O 44— LED giallo stato ingresso 6

LED giallo stato ingresso 8

Alimentazione 24 Vdc fornita dal modulo
1 VCC )
all'esterno
Ingresso n+1
2 Input n+1 .
(max 100 mA per agni ingresso)
3 GND Riferimento
Ingresso n
4 Inputn .
(max 100 mA per ogni ingresso)

N.B. Per i moduli ingressi digitali sono disponibili a catalogo Camozzi il connettore M12 a cablare
(versione DUQ, con due possibili cavi da cablare) 5 poli maschio (cod. (S-LDO5SHF), oppure il connettore

M12 a cablare singolo (CANopen Bus-0ut) a 5poli maschio (cod. CS-LMOSHC).
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8.2.4 C(ollegamenti e segnalazioni dei moduli a 16 ingressi digitali

Connettore ingressi1-8

Led a duplice funzione
1.Giallo per segnalazione stato ingresso 1
2.Rosso per segnalazione diagnostica modulo

LED giallo stato ingresso 5 —i

LED giallo stato ingresso 6

LED giallo stato ingresso 2

LED giallo stato ingresso 7 LED giallo stato ingresso 3

LED giallo stato ingresso 8 LED giallo stato ingresso 4

Connettore ingressi 9 - 16

LED giallo stato ingresso 13 —— LED giallo stato ingresso 9

LED giallo stato ingresso 14

LED giallo stato ingresso 10
LED giallo stato ingresso 15

LED giallo stato ingresso 11

LED giallo stato ingresso 16 =4

) e LED giallo stato ingresso 12

LED alimentazione esterna — Connettore alimentazione esterna

8.2.4.1 Piedinatura connettori ingressi

Il connettore a 16 canali e una morsettiera rimovibile (serie DFMC e FMC della Phoenix). | cavi devono
avere lasezione di 0,5 mmq e per rimuovere la morsettiera dal modulo e possibile utilizzare un cacciavite
0,4x2 come da datasheet.

Alimentazione 24 Vdc fornita dal modulo
all'esterno

1 VCC

S+
—_

INgresso canale 1 (max 50 MA per ogni ingresso
2 Input con alimentazione interna; 125 mA con

Loo~NOO WM
=+
N

+
alimentazione esterna) IN3
10 +
11 IN4
3 GND Riferimento 12 -
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8.2.4.2 Piedinatura connettore alimentazione esterna

1 + INgresso 24 Vdc + -

2 - Riferimento GND

8.2.5 Diagnostica moduli

8.2.5.1 leddidiagnostica generale

Il LED di segnalazione del primo canale ha la duplice funzione di indicare la diagnostica generale del
modulo, oltre che o stato di attivazione del canale stesso. Per quanto riguarda la diagnostica generale
del modulo ingressi digitali, il LED del primo canale si comporta come nella sequente tabella.

Accensione 0 Ilmodulo entra in questo stato all'accensione e al
Fine mappatura o termine della fase di mappatura o diricezione dei
configurazione ROSSO OFF parametri di configurazione.
@ Il led viene acceso durante la fase di mappatura e viene

Modulo mappato .
spento se questa procedura termina correttamente.

ROSSO ON
“o-
Attesa dei parametri di i Il modulo e in attesa dei parametri di configurazione
configurazione 1 lampeggio ROSSQ | (durata massima 1 minuto).

@100 msogni2s

L'allarme indica che la comunicazione tra il modulo di

:6'_ ingressi digitali e il modulo CX4 e assente.
Errore di M Soluzione: provare a rigvviare l'intera isola e verificare
comunicazione 2 lampeqgi ROSSO | che la connessione fisica del modulo diingressi digitali

@100 msagni2s | slacorretta. Seil problema persiste, contattare
l'assistenza e sostituire ilmodulo di ingressi digitali.

Almeno uno degliingressi digitali € in corto circuito.
Corto circuito ingressi @ Soluzione: rimuovere il sensore in ingresso e

digitali controllare il collegamento. Se il problema persiste,
ROSSO ON sastituire il sensore.
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8.2.5.2 ledstatoingressi

Quando il modulo si trova in modalita di funzionamento normale (a regime e in assenza di particolari
criticita), iLLED del primo canale si comporta come i LED di segnalazione deirimanenti canali (dal 2 al 16),
ovvero e acceso di colore giallo quando l'ingresso e attivo e spento quando l'ingresso non e attivo.

. O Il led indica che l'ingresso digitale corrispondente non e
INgresso n non attivo .
attivo.
GIALLO OFF
. O ILLED indica che l'ingresso digitale corrispondente si e
INgresso n attivato .
attivato correttamente.
GIALLO ON
8.2.5.3 led didiagnostica dell’'alimentazione esterna
Nella configurazione a 16 canali, il modulo di ingressi digitali € provvisto di un connettore per

l'alimentazione esterna con LED di segnalazione dedicato.

N.B. L'alimentazione esterna puo essere abilitata o meno attraverso i parametri di configurazione da
controllore/PLC 0 da UVIX.

. O L'alimentazione per gli ingressi digitali e fornita
Non configurata . . o
direttamente dal modulo diingressi digitali.
LED OFF
L'alimentazione esterna e presente e gli ingressi digitali
Alimentazione esterna O sono alimentati esternamente. Per questa modalita e
presente necessario configurare correttamente il parametro per
VERDE ON l'utilizzo dell’alimentazione esterna.
Il modulo e configurato perricevere l'alimentazione
supplementare esterna ma questa non e rilevata dal
Alimentazione esterna @ modulo.
assente Soluzione: verificare che l'alimentazione arrivi
ROSS0 ON correttamente al modulo e che la connessione sia stata
fatta correttamente.
Ilmodulo e configurato per ricevere alimentazione
. o supplementare esterna ma questa ha unvalore <21 Vdc
Configurata -o-
_ 9 _ "‘ oppure >27 vdc.
(Alimentazione i Soluzione: variare il valore di alimentazione
esterna fuori range) 11ampeggio ROSSO o , ) .
@100 Msogni1s proveniente dall'esterno e rientrare nel range di
funzionamento corretto (21 Vdc < Vcc 2 27 Vdc).
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8.3 Moduli Uscite Digitali

8.3.1 Funzionamento generale

Il modulo di uscite digitali permette di fornire 8 0 16 segnali digitali all'esterno del sistema. Possono

essere collegati attuatori digitalia 2 o 3 fili, tipo P o N.

N.B. Il modulo di uscite digitali a 16 canali deve essere obbligatoriamente alimentato dall'esterno.

Il modulo di uscite digitali, dopo essere collegato al modulo CX4, deve essere mappato dall'isola (par.
6.3).Sela procedura di mappatura termina correttamente, il modulo di uscite digitali attende la ricezione
dei parametri di configurazione dal modulo CX4 (attesa massima di 1 minuto). Ricevuti tali paramedtri, il
modulo entra in stato di funzionamento normale e le uscite digitali possono essere attivate. In ¢aso
contrario, se la procedura di mappatura non termina correttamente, il modulo rimane in stato di errore

disattivando qualsiasi funzionalita operativa.

Per ogni ingresso e presente un LED di diagnostica dedicato, mentre per la diagnostica generale viene

utilizzato iLLED del primo canale (par. 8.3.4).

8.3.2 C(ollegamenti e segnalazioni dei moduli a 8 uscite digitali
- AT

N

Led a duplice funzione
v Giallo per segnalazione stato uscita 1
v'ROSs0 per segnalazione diagnostica modulo

Connettore uscita 1

Connettore uscita 2 LED giallo stato uscita 2

Connettore uscita 3

LED giallo stato uscita 3

Connettore uscita 4 LED giallo stato uscita 4

LED giallo stato uscita 5 —— Connettore uscita 5

Connettore uscita 6 LED giallo stato uscita 6

Connettore uscita 7

LED giallo stato uscita 7

Connettore uscita 8 LED giallo stato uscita 8
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8.3.2.1 Piedinatura connettori M8

1 VCC Alimentazione 24 Vdc fornita dal modulo

all'esterno 4
3 GND Riferimento 3 1
4 Output Uscita (max 125 mA per ogni uscita)

N.B. Perimoduli uscite digitali e disponibile a catalogo Camozzi il connettore M8 a cablare 3 poli maschio
(cod. CS-DM0O3HB).

8.3.3 (ollegamenti e segnalazioni dei moduli a 16 uscite digitali

Connettore uscite 1 -8

Led a duplice funzione
1.Giallo per segnalazione stato uscita 1
2.Rosso per segnalazione diagnostica modulo

LED giallo stato uscita 5 -@
LED giallo stato uscita 6

LED giallo stato uscita 2

LED giallo stato uscita 7 LED giallo stato uscita 3

LED giallo stato uscita 8 LED giallo stato uscita 4

Connettore uscite 9 - 16

LED giallo stato uscita 13 LED giallo stato uscita 9

LED giallo stato uscita 14

LED giallo stato uscita 10
LED giallo stato uscita 15

LED giallo stato uscita 11

LED giallo stato uscita 16 ﬁ T LED giallo stato uscita 12

LED alimentazione esterna —e= Connettore alimentazione esterna

8.3.3.1 Piedinatura connettori uscite

Il connettore a 16 canali € una morsettiera rimovibile (serie DFMC e FMC della Phoenix). | cavi devono
avere lasezione di 0,5 mmq e per rimuovere la morsettiera dal modulo e possibile utilizzare un cacciavite
0,4x2 come da datasheet.
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Alimentazione 24 Vdc fornita dal modulo
1 VCC )
all'esterno
2 Output Output canale 1 (125 mA)
3 GND Riferimento

8.3.3.2 Piedinatura connettore alimentazione esterna

1 + Ingresso 12+32 Vdc + -

2 - Riferimento GND @

8.3.4 Diagnostica moduli

8.3.4.1 leddidiagnostica generale

ILLED di segnalazione del primo canale ha la duplice funzione di indicare la diagnostica del modulo, oltre
che o stato di attivazione del canale stesso. Per quanto riguarda la diagnostica generale del modulo
uscite digitali, il LED del primo canale si comporta come nella sequente tabella.

Accensiane O Ilmodulo entra in questo stato all'accensione e al
Fine mappatura o termine della fase di mappatura o diricezione dei
configurazione ROSSO OFF parametri di configurazione.
@ Il led viene acceso durante la fase di mappatura e viene

Modulo mappato .
spento se questa procedura termina correttamente.

ROSSO ON
S0-
Attesa dei parametri di i Il modulo e in attesa dei parametri di configurazione
configurazione 1 lampeggio ROSSO | (durata massima 1 minuto).

@100 msogni2s
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Almeno una delle uscite digitali e in corto circuito.

Corto circuito su un . . .
—_ Soluzione: controllare il collegamento ed
canale diuscita . _ o . .
ROSSO ON eventualmente rimuovere il carico in uscita e sostituirlo.
_*o"_ Ad almeno un'uscita non e collegato il carico e viene
L)

Circuito aperto su un

canale di uscita

3 lampeggi ROSSO
@100 msogni2s

rilevato il circuito aperto.
Soluzione: ricontrollare il collegamento del carico con
il connettore d'uscita.

Sotto-tensione di
alimentazione*

Lo
4 lampegqgi ROSSO
@100 msogni2s

La tensione di alimentazione & inferiore 3 4.5 V.
Soluzione: variare il valore di alimentazione e rientrare
nelrange di funzionamento corretto (Vcc = 24 V).

Mancanza di tensione di

alimentazione*

2y 2
4 lampeqqgi ROSSO

@100 msogni2s

L'alimentazione del circuito € assente oppure in corto.
Soluzione: verificare che l'alimentazione arrivi
correttamente al modulo e che la connessione sia stata
fatta correttamente.

Errore comunicazione

Lo
’. 3
2 lampegqgi ROSSO

@100 msogni2s

Nessuna risposta da parte del (X4 alla segnalazione di
stato uscite e diagnostica.

Soluzione: contattare l'assistenza e sostituire la cover
del modulo di uscite digitali.

8.3.4.2 led stato uscite

*Gliallarmi riguardanti 'alimentazione sono riferiti a quella esterna per i modulia 16 canali.

Quando il modulo si trova in modalita di funzionamento normale (a regime e in assenza di particolari

criticita), tale LED si comporta come i LED di segnalazione dei rimanenti canali (dal 2 al 16), ovvero e

acceso di colore giallo quando l'uscita e attiva e spento quando l'uscita non e attiva.

Uscita n non attiva O Illgd indica che l'ingresso digitale corrispondente non e
attivo.
GIALLO OFF
ILLED indica che l'ingresso digitale corrispondente si e
Uscita n attivata O , 9 g P
attivato correttamente.
GIALLO ON
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8.3.4.3 led didiagnostica dell’alimentazione esterna

Nella configurazione a 16 canali, il modulo di uscite digitali e provvisto di un connettore per
l'alimentazione esterna con LED di segnalazione dedicato.

N.B. L'alimentazione esterna e da collegare obbligatoriamente.

Alimentazione esterna @) L'alimentazione esterna e presente ed il modulo di

presente uscite puo funzionare correttamente.
VERDE ON

Il modulo nonrileva l'alimentazione esterna.

Alimentazione esterna O Soluzione: verificare che l'alimentazione arrivi
assente correttamente al modulo. Se il problema persiste,

VERDEOFF contattare l'assistenza e sostituire it modulo.
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8.4 Moduli Ingressi Analogici

8.4.1 Funzionamento generale

Il modulo diingressi analogici puo monitorare due sensori analogici contemporaneamente. Le tipologie
di sensori collegabili sono:

= Termoresistenze (RTD) per la misura della temperatura.
= Termocoppie perla misura della temperatura.

= Bridge perla misura di resistenza.

= Sensorigenerici con uscite intensione o in corrente.

Ilmodulo diingressianalogici, dopo essere collegato al modulo CX4, deve essere mappato dall'isola (par.
6.3). Se la procedura di mappatura termina correttamente, il modulo attende la ricezione dei parametri
di configurazione dal modulo CX4. Ricevuti tali parametri, il modulo entra in stato di funzionamento
normale e gliingressi analogici possono essere letti. In caso contrario, se la procedura di mappatura non
termina correttamente, il modulo rimane in stato di errore disattivando qualsiasi funzionalita operativa.

8.4.2 C(ollegamenti e segnalazioni dei moduli

I moduli analogici possono avere due tipologie di connettori per i collegamenti coni sensori. Nella figura
seguente, a sinistra e mostrato un modulo analogico con connettori femmina M12 A codec 5 poli, mentre
a destra un modulo analogico con connettori TB femmina a 5 poli. Le diverse tipologie di moduli di
ingressi analogici hanno piedinature specifiche e dedicate alle loro funzionalita. La segnalazione visiva
del funzionamento e della diagnostica avviene mediante tre LED.

g ] = ]

SASE

LED rosso di diagnostica modulo
LED giallo canale 1
LED giallo canale 2

LED rosso di diagnostica modulo
LED giallo canale 1
LED giallo canale 2

VvVvVyY

Connettore canale 1 4—(?—Connettore canalel
iy

Connettore canale 2

A

Connettore canale 2

) ]
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8.4.3 Diagnostica moduli

@100ms ogni2s

@100msogni2s

-
Attesa dei i O @) ILmodulo e in attesa dei
parametri di 1 lampeggio parametri di configurazione
configurazione ROSSO GIALLO OFF GIALLO OFF (durata massima 1 minuto).
@100msogni2s

Sensore Il sensore collegato al canale
funzionante O O O 1 e correttamente
sulcanale 1 ROSSO OFF GIALLO ON GIALLO OFF funzionante.

Sensore ILsensore collegato al canale
funzionante O O O 2 e correttamente
sulcanale 2 ROSSO OFF GIALLO OFF GIALLO ON funzionante.

Anomalia del sensore
., ) abilitato e collegato sul

Anomalia ',,; O canale 1.
sensore sul . 2 lampeggi Soluzione: verificare (3

canale 1 2 [ampeggiROSS0 GIALLO GIALLO OFF corretta connessione del

@LO0Ms 0gNi2s | &1 5oms ogni 2 s sensore e l'eventuale sua
alimentazione.
Sensore bridge mancante o
quasto al momento dells
configurazione del modulo
W, ®) sul canale 1.
Sensore bridge ',?; @) (Questo errore e valido
mancante al . 3 [ampeqq solamente per i moduli ditipo
canale 1 3 [ampeggi ROSSO GIALLD GIALLO OFF bridge e rimane inserito fino al
@100msogni2s @100ms 0gni 2 s riawvio del modulo)
Soluzione: verificare
connessioni sensore e
riavviare il modulo.
Anomalia del sensore
., abilitato e collegato sul

Anomalia ',,; O O canale?2
sensore sul Soluzione: verificare la

canale 2 21ampeggiROSSO GIALLO OFF 21ampeggiGIALLO | 4 ratia connessione del

sensore e 'eventuale sua
alimentazione.
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Sensore bridge mancante o
quasto al momento della
configurazione del modulo
sul canale 2.

. Ly 2
Sensore bridge ',.; O O (Questo errare e valido
i . L
mancante al . . solamente perimoduliditipo
canale 2 3 lampeggi ROSS0 GIALLO OFF 51ampeggiGIALLO | hridge e rimane inserito fino al
@100 msogniZs @100msogniZ2s | rigyvio del modulo)
Soluzione: verificare
connessioni sensore e
riavviare il modulo.
Siverifica in caso di problemi
. di comunicazione interna
Errore di ',?; O O con l'ADC che misura la
comunicazione . grandezza fisica in ingresso.
dell'ADC “1ampegg] RQSSO GIALLO OFF GIALLO OFF Soluzione: contattare
@100 msogni2s 'assistenza e sostituire il
modulo.
Siverifica in caso di problemi
con la tensione di logica (3.3
Errore tensione @ O O V).
dilogica 3.3V Soluzione: contattare
ROSSO ON GIALLO OFF GIALLO QOFF

l'assistenza e sostituire il
modulo.

N.B. Per a descrizione dettagliata delle anomalie sensori fare riferimento ai paragrafi specifici di ogni
modulo (RTD, termocoppie, bridge e moduli V/C).
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8.4.4 Modulo RTD (Resistance Temperature Detector)

A questi moduli analogici possono essere collegati delle termoresistenze (RTD) per la misura della
temperatura. E possibile configurare alcuni parametri singolarmente per effettuare le misure.

8.4.4.1 Datitecnici

Tipologia sensori

PT100 (385) -200 850

PT100(3926) | -200 630

PT200 (385) -200 850
PT500 (385) -200 850

PT1000 (385) | -200 850

Ni100 (618) -60 180
Ni120 (672) -80 260
Ni1000 (618) -60 250
Tipologie di connessioni 2/3/4 il
Numero ingressi 2

Collegamento sensori

Connettori femmina M12 A codec 5 poli per ogni ingresso
Connettori TB femmina a 5 poli per ogni ingresso

Risoluzione convertitore 16 bit
Risoluzione lettura 0.1°C
Errore di misura <+1°C

Frequenza di campionamento

4 Hz per ogniingresso

Filtro digitale

Filtro a media mobile (configurabile fino a 128 campioni) per
ogniingresso

Segnalazione e diggnostica

Led rosso di diagnostica scheda
Led giallo per ogni ingresso

8.4.4.2 (ollegamenti elettrici

Lo schema di connessione per RTD e differente in funzione del numero di fili utilizzato:

= RTD a2 filidevono essere collegatetrail pin 1 edil pin 4 del connettore.
= RTD a3 fili devono essere collegate tra il pin 2 ed il pin 4 del connettore, il filo di compensazione

alpin 1.

= RTD a4 filidevono essere collegate trail pin 2 ed il pin 3 del connettore, i fili di compensazione ai

pinle4.
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8.4.4.3 Anomalie
ILmodulo e in grado di rilevare le sequenti anomalie:

= Disconnessione o rottura del sensore RTD.
= Superamento delrange ditemperatura del sensore oltre +1°C.

N.B. Il rilevamento della disconnessione dei fili di compensazione (ingresso A4- per RTD a 3 fili, ingressi
Al+e/o A4+ per RTD a 4 fili) puo richiedere diversi secondi.
8.4.5 Modulo Termocoppie

A questi moduli analogici possono essere collegati delle termocoppie per la misura della temperatura. E
possibile configurare alcuni parametri singolarmente per effettuare le misure.

8.4.5.1 Datitecnici

B 250 1820
E -200 1000

Tipologia sensori J -210 1200
K -200 1372
N -200 1300
R -50 1768,1
S -50 1768,1
T -200 400

Numero ingressi 5

Collegamento sensori Connettori femmina M12 A codec 5 poli per ogni ingresso
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Connettori TB femmina a 5 poli per ogni ingresso

Risoluzione convertitore 16 bit

Risoluzione lettura 0.1°C

< +2°CpertermocoppieE, J, K, N, T
< +4°C pertermocoppie B, R, S

Errore di misura

Frequenza di campionamento 4 Hz perogniingresso

Filtro a media mobile (configurabile fino a 128 campioni) per

Filtro digitale -
0gni ingresso

Led rosso di diagnostica scheda

Segnalazione e diagnostica . -
Led giallo per ogniingresso

8.4.5.2 (ollegamenti eletirici

La termocoppia deve essere connessa ai pin 2 (positivo) e 4 (negativo) del connettore M12 0 TB. Tra i pin
1 e 3 e presente, sul circuito, una RTD (PT100) necessaria per effettuare, in modo del tutto automatico, la
CJC(Cold Junction Compensation).

PT100 per cold junction compensation (non
! ce connettere) M
1
2 TC+ INgresso positivo termocoppia “’f 5 ®
—| B
3 e PT100 per cold junction compensation (non =a g =)
connettere) = P @
5 P
4 TC- Ingresso negativo termocoppia = @
5 GND Massa

8.4.5.3 Anomalie
Ilmodulo e in grado di rilevare le sequenti anomalie:

= Disconnessione o rottura del sensore termocoppia.
= Superamento del range ditemperatura del sensore oltre +2°C.

N.B. il rilevamento della disconnessione del sensore termocoppia puo richiedere diversi secondi.
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8.4.6 Modulo Bridge

I moduli Bridge si basano sul funzionamento a ponte resistivo a sensitivita variabile (es. Celle di carico).

8.4.6.1 Datitecnici

Tipologia sensori

Sono supportati resistor bridge (es: celle di carico) a 4 fili con
fattore bridge (sensitivita) variabile:
da2mv/Va255mv/V
ad intervalli di 1 mV/v

Numero ingressi

2

Collegamento sensori

Connettori femmina M12 A codec 5 poli per ogni ingresso
Connettori TB femmina a 5 poli per ogni ingresso

Risoluzione convertitore

24 bit

Risoluzione lettura

1uv

Errore di misura

Dipendente dal fattore bridge

Frequenza di campionamento

1 KHz per ogni ingresso

Tensione di eccitazione del ponte

5V

Filtro digitale

Filtro a media mobile (configurabile fino a 128 campioni) per
ogniingresso

Segnalazione e diagnostica

Led rosso di diagnostica scheda
Led giallo per ogniingresso

8.4.6.2 (ollegamenti eletirici

Tensione positiva di eccitazione delresistor
1 ECC1+ .
bridge (+5V)
> ECCL- Tensione negat|va.d| eccitazione del resistor
bridge (0 V)
3 SBR1+ Segnale dlﬁ‘erenmalle pasitivo del resistor
bridge
4 SBR1- Segnale dlfferenmalg negativo del resistor
bridge
5 GND Massa
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8.4.6.3 C(elle dicarico

Le celle di carico possono essere collegate al modulo Bridge per misurare una forza applicata su un
oggetto tramite a lettura della tensione fatta dal ponte resistivo. La formula di conversione da tensione
a peso per celle di carico e la sequente:

Fy-U

F =
C'UEXC

Dove:

» Felaforzarilevata dalla cella di carico (Kg)

» Fy¢lacapacita della cella di carico (Kqg)

= (Celasensitivita della cella di carico (mV/V)

»  Ugyc € latensione di eccitazione del ponte resistivo, questo valore e fisso e pari a 5V
= U elatensione letta dalla cella di carico

Esempio

Una cella di carico ha le sequenti caratteristiche:

C=2mv/V

Fy =5Kg

Insequito all'applicazione di una forza sulla cella di carico, il modulo rileva una tensione di 100 uV. Ricavare
il valore di peso corrispondente:

_ 5Kg -0.1mV
- 2mV/V -5V

Quindi il valore di peso letto corrisponde a 50 grammi.

=0.05Kg

8.4.6.4 Errore dimisura
Il convertitore AD presente sul modulo integra un PGA (Programmable Gain Amplifier) il cui guadagno
viene ottimizzato a seconda del fattore di bridge impostato. Tale guadagno determina il fondo scala della
misura ed il rumore ad essa correlata. Nella seqguente tabella sono riportati gli errori a fondo scala peri
fattori bridge pit comuni.

<8 78,1 +0,0243
16 156,3 +0,0128
32 312,5 +0,0067
64 625,0 +0,0062
128 1250,0 +0,0056
256 2500,0 +0,0064
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8.4.6.5 Anomalie
Ilmodulo e in grado di rilevare le sequenti anomalie:

= (ortocircuito tra pin ECC+ ed ECC- (tensione di eccitazione).

= Resistor bridge scollegato.

= Superamento delvalore difondo scala del resistor bridge (Ugxc - €C) dell'1%.
N.B. il rilevamento della disconnessione del resistor bridge puo avvenire solo al momento della
configurazione del modulo e non mentre si e in modalita operativa. L'errore rimane impostato fino
all'inserimento di un resistor bridge e ad una successiva riconfigurazione.

8.4.7 Modulo Tensione/Corrente

| moduli tensione/corrente(V/C) sono moduli di ingressi analogici che permettono di misure sia correnti
che tensioni analogiche.

8.4.7.1 Datitecnici

SONO supportati i sequenti ingressi in tensione e corrente:

0+10V
. . ) 10V
Tipologia sensari

420 MA

0+20 mA

+20 mMA
Numero ingressi 2

= Connettorifemmina M12 A codec 5 poli per ogni ingresso

Collegamento sensori , . . -
= (Connettori TB femmina a 5 poli per ogni ingresso

Risoluzione convertitore 16 bit
1my
1UA
= <+0.3% (relativo al fondo scala £10 V)
= <+0.3% (relativo al fondo scala 0+20 mA)

Risoluzione lettura

Errore di misura

Frequenza di campionamento 100 Hz per ogni ingresso

Filtro a media mobile (configurabile fino a 128 campioni) per
ogni ingresso

= |ed rosso didiagnostica scheda

= |ed giallo perogniingresso

Filtro digitale

Segnalazione e diagnostica

94



< Isola di Valvole Serie D Fieldbus e Serie CX4 ~0uooa 1281
CAMOZzI
EtherNet/IP Versione 13

Automation

8.4.7.2 (ollegamenti elettrici

Tensione 24 Vdc ausiliaria. Valore massimo di
1 I4EX assorbimento: 200 mA per canale 0 400 mA se
4
presente un solo sensore alimentato dalla
scheda
> N Ingresso differenziale positivo del segnalein
+
tensione o in corrente
3 GND Massa
4 IN- Ingressao differenziale negativo del segnale in
tensione o in corrente
5 GND Massa

8.4.7.3 Anomalie
Ilmodulo e in grado di rilevare le sequenti anomalie:

= Superamento tensione/corrente minima e massima di +60 mV 0 +60 UA.
= (ircuito aperto (se canale configurato in tensione).

N.B. ILrilevamento di circuito aperto (canale configurato in tensione) puo richiedere diversi secondi.
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8.5 Moduli Uscite Analogiche

8.5.1 Funzionamento generale
Il modulo di uscite analogiche puo comandare due uscite indipendenti con le seguenti configurazioni:

» |ntensione0+10V
= Intensione 0=5V

= |ncorrente 0=20 MA
* Incorrente 4+20 MA

Ilmodulo diuscite analogiche, dopo essere collegato al modulo CX4, deve essere mappato dall'isola (par.
6.3).Se la procedura di mappatura termina correttamente, il modulo attende La ricezione dei parametri
di configurazione dal modulo CX4. Ricevuti tali parametri, il modulo entra in stato di funzionamento
normale e le uscite, se abilitate, possono essere settate. In caso contrario, se la procedura di mappatura
non termina correttamente, il modulo rimane in stato di errore disattivando qualsiasi funzionalita
operativa.

8.5.1.1 Datitecnici

0+10V
) ) . 0+5V
Tipologia uscita

020 mA

420 MA
Numero uscite 2

= Connettorifemmina M12 A codec 5 poli per ogni uscita

Collegamento sensori _ . . S
= Connettori TB femmina a 5 poli per ogni uscita

Risoluzione convertitore 16 bit
1mv
1 UuA

Risoluzione lettura

Errore di misura

= |ed rosso didiagnostica scheda

Segnalazione e diggnostica , .
= Led giallo perogniingresso
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8.5.2 C(ollegamen

ti e segnalazioni dei moduli

| moduli analogici possono avere due tipologie di connettori per i collegamenti elettrici. Nella figura

seguente, a sinistra e mostrato un modulo analogico con connettori femmina M12 A codec 5 poli, mentre

3 destra un modulo analogico con connettori TB femmina a 5 poli. La segnalazione visiva del

funzionamento e de

LED rosso di diagnostica modulo
LED giallo canale 1
LED giallo canale 2

Connettore canale 1

Connettore canale 2

lla diagnostica avviene mediante tre LED.

T—F [

B &l

P SIS Q@ STATS @) |4
» OUTI@ ouTI @
» OUT2® ouT2@ |

9 _ €

m

|

— LED rosso di diagnostica modulo
— LED giallo canale 1
= LED giallo canale 2

—
—

Connettore canale 1

/

Connettore canale 2
1

)

&]
‘ 9 & E
ME4-TO00-AL ME4-TOO0-AT

8.5.2.1 C(ollegamenti eletlrici

Tensione 24 Vdc ausiliaria. Valore massimo di
1 SLEX assorbimento: 200 mA per canale 0 400 mA se
+
presente un solo sensore alimentato dalla
scheda
2 ouT uscita del segnale in tensione o in corrente
3 GND Massa
4 NC NoN connesso
5 NC NON connesso
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8.5.3 Diagnostica moduli

-
N
1 lampeggio

ROSSO
@100msogni2s

Attesa dei
parametri di
configurazione

O

GIALLO OFF

O

GIALLO OFF

Ilmodulo e in attesa dei
parametri di configurazione
(durata massima 1 minuto).

@100msogni2s

@100msogniZ2s

Uscita . .
. O O O L'uscita del canale 1l e
funzionante .
correttamente funzionante.
sulcanalel ROSSO OFF GIALLO ON GIALLO OFF
Uscita . .
. O O O L'uscita canale2 e
funzionante .
carrettamente funzionante.
sulcanale 2 ROSSO OFF GIALLO OFF GIALLO ON
_s‘&_ O O Anomalia comunicazione tra
. L4 testa e modulo.
Anomalia . . . o
Comunicazione 2 lampeqgi 2 lampeqgi 2 lampeqgi S{olu'Z|one. contattare -
ROSSO GIALLO GIALLO |'assistenza per sostituzione

@100msogniZ2s

modulo.

Carico sull'uscita non presente.

@100msogni2s

@100msogni2s

_‘6’_ ® (Questo errore & valido
Assenza di A A O solamente per la configurazione
carico al 3 lampeggi 3 lampeqgi in corrente)
canalel ROSSO GIALLO GIALLO OFF Soluzione: verificare
@100mS OgniZS @100mS OgniZS COHD@SSIODICODI[CBFICOE
riavviare il modulo.
Carico sull'uscita non presente.
:6'_ ® (Questo errore & valido
Assenza di S O solamente per la configurazione
carico al 3 lampeggi 3 lampeqqi in corrente)
canale2 ROSSO GIALLO OFF GIALLO Soluzione: verificare
@100mS OgniZS @100mS OgniZS COHD@SSIODICODI[CBFICOE
riavviare il modulo.
Siverifica in caso dei sequenti
problemi:
. = Sovratemperatura
"." O O = Tensione
_ N _ .
Errore di . . . alimentazione
modulo 4 lampeqqi 4 lampeqgi 4 lampeqgi sottosoglia
ROSSO GIALLO GIALLO

@100msogni2s

= Errore interno dac
Soluzione: contattare
l'assistenza e sostituire il
modulo.
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9 UVIX

L'ambiente proprietario Camozzi chiamato UVIX permette all'utente di monitorare e configurare tutti i
dispositiviCamozzi dinuova generazione (Camozzi Smart Device) che supportanoil collegamento ad esso.

| dispositivi si possono collegare all'UVIX in due modi: connessione wireless o connessione USB. Questo
sistema e statoimplementato con un'architettura web-basedin modo da poter accedere alle informazioni
attraverso un semplice browser.

Il monitoraggio consiste nella visualizzazione di tutte le variabili del dispositivo, siano esse riguardanti il
funzionamento, la diagnostica e la parametrizzazione.

Per i dettagli riguardanti l'architettura di UVIX, la sua installazione e le operazioni generali, fare
riferimento al

9.1 Informazioni generali

| dispositivi collegati all'UVIX sono visibili attraverso una struttura ad albero @@ costituita da Devices
Groups, Family e Devices. Selezionando uno dei componenti € possibile visualizzare nella finestra
principale @ tutte le informazioni dei vari dispositivi e poter esequire operazioni di configurazione o
comandi manuali.

v EthernetiP o
v isola EthernetiP 01 @
» Family Valve:.
+ Family Digital Output: .
9 - Digital Output.

10 - Digital Output.
» isola EthernetiP 02

CAMOZZI

Automation

» isola EthernetIP 03

Total Devices: 28

Status Devices:

H:100:1H1M:16

Selezionando il modulo CX4, in configurazione Stand-Alone o Isola di Valvole, oppure i singoli moduli
accessori, sottobasi di elettrovalvole Serie D o moduli I/0, si possono visualizzare le informazioni generali
di stato e i dettagli. Quest'ultimi sono divisi in variabili, allarmi e comandi (solo per elettrovalvole, uscite
digitali e uscite analogiche).
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9.1.1 Informazioni di stato

Selezionando un modulo Serie (X4 vengono visualizzate le informazioni principali che identificano il
dispositivo ed il suo stato generale di funzionamento.

= @ 'mmagine identificativa della serie Series (X4.

= @ Nome del dispositivo, assegnata quando viene riconosciuto e aggiunto in UVIX.
= @ Numero identificativo del dispositivo (17 caratteri).

= @ Nome della famiglia del dispositivo: Series CX4.

= @ TipodiSeries D Fieledbus in funzione dei moduli accessori collegati:

o Stand-Alone, con solo modulil/0 collegati.

o D1 conalmenouna elettrovalvola Serie D1 collegata.
vola Serie D2 collegata.
vola Serie D4 collegata.
|

vola Serie D1 e una Serie D2 collegate.

o DZ2conalmenouna elettrova

—_— = — —

|
o D4 conalmeno una elettrova
o D5 conalmenouna elettrova
= @ Versione firmware.
= @ Dataeoradell'ultima trasmissione tra modulo CX4 e UVIX.
= @ Stato generale del modulo: Notava/’lable,. Ok,.Alarm.
o Init=inizializzazione del modulo CX4 e dei moduli accessori.
o Enumeration » numerazione dei moduli accessori collegati al modulo CX4 (necessaria se
vengono sostituiti o spostati dei moduli rispetto alla configurazione originale).
o Mapping » mappatura dei moduli accessori collegati al modulo CX (necessaria per
verificare che nonvisiano modifiche dall'ultima configurazione del sistema).
o Work~ funzionamento normale.
o Manual - funzionamento manuale.
o Configuration » configurazione dei parametri del modulo CX4 e dei moduli accessori.

o Fatalerror- errore fatale che rende non operativo il modulo CX4
= @ Stato della connessione V\/iFi:. Onlme,.Ofﬂine.

= @ Busdicampo utilizzato dal modulo: EtherNet/IP.
= @ Stato di comunicazione del bus di campo:. Onlme,.Offl/ne.

v

Status information:

@ \ame: isola EthemnetlP 01 @ st data transmission:  2022-06-16 13:39:12

€ Device number  01572046990000009 @poevice staus: @

eFamin name: Series CX4 QOperatiDnal status:  Work

eSubt\;pe: Series D Fieldbus - D1 @Connection: [ ]

eFirm-:.-'are: 1.1

mFieldBus: EthernetlP @ Link status: @ @ Configuration: 4¥
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9.1.1.1 Configurazione rete EtherNet/IP

Dalla pagina delle informazioni di stato e possibile accedere alla finestra che permette di configurare
alcuni parametri del bus di campo €9). Nel caso specifico del EtherNet/IP, & possibile configurare il nome
del dispositivo nella rete @, U'indirizzo IP @, la maschera @ e il gateway @ dell'indirizzo (par. 6.4).
Nella barra in basso della finestra di configurazione @, i parametri configurati possono essere inviati al
modulo, salvati sul PC, salvati sul dispositivo oppure resettati ai valori di default.

Devices group. Ethemet/IP Sala Device name: Ethermnet/IP 01
Setup FieldBus: EthernetlP
Station name [min:1] : Internet protocol address : ZU21.8. 21,18 2312
Cx4_EIP @ 192.168.10.4 @
Mask : Gateway : 2021-06-04 10:23:42
255.255.255.0 @ 0.0.0.0 @
® o

9.1.2 Dettagli

9.1.2.1 \Variabili
La prima scheda della pagina dei dettagli riguarda le variabili che vengono monitorate dal modulo CX4.

= @ Temperatura interna del modulo.

= @ Tensione di potenza che alimenta le sottobasi delle elettrovalvole: [a misura ¢ fatta dalla
prima sottobase collegata (posizione 1) e viene inviata tramite la comunicazione seriale. In
assenza divalvole collegate, questa tensione non viene visualizzata.

= @ Tensione di logica che alimenta la scheda elettronica del modulo. In assenza di questa
tensione di alimentazione, l'intero sistema risulta non alimentato e, quindi, spento.

v
Details:
o 4 A
Name Value
Temperature @) 83°C :
Supply voltage @) 237V
Supply voltage (logic) €) 237V
A »
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9.1.2.2 Allarmi

La seconda scheda nella pagina dei dettagli visualizza i possibili allarmi del modulo CX4.

@ Mappatura assente: indica che non vi sono moduli accessori collegati al modulo CX4.

@ trrore di mappatura lato valvole: pud avvenire se sono state modificate le posizioni delle
sottobasi delle elettrovalvole, spostandole dalla posizione originale 0 aggiungendone di nuove,
oppure se una sottobase non risponde alla richiesta di mappatura da parte del modulo (X4.

0@ surriscaldamento del modulo CX4.

@ Tensione di alimentazione del modulo CX4 inferiore a quella definita nelle specifiche.

@ Errore di mappatura lato moduli 1/0: pud avvenire se sono state modificate le posizioni dei
moduli 1/0, spostandoli dalla posizione originale o aggiungendone di nuovi, oppure se un
modulo I/0 non risponde alla richiesta di mappatura da parte del modulo CX4.

© Errore fatale sul bus di campo: awviene se lo stack del protocollo del bus di campo non ¢
corretto.

@ Errore di configurazione

@ Mappatura valvole assente: indica che non vi sono collegate sottobasi delle elettrovalvole al
modulo CX4.

@ Mappatura moduli /0 assente: indica che non vi sono collegati moduli 1/0 al modulo CX4.

v
Details:
& A
Event Name Status - Event Onset
(4]
©
(6]
(7]
(3]
(9]
(10)
)
®

9.1.2.3 (Comandi

La terza scheda dei dettagli del modulo CX4 comprende i comandi che possono essere inviati tramite UVIX

al dispositivo. Il comando di Modalita Manuale @) permette di controllare il sistema manualmente da

UVIX, inviando dei parametri di configurazione al modulo (X4 ed ai singoli moduli accessori collegati.

Quando viene impostata la modalita manuale, si potranno comandare i moduli che comprendono delle
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uscite (se presenti), come le elettrovalvole € (par. 9.2.3), le uscite digitali €9 (par. 9.4.3) e le uscite
analogiche @ (par. 9.6.3). Lo storico dei comandi inviati al modulo (X4 dal momento in cui & stata avviata
la comunicazione con UVIX, & visualizzabile nella lista Last Commands €@.

v
Details:
] ‘ A
v
End manual mode: @
>
Bis: @
)
Sao: @
)
Sdo: @

N.B. Se presenti delle sottobasi di elettrovalvole collegate al modulo (X4, sara possibile in ogni momento,
senza attivare la modalita manuale, resettare le informazioni delle valvole.
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9.2 Sottobasi ed elettrovalvole Serie D

9.2.1

Informazioni di stato

Nella prima pagina di UVIX, dopo aver selezionato una delle elettrovalvole collegate al modulo CX4 in
configurazione diisola divalvole Serie D, sonoriportate le informazioni generali della singola sottobase.

€ 'mmagini identificativa della elettrovalvola montata sulla sottobase.

@ Posizione della sottobase nell'isola di valvole assegnata dopo l'operazione di mappatura.
€@ Nome della famiglia del modulo accessorio: Valve.

@ sSottotipo della famiglia dell'elettrovalvole: 10 mm, 16 mm, 25 mm.

@ Versione firmware.

@ Data e ora dell'ultima trasmissione delle variabili tra la sottobase e UVIX.

@ Stato generale dell'elettrovalvola:  Not avaitabte,. Ok,.Alarrn.

© stato operativo della sottobase:

o Init»inizializzazione (mappatura e configurazione dei parametri).

o Work~funzionamento normale.
o Error - sottobase in errore.

Status information:

o QPosition: 1 GLastdata transmission: 2022-09-21 09:45:04
©raniyname: Valve (7 EEUEE

eSubtype: 10 mm eOperational status: Work

eFirmware: 2.1

Pﬂ- Configuration

9.2.1.1 (onfigurazione sottobase di elettrovalvole Serie D

Dalla pagina delle informazioni di stato e possibile configurare alcuni parametri legati al
funzionamento dell'elettrovalvole €.

@ Abilitazione degli allarmi che [a valvola pud generare (default: tutti gli allarmi abilitati).

@ Abilitazione del Failsafe per ognisingolo pilota: Yes abilitato, No disabilitato (default).

@ Impostare Lo stato del Failsafe per ogni pilota in cui il Failsafe ¢ stato abilitato: On pilota
attivato, Off pilata disattivato (default).

@® Impostare il comportamento dell'errore di non attivazione (Fault coil) della valvola: Latched
bloccante, Not Latched non bloccante (default).

@ | pulsanti nella barra in fondo alla scheda permettono ai parametri di configurazione di essere
inviati al modulo, salvati sul PC, salvati sul dispositivo oppure resettati ai valori di default.
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Configuration

C@e E

Devices group: Camozzi

Valve alarms enable

Failsafe enable

Pilot 1
Mo
Pilot 2

Mo

S selected =

fes

Yes

Device name: Series D fieldbus Slave: 1-Valve
2022125 1:3251 -
_ Failsafe status
Pilot 1
@ Off On
Pilot 2
Off on
2022.01-28 1:3257
@® Not latched
(1] (O Latched

®

(svearro | sos | srenarve
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9.2.2 Dettagli

9.2.2.1 Variabili

La prima scheda della pagina dei dettagliriguarda le variabili che vengono monitorate dalla sottobase di
una singola elettrovalvola. Queste variabili possono essere resettate attraverso i comandi selezionando
il modulo CX4 alla quale le sottobasi sono collegate (par. 9.2.3).

= @ Temperatura della sottobase.
= @ Cicli effettuati dai piloti in posizione 14 e posizione 12.

= @ Statodisalute in percentuale dei piloti in posizione 14 e posizione 12.

= @ Stato dei piloti in posizione 14 e posizione 12 (0n/0ff).
= @ Temperatura dei pilotiin posizione 14 e posizione 12.

= @ trrori dei pilotiin posizione 14 e posizione 12.
= @ Erroridi comunicazione tra il modulo CX4 e la singola sottobase selezionata.
= @ Indicatori a gauge che rappresentano graficamente lo stato di salute in percentuale dei due

piloti.
v
Details:
ol Variables & Alarms

Name Value Health status coil 14 [ %]
Temperature subbase o 31°C
Cycles cail 14 3799203 iﬁ

(2] S 3
Cycles coil 12 3798813 e
Health status coil 14 100 % Health status coil 12 [ % ]
Health status coil 12 100 % ﬁ
Status coil 14 e Off O- 2
Status coil 12 Off
Temperature coil 14 9 33°C
Temperature coil 12 37°C
Errors coil 14 0
Errors coil 12 0
Communication retries o 228
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9.2.2.2 Allarmi
La seconda scheda dei dettagli visualizza gli allarmi della sottobase della valvola selezionata.

= @ Allarme di comunicazione dovuto all'assenza di comunicazione tra modulo (X4 e sottobase.

= @ Surriscaldamento della sottobase.

= @ Surriscaldamento dei pilotiin posizione 14 e posizione 12.

= @ Sovracorrente dei pilotiin posizione 14 e posizione 12.

= @ Allarme di elettropiloti interrotti in posizione 14 e posizione 12.

= @ Anomalia di energizzazione degli elettropilotiin posizione 14 e posizione 12.
= @ Allarme di configurazione dei parametri della sottobase.

= @ Awiso cheindica la necessita di sostituire [a valvola.

Details:
o1 Variables A Alarms
Event Name Status ~ Event Onset
0
(9]
(10}
(11)
@
®
(1)
®
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9.2.3 (Comandi

Nella pagina principale del modulo CX4 (par.0) c'e una scheda dedicata ai comandi per le elettrovalvole.
In particolare, si puo effettuare il reset delle informazioni della valvola @ (cicli, errori, stato di salute).
Questa operazione e necessaria quando viene sostituita la valvola collegata alla sottobase e puo essere
eseguita anche in modalita di lavoro normale.

Inoltre, & possibile comandare i singoli piloti (posizione 12 e 14) delle elettrovalvole @. Per questa
operazione e necessario che l'isola sia in modalita manuale.

v
Details:
A ] ‘ A
v .
Bis:
1 - Valve 2 - Valve 3 - Valve 4 - Valve

Reset slave info Reset slave info Resetslave info Reset slave info

Status coil 14 Status coil 14 Status coil 14 Status coil 14

off:
off :
of]:
ofl -

Status coil 12 Status coil 12 Status coil 12 Status coil 12

of-
of-
o
ofl-
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9.3 Moduli Ingressi Digitali

9.3.1 Informazioni di stato

Nella prima pagina di UVIX, dopo aver selezionato uno degli ingressi digitali collegato al modulo CX4,
sono riportate le informazioni generali del modulo accessorio.

= @ Immagini identificativa del modulo di ingressi digitale (8 0 16 canali).
= @ Posizione del modulo assegnata dopo l'operazione di mappatura.

= @ Nomedella famiglia del modulo accessorio: Digital Input.

= @ Sottotipo della famiglia dei moduli di ingressi digitali: 8 CH, 16 CH.

= @ versione firmware.

= @ Dataeoradell'ultima trasmissione delle variabili tra il modulo e UVIX.
= @ Statogenerale del modulo:  Not available,. Ok,.A[arm.

= @ Stato operativo del modulo:

o Init»inizializzazione (mappatura e configurazione dei parametri).

o Work~funzionamento normale.
o Error>moduloin errore.

Status information:

0 ePosition: 12 eLaSt data fransmission:  2022-09-21 09:40:57
eFamin name: Digital Input OStatus: o
QSubtype: 16 CH eOperational status: Work

© 2 configuration ©Orimware: 1.1

9.3.1.1 Configurazione modulo ingressi digitali
Dalla pagina delle informazioni di stato e possibile configurare alcuni parametri legati al
funzionamento dei moduli di ingressi digitali €.
= @ Parametro che permette di scegliere [a polarita di ciascun canale, High attivo alto o Low attivo
basso (default).
= @ Tempo minimo di attivazione del livello di input in millisecondi (filtro anti-bounce, defualt: 0).
= @ Tempo minimo dirilettura degli ingressi in millisecondi (default: 0).
= @ I pulsantinellabarrainfondo alla scheda permettono ai parametri di configurazione di essere
inviati al modulo, salvati sul PC, salvati sul dispositivo oppure resettati ai valori di default.
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Configuration

CJe

Devices group: Camozzi Device name: Series D fieldbus Slave: 5 - Digital Input

Set Activation Mode

© Activation mode (1-8)
Ch1 Ch2

(10)

2022-1-28 11:32:57 2022-01-28 M:32:57

© Minumum activation time [min:0 , max:255] : © signal extension time [min:0 , max:1023] :

0 0

1) ®

® = e e

9.3.2 Dettagli

9.3.2.1 Variabili

La prima scheda nella pagina dei dettagli visualizza lo stato degli ingressi digitali 0:‘ attivo,
attivo.

non

Details:

I Variables A Alarms

Group 1-8 @

@ e e [as e [ e [ ]
[ J
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9.3.2.2 Allarmi

La seconda scheda dei dettagli visualizza gli allarmi del modulo diingressi digitali.

@ Allarme cheindica la mancanza di comunicazione tra modulo diingressi digitali e modulo CX4.
@ Allarme di configurazione dei parametri del modulo.

@ Corto circuito di almeno un ingresso digitale facente parte di un gruppo di ingressi. Questo
allarme puo essere suddiviso in due gruppi se il modulo e da 8 canali oppure su quattro gruppi se
ilmodulo e da 16 canali.

Details:

i Variables A Alarms

Event Name Status ~ Event Onset
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9.4 Moduli Uscite Digitali

9.4.1

Informazioni di stato

Nella prima pagina di UVIX, dopo aver selezionato uno delle uscite digitali collegate al modulo CX4, sono
riportate le informazioni generali del modulo accessorio.

€ 'mmagini identificativa del modulo di uscite digitale (8 0 16 canali).
@ Posizione del modulo assegnata dopo l'operazione di mappatura.
@ Nome della famiglia del modulo accessorio: Digital Output.

@ sSotiotipo della famiglia dei moduli di uscite digitali: 8 CH, 16 CH.

@ Versione firmware.

@ Data e ora dell'ultima trasmissione delle variabili tra il modulo e UVIX.
@ Stato generale del modulo:  Not available,. Ok,.A[arm.

© stato operativo del modulo:

o Init»inizializzazione (mappatura e configurazione dei parametri).

o Work~funzionamento normale.
o Error>moduloin errore.

Status information:

ePosition: 14 eLast data transmission:  2022-09-21 09:43:00
eFamily name: Digital Qutput OStatus: [ ]
eSubtype: 8 CH eOperationaI status:  Work

eFirmware: 1.10

9.4.1.1

Configurazione modulo uscite digitali

Dalla pagina delle informazioni di stato e possibile configurare alcuni parametri legati al
funzionamento dei moduli di uscite digitali €.

@ Abilitazione dell'uscita: No disabilitata, Yes abilitata (default).

@ Impostail tipo del singolo canale di uscita: tipo N, tipo P (default).

@ 'mposta l'abilitazione per singole funzionalita legate all'intero modulo, vedi il rilevamento
dell'assenza di carico da parte del driver di potenza.

@® Imposta il PWM per le singole uscite: Yes abilitato, No disabilitato (default).

@ Abilita il failsafe di protezione, impostabile sulle singole uscite: Yes abilitato, No disabilitato
(default).

@® Stato del failsafe, impostabile per ogni singola uscita: On attivato, Off disattivato (default).
@® | pulsanti nella barra in fondo alla scheda permettono ai parametri di configurazione di essere
inviati al modulo, salvati sul PC, salvati sul dispositivo oppure resettati ai valori di default.
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HJe E

Devices group: Camozzi Device name: Series D fieldbus Slave: 6 - Digital Qutput

Set enable out channel

Enable channels (1-8)
Channel 1 Channel 2 Channel 3 Channel 4
Channel 5 Channel 6 Channel 7 Channel 8

Set type out channel

Channel Type (1-8)

Channel 1 Channel 2 Channel 3 Channel 4

M N N ]

!
o
!
Rl
!
o
!
o

Channel 5 Channel 6 Channel 7 Channel &

M N N N

!
o
!
o
!
o
!
hel

2022-01-28 11:32:57
Module Settings

Enable alarm n.c.

Mo es

Set enable PWM

Enable PWM (1-8)
Channel 1 Channel 2 Channel 3 Channel 4
Mo fes No Yes No Yes Mo Yes
Channel § Channel 6 Channel 7 Channel
No Yes No Yes No Yes No Yes

®

Set enable failsafe channel

Enable failsafe (1-8)
Channel 1 Channel 2 Channel 3 Channel 4
Mo m Yes No Yes No Yes Mo Yes
Channel § Channel 6 Channel 7 Channel
Mo Yes No Yes No Yes Mo Yes

%)

Set state failsafe channel

Failsafe state (1-8)
Channel 1 Channel 2 Channel 3 Channel 4
Off On Off Cn Off Cn Off On
Channel 5 Channel & Channel 7 Channel 8
Off Oon Off on off On off On

o =
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9.4.2 Dettagli

9.4.2.1 Variabili

La prima scheda nella pagina dei dettagli visualizza lo stato delle uscite digitali 0:. attiva, non
attiva.

Details:

ol Variables A Alarms

Group 1-8 @

L Jem [em [ [ os [es [em [ a ]
o
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9.4.2.2 Allarmi
La seconda scheda dei dettagli visualizza gli allarmi del modulo di uscite digitali.

= @ Allarme cheindicala mancanza di comunicazione tra modulo di ingressi digitali e modulo CX4.
= @ Allarme di configurazione dei parametri del modulo.

= @ L'alimentazione esterna, necessaria per alimentare le uscite digitali, & assente.

= @ Latensione dialimentazione & sotto la soglia dei 4.5 V.

= @ Circuito aperto su un canale di uscita.

= @ Corto circuito su un canale di uscita.

v
Details:
ol Variables A Alarms
Event Name Status ~ Event Onset
(2
(3]
(4]
(5]
(6]
(7]
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9.4.3 (Comandi

Nella pagina principale del modulo CX4 (par.0) c'e una scheda dedicata ai comandi per pilotare i singoli
canali delle uscite digitali €. Questa scheda e visibile solo in modalita manuale e se presenta almeno un
modulo di uscite digitali.

v
Details:
I Variables A Alarms A Commands
v -~

Sdo:

14 - Digital Output

Group 1-8
chi ch2 ch3 ch4 chb ch6 ch? chag
On On On On On On On On
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9.5 ModuliIngressi Analogici

951

Informazioni di stato

Nella prima pagina di UVIX, dopo aver selezionato uno degli ingressi analogici collegato al modulo CX4,
sono riportate le informazioni generali del modulo accessorio.

€ 'mmagini identificativa del modulo di ingessi analogici.

@ Posizione del modulo assegnata dopo l'operazione di mappatura.

@ Nome della famiglia del modulo accessorio: Analog Input.

@ Sottotipo della famiglia dei moduli di ingressi analogici: RTD, Thermocouple, Bridge,
Voltage/Current.

@ Versione firmware.

@ Data e ora dell'ultima trasmissione delle variabili tra il modulo e UVIX.

@ Stato generale del modulo:  Not available,. Ok,.Alarm.

@ stato operativo del modulo:

o Init-inizializzazione (mappatura e configurazione dei parametri).

o Work~funzionamento normale.
o Error>moduloin errore.

Status information:

ePosition: 8 eLast data fransmission:  2022-09-21 08:59:51

eFamily name: Analog Input eStatus: o
eSubtype: RTD QOperational status:  Work

P'ﬂ' Configuration ©Firmvare: 1.07
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9.5.1.1 (onfigurazione modulo ingressi analogici
Dalla pagina delle informazioni di stato e possibile configurare alcuni parametri legati al
funzionamento dei moduli di ingressi analogici @.

Alcuni di questi parametri sono specifici perisingoli sottotipi mentre altri sono comuni per tutti
sottotipi della famiglia degli ingessi analogici.

= @ Abilitazione per la trasmissione a soglia (default: Disable).

= @ Abilitazione per la trasmissione in frequenza (default: Disable).

= @ Lunghezza della risposta all'impulso del filtro FIR sul canale 1 e sul canale 2.

= @ pulsantinellabarrainfondo alla scheda permettono ai parametri di configurazione di essere
inviati al modulo, salvati sul PC, salvati sul dispositivo oppure resettati ai valori di default.

Configuration
Devices group: Camozzi Device name: Series D fieldbus  Slave: 10 - Analog Input
© sampling threshold @ Frequency sampling
Dizable v Dizable w
© Length FIR channel 1 [min:0 , max:128] : @ Length FIR channel 2 [min:0 , max:128] :
0 (12 )
e ® E

= @TipodiRTD perilcanale 1 eperilcanale?

= @ Numero difili peril sensore RTD sul canale 1 e sul canale 1.

= @ TipodiTermocoppia perilcanale 1 e peril canale 2.

= @ TipodiBridge perilcanale 1 e perilcanale 2.

= @ Tipo di modulo Tensione/Corrente peril canale 1 e peril canale 2
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Configuration

D@

Devices group: Camozzi

© sensor Type RTD channel 1

PT1000 (385)
202201-28 11:32:58

© Number of wires RTD channel 1

2 wires

W

Device name: Series D fieldbus

2022-01-28 M:32:58

Slave: 10 - Analog Input

2022-01-28 11:32.58

@ Sensor Type RTD channel 2

1)

PT100 (385)

2022-01-28 11:32.58

© Number of wires RTD channel 2

4 wires

[somare | oon | sommmse

W

®

Configuration

2@

Devices group: Camozzi

20220125 11:32:58
@ Sensor Type TH channel 1

K

Device name: Series D fieldbus

Slave: 11 - Analog Input

2022-1-28 11:3258

@ Sensor Type TH channel 2

T

®

Lovmmre | oo | smeeie

Configuration

& e

Devices group: default group

© Bridge factor channel 1 [min:0 , max:255] :

0

Device name: Series D fieldbus

20220914 13:24:09

Slave: 3 -Analog Input

20220914 13:24:09

© Bridge factor channel 2 [min:0 , max:255] :

@ 0

= B B
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Configuration
Devices group: Profibus Device name: Series D fieldbus  Slave: 9 - Analog Input
2022.08-05 15:26:21 2022-08-05 15:26:21
@ Input Type channel 1 @ Input Type channel 2
10V v ® o0m -

= [soearo | sou )| sonarue

9.5.2 Dettagli

9.5.2.1 Variabili

La prima scheda nella pagina dei dettagli visualizza le variabili monitorate dal modulo di ingressi
analogici per entrambi i canali: temperature @ per RTD e Termocoppie, correnti o tensioni @ per moduli
Tensioni/Correnti e tensioni @ per i Bridge.

) 4
Details:
o1 variables & Alarms
Name Value
Temperature channel 1 28 °C -
Temperature channel 2 27 °C -
1 13
] hd
Details:
o Variables & Alarms
Name Value
Voltage / Current channel 1 9 3311.28 mv .
Voltage / Current channel 2 11.11 mA .
4 »
[l 4 7]
_ b4
Details
il "
Name Value
Woltage channel 1 P3) 268.32 mv -
Voltage channel 2 §3858.61 mv
4 ]
L |
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9.5.2.2 Allarmi
La seconda scheda dei dettagli visualizza gli allarmi del modulo di ingressi analogici.

= @ Anomalia del sensore collegato al canale 1.

o @ Sensore bridge mancante o guasto collegato al canale 1 (allarme presente solo per i bridge).

= @ Errore di comunicazione con il convertitore ADC interno, che misura le grandezze fisiche di
interesse.

o @ Errore sulla tensione di alimentazione logica a 3.3V.

= @ Anomalia del sensore collegato al canale 2.

o @ Sensore bridge mancante o guasto collegato al canale 2 (allarme presente solo per i bridge).

= @ Allarme di comunicazione tra il modulo di ingressi analogici e il modulo CX4.

o @ Allarme di configurazione durante la parametrizzazione.

v
Details:
I Variables A Alarms
Event Name Status ~ Event Onset
(4]
(5]
(6]
(7]
(2]
o
(0]
(71)
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9.6 Moduli Uscite Analogiche

9.6.1 Informazioni distato

Nella prima pagina di UVIX, dopo aver selezionato uno delle uscite analogiche collegate al modulo CX4,
sono riportate le informazioni generali del modulo accessorio.

= @ Immagini identificativa del modulo di uscite analogiche.

= @ Posizione del modulo assegnata dopo l'operazione di mappatura.

= @ Nomedella famiglia del modulo accessorio: Analog Output.

= @ Sottotipo della famiglia dei moduli di uscite analogiche: 2 CH.

= @ versione firmware.

= @ Dataeoradell'ultima trasmissione delle variabili tra il modulo di uscite analogiche e UVIX.
= @ Dataeoradell'ultima trasmissione delle variabili tra il modulo e UVIX.

= @ Statogenerale del modulo:  Not available,. Ok,.Alarm.

= @ Stato operativo del modulo:

o Init-inizializzazione (mappatura e configurazione dei parametri).

o Work~funzionamento normale.
o Error>moduloin errore.

Status information:

ePosition: 7 eLast data transmission: 2022-09-21 09:38:39
eFamily name: Analog Output eStatus: o
QSubtype: 2CH @Operational status:

[@** Configuration @ Firmware: 1.00

9.6.1.1 Configurazione modulo uscite analogiche

Dalla pagina delle informazioni di stato e possibile configurare alcuni parametri legati al
funzionamento dei moduli di uscite digitali €.

= @ Tipologia dell'uscita analogica (tensione o corrente) sul canale 1.

= @ Abilitazione Failsafe peril canale 1: Yes abilitato, No disabilitato (default).
= @ Abilitazione Failsafe per il canale 2: Yes abilitato, No disabilitato (default).
= @ valore del failsafe se abilitato sul canale corrispondente (mV/maA).

(

= @ Tipologia dell'uscita analogica (tensione o corrente) sul canale 2.
l
l
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Configuration ®®
Devices group: Camozzi Device name: Series D fieldbus Slave: 7 - Analog Output
20220914 08:55:29 20220914 08:55:29
© Function channel 1 © Function channel 2
O off O off
®0..10v Co.10v
0 o0.5v Oo.5v
O 4..20mA ® 4..20mA
O o0..20mA o O o0..20mA @
Failsafe enable channel 1 Failsafe enable channel 2
Nom‘fes No Ves
Failsafe value channel 1 [min:0 , max:10000] :
4433
0 4433 10000

= Csvcaro | son )] svenamve

9.6.2 Dettagli

9.6.2.1 \Variabili

La prima scheda nella pagina dei dettagli visualizza le variabili del modulo di uscite analogiche per
entrambi i canali in funzione di come sono state configurate €.

_ v
Details:
||I ‘-
Name Value
Channel 1 3200.0 mV .
Channel 2 11.700 ma
4 3
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9.6.2.2 Allarmi

La seconda scheda della pagina dei dettagli visualizza gli allarmi del modulo di ingressi analogici.

@ Allarme di comunicazione tra il modulo di uscite analogiche e il modulo CX4.
@ Allarme di configurazione durante la parametrizzazione.
@ Allarme di circuito aperto sul canale 1.

@ Allarme di surriscaldamento del modulo di uscita analogica.
@ Allarme di corto circuito della tensione di alimentazione del modulo.

1L
Il
Il
@ Allarme di circuito aperto sul canale 2.
Il
Il
1L

@ Allarme di tensione di alimentazione del modulo troppo bassa.

© trrore interno.

Details:

ol Variables

Event Name

A Alams

Status ~ Event Onset

(7]
(3]
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9.6.3 Comandi

Nella pagina principale del modulo CX4 (par.0), c'e una scheda dedicata ai comandi per pilotare i canali
delle uscite analogiche (€ e @) impostando il valore della grandezza di uscita nella sua unita di misura
corrispondente. Questa scheda e visibile solo in modalita manuale e se presenta almeno un modulo di

uscite analogiche.

Details:

Sao:

0

0

ol Variables A Alarms A Commands

New command

7 - Analog Output

Set Voltage / Current Ch1

Current value: * New value [min: , max:]:

Set Voltage / Current Ch2

Current value: * New value [min: , max:]:

Last Commands
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9.7 UVIX Gateway USB

Il modulo CX4 puo essere collegato ad un PC attraverso un cavo USB. Con questa connessione e possibile,
previa precedente installazione di UVIX sul PC, comunicare con il modulo attraverso il Camozzi Gateway
USB.

9.7.1 Pagina principale

= @ Pulsante perawiare il Gateway USB ed iniziare a comunicare con il modulo CX4.

= @ Pulsante per fermare la comunicazione con il modulo CX4.

= @ Pulsante peraccedere all'interfaccia Browser di UVIX (par. 9.1).

= @ Porte COM alla quale sono collegati dei moduli CX4.

= @ Porte COM virtuali disponibili e indirizzi della connessione TCP per le porte COM connesse.
= @ Datiricevuti dalla porta COM

= @ Datiricevuti sul FEP del sistemna UVIX.

£ Camozzi Gateway USB - O X

File Tools ?

Open COMs

( ( COM7:01312029990000004

CAMOZzI

MEITH

Automation

Main Page | Wifi Configurator | Numbering Procedure

Virtual COMs Available Tep Connections
Dispositivo senale USB (COM7) COM7<=>127.0.0.1:1555

Data Received from Usb Devices (Virtual Ports) Data Received from FEP

(COM7) => $SC01312029990000004 => (COM7)
(COM7) => $V01312029990000004 => (COM?7)
(COM?7) => $001312029990000004 => (COM?7)
(COM7) => $V01312029990000004 => (COM7)
(COM?7) => SE01312029990000004 => (COM7)
(COM7) => $001312029990000004 => (COM7)
(COM7) => $V013120299950000004 => (COM7)
(COM7) => $001312029990000004 => (COM7)
(COM7) => $V013120299950000004 => (COM7)

(COOMAT =5 SNN12190%000N00NNNA - (OO

126



< Isola di Valvole Serie D Fieldbus e Serie CX4 ~0uooa 1281
CAMOZzI

Automati EtherNet/IP versione 13
utomation

9.7.2 Configuratore rete WiFi

Nella scheda dedicata alla configurazione della connessione WiFi @) (se disponibile) & possibile leggere
i parametri della connessione attuale ed eventualmente scriverne di nuovi per una Nuova connessione.

Main Page | Wifi Configurator - Numbering Procedure

AP SSID AP Password FEP Address
GEI'I"IOZZIUV|N LR R e e T ) 192 ‘IGB US

Show password

9.7.3 Mappatura

Nella ultima scheda consultabile tramite il gateway USB e possibile inviare al modulo CX4 una richiesta di
mappatura. Il pulsante di Require Mapping rimane pendente fino al prossimo riavvio del modulo CX4.

Main Page | Wifi Configurator Mapping

Request to force a new mapping of the modules present in the device,
Necessary after adding / removing / changing one or more modules.
After sending the command, the device must be turned off and on again.

9.7.4 Aggiornamento firmware
N.B. Prima di effettuare questa operazione € necessario contattare 'assistenza Camozzi.

Il Gateway USB permette di aggiornare il firmware del modulo (X4 attraverso a finestra raggiungibile
tramite il percorso Tools e Device Upgrade .

L Camozzi Gateway USB

File | Tools

Settings

Device Upgrade

Ethernet Device Configuration

CAMOZZI

Automation
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La finestra per aggiornare il firmware indica a versione attuale @ e permette di selezionare il nuovo
esequibile da caricare nel modulo @. Di sequito € necessario mandare il dispositivo in modalita di Boot

®.

L. Devices Upgrade

Devices Running

Device Info m [ COM5:01702239990000001 |

Type: Series Cxd
Fw Version:  2.27

Devices boot mode

NewFW | Selectfle ||  Clear |
CXAMPN_0D228_app.hex @

Status
Selected Running Dev (COM5:01702239990000001)

Una volta in modalita di Boot, il modulo & pronto per carica il nuovo firmware in memoria @.

£ Devices Upgrade

Devices Running

Device Info
Type: Series Cxd
Fw Version: 3

Dfu Versiom: 282
Devices boot mode

|UsB!

NewFW | Selectfle ||  Clear |

CXAMPM_0228 app.hex

Upgrade

Status
Selected DFU Dev (USET)
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10 NFCamApp

10.1 Panoramica principale

NFCamApp € una app per smartphone (Android e i0S) che permette di comunicare, attraverso la
tecnologia NFC, con il modulo CX4 per ottenere delle informazioni generali sul modulo e sull'isola di
valvole (se configurata come tale). Inoltre, tramite la app € possibile esequire operazioni di
configurazione del modulo. La pagina principale della app una volta scansionato il modulo CX4, in

J—
=

corrispondenza dell'antenna posizionata sotto il simbolo "\"39/"', permette di visualizzare la serie Camozzi
del dispositivo @ (Series CX4), di assegnare un nome al dispositivo @ e clonare l'intera configurazione
di modulo CX4 e moduli accessori o sottobasi di elettrovalvole collegati €.

¢
< ETHERNET/IP  camozzi

Read on 21/09/2022 at 11:27

Series Cx4 o

&) Clone (3]
o = B4 e o
< @) O

Inoltre, nella prima pagina e possibile accedere ad altre pagine della app tramite le icone in basso.

= @ Paginadelle informazioni generali del modulo.

= @ Paginadelle informazioni della rete WiFi (se disponibile).

= @ Paginadelle informazioni riguardanti il bus.

= @ Pagina perrichiedere una nuova mappatura.

= @ Condividere la configurazione di modulo e/o isola.

= @ salvataggio della configurazione del modulo o isola scannerizzato.
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i

10.2 Informazioni generali

La prima pagina selezionabile 0 visualizza delle informazioni generali sul modulo CX4 scansionato.

= @ Lafamiglia del dispositivo: Series CX4.

= @ ILsottotipo della famiglia del modulo CX4: Stand-alone, D1, D2, D4 e DS.

= @ Laversione del firmware.

= 0 Lo stato della connessione WiFi: Yes - modulo WiFi presente, No - modulo WiFi assente.
= @ ILtipodibusdicampo: EtherNet/IP.

= @ L numero seriale composto da 17 caratteri.

= @ Laversione della app.

¢«
< ETHERNET/IP  camozzi

Read at 21/09/2022 alle 11:27
Type 0 Series Cx4
Subtype 9 D1
Firmware e v1.05
Wifi connection e yes
Fieldbus connection e EtherNet/IP
Serial number 6 01312029990000004
Setup version e v2
= B e
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10.3 Informazioni WiFi

La pagina delle informazioni sulla connessione WiFi
connesso all'interno del modulo CX4, altrimenti non viene visualizzata.

=

= @ MACaddress del modulo WiFi.
= @ Versione IP della connessione WiFi.

= @ Nome della rete WiFi alla quale il dispositivo & collegato.
= @ Password della rete WiFi.

= @ Indirizzo FEP alla quale i dispositivi sono collegati.

= @ Porta FEP alla quale il dispositivo e collegato.

= @ Pulsante per modificare i dati della rete WiFi alla quale si vuole connettere il modulo.

¢«
< ETHERNET/IP  camoza

Read at 21/09/2022 alle 11:27

MAC address @) 84:f3:eb:a3:26:4b
IP version 9 1Pv4
Network name 9 camozziADVdemo
Password e xxcamozziadv2018
FEP address (@) 192.168.0.3
FEP port 6 1555

e Write wifi (7]

e = B © a
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10.4 Configurazione bus di campo

La pagina delle informazioni sul protocollo EtherNet/IPFB visualizza, oltre al nome del bus di campo @,
anche il nome del dispositivo nella rete @, l'indirizzo IP @), la maschera @ e il gateway @), parametri

utili per l'indirizzamento del dispositivo sulla rete Ethernet/IP (par. 6.4).

Questi parametri sono

configurabili utilizzando il pulsante di scrittura @ ed esequendo una scrittura NFC @ tramite a app.

<
< ETHERNET/IP  camozzi

Read at 21/09/2022 alle 11:27 Elif.And Write
FieldBus type o EtherNet/IP
Station name o Cx4_EIP Etiﬁ;g hame:
X4_|
IP address e 192.168.10.2
Network mask (@) 255.255.255.0 .
Gateway e 0.0.0.0 192.168.10.2
Network mask
255.255.255.0
Gateway
0.0.0.0
& Write fieldbus @ write @) Cancel
o= =4 ® o
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10.5 Richiesta di mappatura

L'ultima pagina consultabile m nella app permettere di richiedere una nuova mappatura del sistema
attraverso il pulsante Require @). Una volta fatta la richiesta, questa rimane pendente (il pulsante diventa
Pending @) fino al prossimo riavvio del modulo CX4.

<«
< ETHERNET/IP CAMOZZI
Mapping is required after replacing or adding
modules
v Require (1]
OB

133
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Contatti

Camozzi Automation spa

Societa Unipersonale

Via Eritrea, 20/I
25126 Brescia - Italy
Tel. +39 030 37921

Fax +39 030 2400464

info@camozzi.com

WWW.C3aMmOzzi.com

Certificazione di Prodotto

Direttive Nazionali ed Internazionali, Regolamenti e Standard

productcertification@camozzi.com

Assistenza tecnica

Informazioni tecniche

Informazioni sui prodotti

Special products

Tel.+39 030 3792390

service@camaozzi.com
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